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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghtécznej (ST) s wymagania dotyece
wykonania i odbioru robét zwkanych z rozbiorkelementow drog i parkingdw.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (ST) stanakiuthent przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robo6t na drogach krajoWwy wojewodzkich.
Zaleca st wykorzystanie ST przy zlecaniu robot na drogacéjskich i gminnych.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot aganych z
rozbiérka:
— Rozebraniem obiektow budowlanych, ogrodzenia, bemornikéw,
— warstw nawierzchni,
— kraweznikéw,
— chodnikéw.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST-01.00 jWiagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST-01.00 ,Wymagania ogolne”Ipkt

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST -
01.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST-01.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwizanych z rozbiérk elementéw drog me by wykorzystany sprg
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

— spycharki,

— fadowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody erarowe,
— zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w OST-01.00 ,Wymagania ogGhhe4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST-01\WWPmagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robat rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drég obejmujsungcie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektows lub wskazanych przez
Inzyniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentadfiwentaryzacyjnej lub/i
rozbiorkowej, Irkynier mae polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentaciji, w ktérej
zostanie okrdony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubgcznie.

Wszystkie elementy niiwe do powtérnego wykorzystania powinny doyisuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wiasndgcia Wykonawcy,
powinien on przewig je na miejsce wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktore stapic wtasnacia Wykonawcy, powinny by usunete z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementoéw drdmpjduace sé w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentagjprojektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@nbnalery zapobiec gromadzeniuwesi nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopdw drogowych nalewypetnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzsgo terenu i zagcic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST-01.00 ,Wymagania ogélne” @kt

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbidrkowych

Kontrola jakdci robdét polega na wizualnej ocenie komplétio wykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeteanentéw przewidzianych do powtérnego
wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST-01.00 ,Afemia ogdlne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy rob6t zwihzanych z rozbiork elementéw drdg jest:
- dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
— dla kraweznika - m (metr),
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST-01.00 ,\Alyamia ogllne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST-01.00 ,Wymagania ogdlne”pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhi@rlielu ponownego jejaycia, z utazeniem
na poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki weaich utylizacy,

— wyrdéwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki krawznikow:

— odkopanie krawznikéw, obrzey i opornikOw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

— zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— wyréwnanie podiea i uporadkowanie terenu rozbidrki wraz z ich utyliz&cj

c) dla rozbiérki chodnikéw:

— reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imhymateriatdw chodnikowych,

— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidvkicelu ponownego jegozycia, z
utozeniem na poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki weaich utylizacy,

— wyrdéwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla robot rozbiérkowych bu

dynkow:

- rozebranie kompletnych budynkéw typu WIMERA

- rozebranie zbiornika wody deszczowej i sktadyutia kottowni,

- rozebranie muru oporowego,

- zaladowanie i wywiezienie gruzu,

- zasypanie dotéw i zbiornika piaskiem lub gruntem

- utylizacja gruzu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne tglas

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia

3. PN-D-96002 Tarcicadciasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naaagorogolnego
stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuagnione i walcowane na zimno
0g6lnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowana.akowniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor



8. BN-87/5028-12 Gwidzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim,
okragtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.



