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NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OST - ogdlna specyfikacja techniczna
ST - szczegdtowa specyfikacja techniczna

PZJ - program zapewnienia jako
bhp. - bezpieczestwo i higiena pracy

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecizniej (OST) $ wymagania ogdélne
dotyczice wykonania i odbioru robét drogowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi ol@wjaca podstaw opracowania
szczegOtowe] specyfikacji technicznej stosowanepkoj dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot droghodnikéw dla adaptaciji budynku bytej
straznicy Stray Granicznej na pomieszczenia biurowe, ustugowe gebinety lekarskie i
dentystyczne wraz z wydzieleniem pomiesicdia apteki — Godow ul. 1 Maja 18a.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmwymagania ogolne, wspoélne
dla robot objtych szczegotowymi specyfikacjami technicznymi db@szczegodlnych
asortymentéw roboét drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione po#ej okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nighcy budynkiem, stanowty catc¢
techniczno-aytkowa (droga) albo jego &%¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemwyzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni Idbumity od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwuuab postoju pojazdow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi ydzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacoana
ruchu pojazdow obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizeana
do usurngcia po jego zakiczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu
wydajcego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowty urzdowy

dokument przebiegu robot budowlanych, zsity do notowania zdarzei okolicznaci

zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeayych odbioréw robat,
przekazywania poleée i innej korespondencji technicznej pauizy Inzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonawgi projektantem.



1.4.6.Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahydontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiapgo, O ktérej wyznaczeniu poinformowany jest
Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie roldinninistrowanie kontraktem.

1.4.7 Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbahikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - ukfad warstw nawierzchmiaz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.11.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktora jest ograniczona koeodrogi i
skarpami rowow.

1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym wiuc utazenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.13 Ksigzka obmiarow - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, shcy do wpisywania przez Wykonawc obmiaru
dokonywanych robot w formie wylicae szkicow i ew. dodatkowych zgdznikow. Wpisy
w ksigzce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez ftyniera/Kierownika projektu.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasyczaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadaprob zwhzanych z
ocery, jakasci materiatdw oraz robat.

1.4.15. Materiaty - wszelkie tworzywa niezddne do wykonania robét, zgodne z
dokumentagj projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane prizegniera/
Kierownika projektu.

1.4.16.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgtych do przejmowania i rozktadania

obchkzen od ruchu na podfe gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana beegdaio
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.
b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstwg scieralm a podbudow,
zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.
c) Warstwa wyrGwnawcza - warstwa zga do wyrownania nieréwldoi podbudowy
lub profilu istniepcej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni stiaca do przenoszenia ohgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa mie sktadd s z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze;j.
e) Podbudowa zasadnicza - gérnagsz podbudowy spetniaga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Mee ona skladasie z jednej lub dwoch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolna¢&z podbudowy spetniaga, obok funkciji
nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed taziem wody, mrozu i
przenikaniem cxstek podiea. Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub
odcinapca.
g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdbwnym ardeim jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.
h) Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchuate) powye).



1) Warstwa odgczapca - warstwa stica do odprowadzenia wody przedostaej st
do nawierzchni.

1.4.17.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.18.0Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaadpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.19.0dpowiednia (bliska) zgod&é - zgodna¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przecjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddovlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pagetal przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zaanych z nj urzadzea oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze rowniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy aalzen
chrongcych ludzi i srodowisko przed uakliwosciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

1.4.21. Pobocze - og¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazpiow,
umieszczenia unzlzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsea
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.22.Podlaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaley pod nawierzchai do
gtebokasci przemarzania.

1.4.23.Podtaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa peaitdezaca bezpérednio pod
nawierzchmi, ulepszona w celu unaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.24. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane
Wykonawcy przez liyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu
realizacji robot lub innych spraw zazianych z prowadzeniem budowy.

1.4.25.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczedata autorem dokumentacji
projektowe.

1.4.26. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqrEnia
drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowaidman parametrow geometr. trasy w
planie i przekroju poditnym) istniepcego podczenia.

1.4.27.Przeszkoda naturalna - eleméradowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolbsgno, rzeka, szlakearéwek dzikich
zwierzt itp.

1.4.28.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagowviutrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.29. Przetargowa dokumentacja projektowa <¢$ézdokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterystyki wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.30.Rekultywacja - roboty mage na celu uposazlkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji réaldudowlanego.

1.4.31. Szerokd¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajéw ruchu oraz szekdkohodnikow mierzona wéwietle pokczy
mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietasj ruch kotowy od
ruchu pieszego.



1.4.32.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejrioi
technologicznej ich wykonania.

1.4.33.Teren budowy - teren udeghiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim
robo6t oraz inne miejsca wymienione w kontrakcikpjawvorzce czs¢ terenu budowy.

1.4.34. Zadanie budowlane - e¢& przeds¢wziccia budowlanego, stanoyga odebng
catas¢ konstrukcyjm lub technologiczyy zdolm do samodzielnego petnienia funkcji
techniczno-aytkowych. Zadanie ma polegéa na wykonywaniu robot zwranych z
budowa, modernizagj przebudow, utrzymaniem oraz ochrqroudowli drogowej lub jej
elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jakowykonanych robot, bezpieazswo
wszelkich czynnéci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodha
dokumentagj projektows, ST i poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&a
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyagodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizagj i wspoétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperow,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacjeftowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziad@a ochrorn przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego roboszkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wilasngsx. Nawierzchnie natg
wykonywa zgodnie z decyzj prezydenta Miasta Rynika nr TB40/00085/07 z dnia
14 maja 2007 r.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowagtizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegotowych warunkach umawyzgkdniajpcym podziat na
dokumentagj projektows:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawi przetargowy dokumentag
projektowy oraz projektow dokumentag wykonawca (techniczm) i zostam przekazane
Wykonawcy,

Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kiorWykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowe,.

1.5.3.Zgodnd¢ robdét z dokumentagijprojektows i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkodekumenty przekazane
Wykonawcy przez liyniera/Kierownika projektu stanowiczgs¢ umowy, a wymagania
okreslone w cha@by jednym z nich sobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty
w catej dokumentacji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw ohpwe
kolejnas¢ ich waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogoélnycfiOgolnych
warunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywd bledow lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigstwiadomé Inzyniera/Kierownika
projektu, ktéry podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fnie s wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.



Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materk®iga zgodne z dokumentagc]
projektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za warti
docelowe, od ktorych dopuszczalne edchylenia w ramach okilenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatdow i elementéw budowli seu wykazywa& zgodnd¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpquzekraczé& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacj
projektowy lub ST i wplynie to na niezadowadaj, jakas¢ elementu budowli, to takie
materialy zostanzasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykao@gponownie
na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pathem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniejacych obiektéw (jezdniegciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urmdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w olkrdsvania realizacji
kontraktu, & do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednmarzdem drogi i organem
zaradzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@&obo6t w okresie trwania
budowy. W zalenaosci od potrzeb i pogpu robo6t projekt organizacji ruchu powinienéhna
biezaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazirazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczinsaluje i ledzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczae takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniaf w ten sposéb bezpiedmtwo pojazdoéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dziex i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wdglv bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem
w sposob uzgodniony z dgnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszggenv
miejscach i ilégciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne d&da utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie przez caty
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje &i
ze jest whczony w cer kontraktow.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniewa
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywa tymczasowe ukgdzenia
zabezpieczafpe, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze
oraz wszelkie innérodki niezlzdne do ochrony robo6t, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddhi
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony zynierem/Kierownikiem
projektu.



Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone @gjazdéw i maszyn
pracupcych przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednemakuje w sposob uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwse publicznie przed ich rozpogziem
w sposob uzgodniony z dgnierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszagenv
miejscach i iléciach okrélonych przez Ilayniera/Kierownika projektu, tablic
informacyjnych, ktorych tr& bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu.
Tablice informacyjne dda utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie przez caly
okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje &i
ze jest whczony w cer kontraktow.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosow& w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotycgce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcabzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowa& wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesio przepisow
I norm dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie
unikat uszkodzé Ilub uchzliwosci dla osob lub débr publicznych i innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaezérb innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, skiadowisk, ukopévégdiojazdowych,
2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
3) zanieczyszczeniem zbiornikbw 1 ciekow wodnych pytatob substancjami
toksycznymi,
4) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
5) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
sprawny sprg przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszeani
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynpojazdach.

Materiaty tatwopalne da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisa
| zabezpieczone przed dgsém o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowagmearem
wywotanym, jako rezultat realizacji robo6t albo przeersonel Wykonawcy.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niexdy dopuszczone
do wycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego, ollienego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robo6t bda miaty aprobai techniczia
wydara przez uprawniom jednostk, jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw saodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpaczeniu
robot ich szkodliwét zanika (np. materialy pylaste) mpdyé uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymafia technologicznych wbudowania. z#& wymagaj tego



odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzgragod: na wycie tych materialtow od
wiasciwych organow administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawig}

1.5.8.0chrona wtasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzlaoych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamewtasciwe oznaczenie
| zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasovi
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore mdgy¢ wykonane w zakresie przekenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadérimzyniera/Kierownika projektu i
wiadze lokalne o zamiarze rozpeci robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi zyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane wiadze oragzdaie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. WykonawcedZie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia agtala powierzchni ziemi i uggzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglonieszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowéa roboty w sposob powodigy minimalne niedogoddoi dla
mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenimdawy mieszkaniowej
w s3siedztwie budowy, spowodowane jego dziatatng

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomidzy Wykonaweg a wigcicielami nieruchomgzi i dotyczicych korzystania
z wiasndci i drég wewrtrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani
Zamawiajcy nie kgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdép one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowat gido ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow | wypzesaia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie nieziolne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz, co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych)kiagdym takim przewozie bedzie
powiadamiat layniera/Kierownika projektu. bynier/Kierownik projektu mge polect,
aby pojazdy nie speilnigie tych warunkdéw zostalty usgté z terenu budowy. Pojazdy
powodupce nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone nawiezo ukaczony
fragment budowy w olkbie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za napraw
wszelkich rob6t w ten sposdb uszkodzonych, zgodmeleceniami layniera/Kierownika
projektu.

1.5.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcadbie przestrzedgaprzepisow dotycxych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dtrowia oraz niespetniggych
odpowiednich wymagasanitarnych.



Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywat wszelkie usgzenia zabezpieczaje,
socjalne oraz speki odpowiedni odzige dla ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpiecstera publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochyoobot | za wszelkie materiaty | wdzenia
uzywane do robot od daty rozpacza do daty wydania potwierdzenia zéakaenia robot
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowajéylelementy byty w
zadowalajicym stanie przez caty czas, do momentu odbioruerstaego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie @aiej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgmimytyczne, ktére s w jakikolwiek
sposOb zwjzane z wykonywanymi robotami ietlizie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robat.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny
za wypeltnienie wszelkich wymaggprawnych odngnie znakow firmowych, nazw lub
innych chronionych praw w odniesieniu do sjuz materiatow lub urmzear uzytych lub
zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob agty bedzie informowat
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwolg i inne
odnane dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obcizenia i wydatki wynikie z
lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyckryge Wykonawca, z
wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wynikniewykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przezzimiera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotasge konkretne normy i
przepisy, ktére speintamap materiaty, spr& i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, leda obowazywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawiovegiania
powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kaktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku, gdy powotane normy i przepisymanistwowe lub odnoszsie do konkretnego
kraju lub regionu, mag by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewoR,j
rowny lub wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeynliera/Kierownika projektu. Ranice
pomidzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawc i przediazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadowe, budowle oraz inne
pozostatéci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgtik na terenie budowy
beda uwazane za wilasng Zamawiagcego. Wykonawca zobowaany jest powiadoni
Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku
tych polecé@ Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, kynier/



Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawieym i Wykonawa ustali wydhizenie czasu
wykonania robot i/lub wysokdé kwoty, o kton nalery zwiekszy cere kontraktova.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidgjealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczy Zamawiagcemu, pomieszczenia
biurowe, sprzt, transport oraz inne wdzenia towarzysce.

2. MATERIALY

2.1.7Zrbdta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek
materialtdw przeznaczonych do robdét, Wykonawca mteed Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegotowe informacmyckzace proponowanegarodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak rownie odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegmdia nie oznacza automatycznies
wszelkie materiaty z danegmnodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia b&da celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegoodia w sposob ggly spelniaj wymagania SST w czasie
realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwate wiacicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatow zerodet miejscowych wiczapc w to zrédta wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowgrany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpeoem eksploatacijirodta.

Wykonawca przedstawi hygnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentagj zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniagc aktualne decyzje o eksploatacji,
organow administracji getwowe]j i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymaga ilosciowych i
jakosciowych materiatdw pochodeych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydalbymateriatow, dzigawy i
inne, jakie okaa si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopOw i miejsc pozyskania
materiatbw miejscowych dala formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po uk@zeniu robaot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopt@ terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowlabwykorzystane do robot lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymagaumowy lub wskaza
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza
tymi, ktére zostaly wyszczegolnione w dokumentachowy, chyba,ze uzyska na to
pisemmn, zgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrédet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowizujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z
terenu budowy i zlbone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3@
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdbw do innych



robot, ni te, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychteniatow zostanie odpowiednio
przewartgciowany (skorygowany) przez agniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko,zde sk z jego nieprzyjciem,
usungciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jali dokumentacja projektowa lub SST przewidumozliwos$é wariantowego
zastosowania rodzaju materialtu w wykonywanych ratlot Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze, comaiej 3 tygodnie przedzciem
tego materiatu, albo w okresie dazym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj
materiatu nie mge by¢ pazniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mateido czasu, gdy dola
one wyte do robot, byty zabezpieczone przed zanieczygsrami, zachowaty swej jakasé
| wkasciwosci i byty dostepne do kontroli przez hyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatGydabzlokalizowane w olbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykoravczaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Zymiera/
Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgositiostosowanych metod produkcji z
wymaganiami. Probki materiatdw moy¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci.
Wyniki tych kontroli kgda stanowt podstaw do akceptacji ok&donej partii materiatow
pod wzgédem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekci
wytworni, musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspotprag i pomoc
Wykonawcy oraz producenta materiatdw w czasie pmaepdzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych
czesci wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizacji
robot,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla layniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaania inspekcji i
bada w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgi, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu, na jakavykonywanych robét. Spex uzywany do
rob6t powinien by zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie aorgacji robat,
zaakceptowanym przez Ayniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalw
wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Irryniera/Kierownika projektu.



Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okigonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiadnzyniera/
Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowe do pracy. Powinien ldyzgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie spta do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwow@ sprzt jak rowniez naprawig lub wymienia
sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupazliwosé wariantowego
uzycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadommzyniera/
Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzgsjego akcepta¢jprzed uyciem
sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie me by
pdézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkow umowy, zostanprzez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robat.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takighodkow transportu,
ktore nie wplym niekorzystnie, na jako wykonywanych robot i wihaiwosci
przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigrowadzenie robot zgodnie z
zasadami okigonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhiadnzyniera/
Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyabspetni@ wymagania dotycxe
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopudngzh naciskow nasoi innych
parametrow technicznyctSrodki transportu nie spetnigje tych warunkéw meg byé
dopuszczone przez Apniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrai@e stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogatiicpnych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigdtdnie z warunkami umowy
oraz za jak& zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, ida zgodndéé z
dokumentacja projektoyy wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonaworaz poleceniami krtyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metaylgonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyezem planie i wyznaczenie
wysokaici wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiaramidgdnymi okrelonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi nasnpie przez layniera/Kierownika
projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawaonv wytyczeniu i wyznaczaniu robét zossan
usungte przez Wykonawg na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hbid okae sk



skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy fraipiprzez layniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsak przez Irkyniera/
Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpedzialndci za ich doktadngt.

Decyzje Imzyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia
materialdow i elementéw robotetla oparte na wymaganiach okienych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a zakw normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bad& materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wygtujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywsge na
rozwazarm kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez
Wykonawe w czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutuigsie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakeéci

Wykonawca jest zobowzany opracoml przedstawd do akceptaql Imymera/
Kierownika prolektu program zapewnlenla j&&0D W programie zapewnienia jai@
Wykonawca powinien oké#¢, zamierzony sposob wykonywania robot, afiwosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwaraoy wykonanie robot zgodnie z
dokumentagj projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako powinien zawier&

a) czs¢ ogoqu Opisupca:

organizac wykonania robo6t, w tym terminy i sposob prowadaemibot,

— organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,
— SposOb zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,
- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jdko i terminowd¢é wykonania
poszczegolnych elementow robot,
— system (sposoOb i proceddirproponowanej kontroli i sterowania jalom
wykonywanych robat,
— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamaiezlect prowadzenie
bada),
— sposéb oraz formm gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis
pomiarow, nastaw mechanizmow staoych, a take wychganych wnioskow i
zastosowanych korekt w procesie technologicznympg@nowany sposob i forn
przekazywania tych informacji lgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i umdzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania i agzenia
pomiarowo-kontrolne,
— rodzaje i il&g¢ srodkdéw transportu oraz wdzern do magazynowania |
zatladunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw, itp
— SposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedauith wiasciwosci w
czasie transportu,



— sposOb i proceddr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie

probek, legalizacja i sprawdzanie anlzeh, itp.) prowadzonych podczas dostaw

materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywaniazgaegolnych elementow

robot,

— SposOb pospowania z materiatami | robotami nie odpowiagdgmi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami
aby osagm¢ zatazong jakaosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robot i jakdci materiatdw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazapc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezédne do pobierania probek i badenateriatow
oraz robdét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroltyinier/Kierownik projektu mege zaadad
od Wykonawcy przeprowadzenia badav celu zademonstrowaniaze poziom ich
wykonywania jest zadowalggy.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu b@dach czstotliwos¢ sa okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostakye tam okrdone, Inzynier/
Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jegbnieczny, aby zapewhiwykonanie
robét zgodnie z umoav

Wykonawca dostarczy hgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie
stosowane uggdzenia i sprgt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm oké&ajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywat Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub chbamlawczych. Zeli niedocagniccia te
beda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzymazycie do robot badanych materiatéw i dépiye do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarusungte i
stwierdzona zostanie odpowiednia jékoych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem hadaateriatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki lgda pobierane losowo. Zaleca e¢sistosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadze,wszystkie jednostkowe elementy produkcji
moga by¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mazliwo$¢ udzialu w
pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone
przez lrzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pr2d/ykonawe do bada
wykonywanych przez lyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposoOb zaakceptowany przemiera/Kierownika projektu.



Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcacdizie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatdw, ktore ludeatpliwosci co do jakéci, o ile
kwestionowane materiaty nie zosiaprzez Wykonawe usungte lub ulepszone z wlasnej
woli. Koszty tych dodatkowych baflapokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztygokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosow& mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcgabhe przez layniera/
Kierownika projektu.

Przed przyapieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi bkyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i termini®@rpiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi senfa ich wyniki do akceptacji kiyniera/
Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie
raportow z wynikami badajak najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym
W programie zapewnienia jako.

Wyniki bada (kopie) kda przekazywane lkynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzbrh innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania
prébek i badania materiatbw w miejscu ich wytwaragozyskiwania, a Wykonawca i
producent materiatdw powinien udztefnu niezlednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagycpoprzez mgdzy innymi swoje badania,ctizie ocenia
zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstamyaikow wiasnych bada
kontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatow i prowadei
badania niezalmie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéd wyniki tych bada wykaza, ze
raporty Wykonawcy sniewiarygodne, to liynier/Kierownik projektu oprzesie wytacznie
na wilasnych badaniach przy ocenie zgsédnomateriatdbw i rob6t z dokumentac)
projektowy i SST. Ma@e réwnie zleck, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych batlaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych bada pobierania probek poniesione
zostan przez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore
posiadaj:

1. certyfikat na znak bezpieargtwa wykazuicy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami
technicznymi okrédonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodn€xi z:

— Polsky Normyg lub

— aprobai techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jeeli nie s objete certyfikacy okreslona w pkt 1



| ktére spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty vBymagane przez SST, ida
partia dostarczona do robodtedzie posiada te dokumenty, okreskgge w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaiaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnywbowiazujacym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnaza prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowizujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyela dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imaieninazwiska oraz stanowiska
stwwbowego. Zapisy dda czytelne, dokonane trwat technikh, w poradku
chronologicznym, bezgecednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgetweda oznaczone
kolejnym numerem za¢znika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i byniera/
Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngi:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaojak

I harmonograméw robot,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow robot,

— przebieg robot, trudrsci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyagy
przerw w robotach,

— uwagi i polecenia liayniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow robo6t zanikaych i ulegagcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbiorow robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggLh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym wazku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnd¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich apise dokumentacji
projektowej,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
trakcie wykonywania robot,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczce jakadci materiatbw, pobierania probek oraz = wyniki
przeprowadzonych bafla podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegodlnych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.



Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budovegab
przedi@one Irzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich prxya lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje:yiniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania &i Projektant nie jest jednak stgprumowy i nie ma uprawnie do
wydawania poleaeWykonawcy robat.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego
postpu kadego z elementdéw robdt. Obmiary wykonanych rob&eprowadza siw
sposob cigly w jednostkach przyfych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnplub certyfikaty zgodngci materiatow,
orzeczenia o jakwi materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniladan Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakéci. Dokumenty te
stanows, zahczniki do odbioru robot. Winny Iy udostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3)

nastpujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

Cc) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dila przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyc¢tla zawsze dogpne dla Imyniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do vaglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z
dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Irzyniera/
Kierownika projektu o zakresie obmierzanych rob&riminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru legda wpisane do kaizki obmiaréw.

Jakikolwiek b&d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdmch podanych wilepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wgkwcy od obowizku ukaczenia
wszystkich robét. Bidne dane zostanpoprawione wg instrukcji bryniera/Kierownika
projektu na pgimie.



Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzony z e¢ztcscia wymagama do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoeym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonaw¢ Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Diugasci i odlegitaci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymieda
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;.

Jali SST wiaciwe dla danych robot nie wymagajego inaczej, okjosci beda
wyliczone w i jako diugéé pomnaona przezredni przekrdj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spregt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgdab
zaakceptowane przezzaymiera/Kierownika projektu.

Urzadzenia 1 sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJeeli
urzadzenia te lub spet wymagay bada atestujcych to Wykonawca duizie posiada
wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom SST. &lzie utrzymywdé to wyposaenie zapewniat W sposob agty
zachowanie dokfadrsoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed @eziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robot, a tate w przypadku wygpowania dtiszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh& lzda wykonane w
SposOb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub e@tpsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcieyisi obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dofaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiaréw, ktorego
wzOr zostanie uzgodniony zAynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robdt

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegapastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie$doi
jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesidizeaji ulegry zakryciu.



Odbior robot zanikapych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogoélnego
postpu robat.

Odbioru robot dokonuje #ynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczesnym powiadomieniemzyniera/Kierownika projektu. Odbioredzie
przeprowadzony niezwiocznie, nie 7mdej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyikcfa Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robodt ulegajcych zakryciu ocenia frynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawiegaych komplet wynikow badealaboratoryjnych i w oparciu
0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokuraeptprojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbior czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici robat.
Odbioru czsciowego robot dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robot dokonuje ktynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbi6r ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w
odniesieniu do ich ilci, jakdsci i wartdici.

Catkowite zakaczenie robo6t oraz gotowé® do odbioru ostatecznegoedzie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do dziennika budowy 2z bezzwiocznym
powiadomieniem na pmie o tym fakcie Iayniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przezzimiera/Kierownika projektu zakazenia robot i
przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyzna&zarzez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adtajca roboty
dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bafla
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania rob6t z dokumentagprojektow i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zaposiga z realizacy ustalé
przyjetych w trakcie odbioréw robo6t zanikaych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupetaigych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aagowych lub robot
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢é wykonywanych robdt w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega wythaganej dokumentag]
projektows I SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésenvo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartags¢ wykonywanych robdt w stosunku do wyméagarzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokot
odbioru ostatecznego rob6t spgzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace
dokumenty:



1. dokumentag projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpw
jesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafia oznaczeé laboratoryjnych, zgodne z SST
i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z
SSTiew. PZ],

7. opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada
pomiaréw zatczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrissz i1 PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towaraggeh (np. na przefenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejsweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych rob6t wieicielom uradzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejweintaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdém przygotowania
dokumentacyjnego nie¢tla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuii z
Wykonawag wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnap lxda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawsego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzunahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiodr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyabor zwiazanych z
usungciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznynzaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiortestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw pfatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa
jednostk obmiarows ustalon dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowamndstawy ptatngci jest
wartcs¢ (kwota) podana przez Wykonagww danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kossowej ledzie uwzgedniad
wszystkie czynn€ri, wymagania i badania skladeg s¢ na jej wykonanie, oké&one dla
tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétidpobejmowa:

— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartes¢ zwytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazymoaa
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
— warta¢ pracy sprztu wraz z towarzyscymi kosztami,
— koszty pg@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.



9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne.

Koszt dostosowania gido wymaga warunkOw umowy i wymaga ogolnych
obejmuje wszystkie warunki okidlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i orgarnjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasama budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem daigh zmian i
uzgodnié wynikajacych z posipu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania swietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, chodnikéw, krganikéw, barier, oznakowa
| drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaafihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, barieswiatet,
(b) utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 07.07.1994 r.-Prawo budowlane (Dzt\8®%poz.414 z pdiejszymi
zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2201 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Ni88, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidznj@z. U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).



