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- OPIS ROB()T 5

progektowanej odbudowy i modermzacjl drogI odcmka ul. Powstancow

w Golkowicach
1. Dané ogéine ;.
Inwestor - Urzad Gminy w Godowie
Projektant - ' - :_inz; Augustyn Konieczny upr. bud. 1966}’52/1(1;_

44 240 Zory, ul. Rybnicka 50
Podstawa opracowania . - Umowa z Urzedem Gminy w Godowie

Lokalizacja | - Projekiowana do odbudowy i modernizacii dfogé jest odcinkiern
ul, Powstafncow w Golikowicach Gmma Godow '

Szczegolowa lokahzaqa wykazana }est na maple omentacyjnej
1: 15 000 i mapie sytuacyjno — wysokosciowej 1: 1 000

2. Podidady mapowe i pomiary geodezyine

Mapg zasadniczq sytuacyjno-wysokosciowa w skali 1: 1 000 uzyskano od inwestora

Bezposrednich pdn_liar("}w geodezyjnych nie wykonywano.




Warstwe dolng podbudowy wyrewnac 1 zageseid, Warstwe gémng podbudowy gmbosm -

8 em szerokosci 3,70m odpowzedmo w"yrownan i zagesclc

Na Wyrémanej i zaggszczon_ej Warstwie podbudoWy gérhej wykonaé na\arierzéhniq
z mieszanck minerain‘o_ - bitumiqznych asfaltowy_ch 0 sze_rbkoéci pasa jezdni 3,50 m

grubodci warstwy wiazacej 4 cm i warstwy $cieralngj 4 cm.

Obsypanie 'poboczy asfaltowych fticzniem kamienmym szerokosci po 0,1 m .

obustronne grubosci 5 cm.
3. Uzgodnienia

"z 'uwagi. na projektowana wymiang nawierzchni po istniejace; tfasie_ drogi
odstapiono od dokonania uzgodnief z uiyﬂ{owrﬁkami'mzqdzeﬁ'podziemnych -
Ewentua]ne urzqdzema podziemne mogace znajdowac sie' w pasie drogl nie beda

kolidowac z planowanym zakresem robot.
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D-01.01.01 - Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
D-04.01.01 - Korytowanie z profil. | zageszczeniem poditoza
D-04.04.04 - Podbudowa z ucznia kamiennego
D-05.03.05 - Nawierzchnia z betonu asfaltowego

- &cinanie i uzupetnianie poboczy




© OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -00.00.00 §

WYMAGANIA OGOLNE

1 WSTEP
1.1. Przedmiot OsT™ .

Przedmlotem mme;sze; ogdlngj specyrikaq technaczne; (DST} sg’ Wymagama ogblne dotycza_ce
wykonanla i odbiory robét drogowych zwiazanych z modernizacja newierzehni- drogi w so%ectWJe Golkowice .
Gmina Godow . .

1.2 Zakres stosowania OST
_ Cgblna specyfi kac;a zechn:czna stanowt obovula_zujch pcdstawg cpracowama szczegofczwej specyf‘ kaqt
techmcznej siosowanej jake dokument preetargowy i kontraktowy pzy Zlecaniu freallzaCJl robét na drogach
krajowych,
: Zaleca su@ wykorzystame Q8T przy zlecaniu robot na drogach wo;ewodzkxch powmtowych i gmmnych

1.3. Zakres robot objgtych OST

Ustalenia zawarte w hiniejsze] specyf kac:jl obejmujg wymagania ogélne wspolne dla robot ohjcg‘ych
ogdlrymi specyf kacjami technicznymi, wydanymi przez GDDF dia poszozegéinych- asortymentéw robot
_ drogowych | mostowych. W przypadku braku ogdlnych specyfikacii technicznych wydanych przez GDDP dla
danego asortymentu robéf, ustalenia dotyCZq rowmez dla 88T sporzadzanych indywidualnie,

14, Okreslema podstawowe

LF f-nr(-a w BT \Ar}:m;u“;oqe pQ“{ZS' okreglaniz REESZ“’ r"Z“"}'}!SC w lzazdurp nrzypadkn na:: apruqcﬂ
1.4.1. Budowla drogcwa - cbiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowl lacy calosé tﬂchnlczno-uzytkowq
(droga) albo jego czess stanowsa_cq odr@bny glement konstrukcyjny lub technologiczny (oblekt mosLowy, korpus
Ziemny, wezet).
1.4.2. Chodnik- wyznaczony pas terenu przy jezdni fub odbumety od Jezdm przeznaczony | do ruchu pseszych
1.4.3. Diugo$é mostu - odlegiosé migdzy zewnsgtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow Jukcwych
z nadsypka - odleglost w swistle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;
1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu p;zeznaczony do ruchu fub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi wzadzeniami techniczaymi zwigzanymi 2 prowadzeniem i zabezmeczemem ruchu. _
145. Droga tymezasowa (montazowa) - droga specialnie przygotowana, przeznacz;}na do. ruchu pojazddw
obstugujgoych zadanie budowlane na czas Jego wykonania, prZewidziana do usunigela pofego zakodczeniu.

1.46.. Dziennik budowy zeszyt Z ponurnerowanymi stromamyi, opairzony pleczecia organy wydajacege, ‘wydany
zgocime z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robdt budewlanych, stuzgey do |
notowania zdarzefi i okolicznosci zachodzqcych wiioku wykonywania robot, -rejestrowania dokonywanych -
odbicrow robot, przekezywania polecet | IRHEJ korespondeﬁcjl techmcznej pomlgdzy Inzymereml Kierownikiem.

pro;ektu Wykonawcqt pro;ektantem
1.4.7. Estakada oblekt zbudewany nad przeszkodq terenowq dia zapewmema komunlkac:jl drogowsej i ruchu
pieszego. :

1.4.8.° InzymerlK:erowmk projekty — osoba wymzemona w Ganych kontraktochh (wyznaczona przez
Zamaw;ajapego e ktorej wyznaczemu poinformowany jest Wykonawca} odpovwedaalna Za nadzorowame robotl

1.49. Jezdnia - czgsc korony drog p;zeznac:zona do ruchu pojazdéw.
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyzrzaczena przez Wykonawcg, upowazhiona do klerowama robotarm i do
wystepowania w Jego smlemu w sprawach realrzac;l kortrakiu. .
1.4.41. Korona drogi - ;ezdma (}ezdme} z poboczam mb chodmkaml zatokaml pasaml EWBI’YJHEQD posthu i
pasami dmelapymt jezdnie, _

14 12. Konstru keja nawierzehni - ukéacl warstw nanefzchnr wraz'ze spcsobem zch po+qczema

1413 Konstrukcja nosha {przesic lub przesta obisktu mostowego) - czedd OhIEK‘tU oparta na podporach
mostéwych, tworza_ca ustrgj mosqcy dla przemementa ruchy pojazdéw lub p;eszych )

1.4.14. Korpus drogowy - nasypub ta cze$é wykopu, kidfa jest sgraniczona korenq drogi i skarpami rowdw.
1.415. Kory_to slement Uformowany w korpusié dregowym w celu ulozenia w nim konstrukgji rawierzchni.




1.4.16. Ksigzka obm|araw - akceptowany przez Inzymera/Klerowmka proiektu zeszyt z ponumerowanymt
stronami, siuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru ‘dokanywanych robét w formie wyliczen, szkicdw i
ew. dodatkowych za%qczmkcw Wplsy w ksigZce obmlarow pod!egajq patwierdzeniu przez nzymera/Klerowmka

" projekti.

-1.4.17. Laboratorium. - drosowe lub Inne Iaboraiorlum badawcze zaakceptowane przez Zamawzajqcego
niezbegdne do przeprowadzema wszelkich badali i préb zwigzanych 7 oceng jekoscl materialdw oraz robdt:

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa nlezbgdne do wyKonania robbt, zgodne z dokumentac;q pro;ektowq i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeZ inzyniera/Kierownika projeiil. :

1.4.18. Most - obiskt zbudowany nad p:zeszkoda,wcdna dia zapewmema komumkacﬁ drogowej | ruchu pjeszego
1.4.20. Naw1erzchn:a warstws Jub zespot warstw sfuzacych do przejmowania | roziiadania obma_zen od ruchu na

podioZze gruntowe i zapewma;qcych dogodne warunki dia ruchu.
a)  Warstwa $cieralna - gérna warstwa nawzerzchm poddana hezposrednio odd2|a+ywan|u ruchu i czynn:kéw

atmcsferycznych
b}y Warstwa wzqzqca warstwa znajdu_ga_ca sig mlqdzy warstwg Scieralng a podbudowsg, zapewnla]qca lepsze

rozfozenie naprgzen w nawierzchni | przekazywanie ich na debudOWQ
c). Warstwa wyrdwnawcza - - warstwa s{uza_ca do wyréwnania nierdwnosci. podbudowy jub prof lu lstme}ayej

nawierzchni,
d} Podbudowa - dolna czqsc naw:erzchm stuzgca do przenoszenla chcigzeh od ruchu na pod#cie Podbudowa

moze skiadaé sig z podbudowy zasadniczej i podbuidowy pomocniczaj.
e) Podbudowa zasadniczs - gorna czesé podbudowy spelniajgea funkcje nogne w konstrukc.jl nawzerzchm

Moze ona sidadad sig z fednej lub dwoch warstw. .
f)  Podbudowa pomocnicza - doina czesé podbudowy spe&majapa obok funkql nosnyceh, funkc;e
zabezpieczenia nawierzehhi przed dziataniem wody, mrozu | przenikaniem cza_stek padicza. Moze zameraé

warstwe mrozoochronng, edsaczajgeg lub odoinajgca,
g} Warstwa mrozoochronna - warstwa kiorej gtownym zadaniem jest ochrona naWIemchm przed skutkaml

_ dziaania mrozu, -
H) Varstwa'odcinajgaca - warstwa stosowana w-celu uniemozliwienia przemkama czqs%ek dlobnych gruntu do.

warstwy hawierzchni leZges] powyze],
i}  Woarstwa odsgezajgos - warstwa siuza_ca do odprcwadzema wady przedostajges) sie do nawnerzchm :

1.4.21. Niweleta - wysckodciows | ecrmﬂ'yr-znn rozwiniecie na plaszezyznie plonowsngs przekioju w osi dregi fub

obiekiu mostowego.”

'1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dlg pieszych | pzepust,

1.4.23. Chiazd tymoczasowy - droga. spegjainie przygotowana | odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia

ruchu publicznego nd okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnoéé - zgodnosc wykonywanych robéi z dopuszezenymi tolerancjami, a jesli

przedziat tolerancji nie zostet okreslony - z przecietnymi loleranciami, przyjmowanymi ZW)!CZEJOWO dia danego

-Todzaju robét budowlanych.

1.4.25. Pas drcgcwy wydziglony finiami granicznymi pas terenu przeznaczony-do umigszezania w niim drog| i
. zwigzanych z nig Urzadzel oraz drzew | krizewdw. Pas drogowy moze rowniez obejmowad teren przewidziany do
rozbudowy drogi 1 budowy urzqdzeﬁ chron;qcych ludzi i Srodowisko pized ucigzliwosciami powodowanymI przez
ruch na drodze. - .
1.4.26. Pobocza - czgsé korony drogi przeznaczana do chwucwego postoju po;azdow umieszczenia urzqdzen' '
organizacji i bezpieczefstwa ruchu oraz qo ruchu p|eszych s{uzqca Jednouzeéme dD bocznego oparcia
kohstrukejl nawjerzehnl.

1.4.27. Podioze nawierzchni - grunt rodzamy lub nasypowy, Eezqcy pod nawierzchnig do gigbokoscl przemarzania.
1.4.28. Podioze ulepszone nawierzchni - goma warsiwa podioza, lerges bezposrednio pod nawierzchnig,
ulepszona w celu umodiwienia przeiecia. ruchu budowlanego | wiasciwego wykonania nawigrzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika pm}ei{tu - wszelkie polecenia przekazane. Wykenawcy przez
lnzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnsj, dotyczqce spcsobu realizacji ronot Jub innych “spraw
. ¢qu_2auyut Z pluWr:lum::suEm uud{)\wy' .
1.4.30. Projektant - Uprawniona osoba prawna lub T‘ izyczna bgda_ca autorem dokumentaci prmektowe;

1.4.31. Przedsiewziecie budcwlane - kompleksowa realizagja raowego poia_czema drogowego {ub catkowita
modernfzaqafprzebudowa (zmiana parametréw geometrycznych frasy w planie -1 przekro;u podéuznym)
istnisjgcege polgczenia.

1.4.32. Przepust — budowiz o przekrolu pOprZecznynt zamknl@tym przeznaczona do p:zeprowadzema cieku,
szlaku wedréwek zwisrzgt dzike zyjqcych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturaina - elsment $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizaci zadania
‘budowlanege, na przykiad dofina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zmerzqt itp.

1.4,34. Przeszkoda. sztuczna - dzieto ludzk:e stanowiace utrudnienie w. reahzaqi zadanla budowlanego na
przykiad-droga, kelej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacia projektows - czesé dokumentac pro;ektowe;, k’cora wskazu;e Iokal:zac;@,
charakterystyk@ i wymlary obiekiu bedzgoego przecfmaofem robst. : .




1.4.36. Przyczofek skrajna podpora Gblekfu mostowego Moze skiadaé s;q-, z pe#nej sal any, s{upow ,ub lnnych '
farm kenstrukeyjmych, np. skezy; komér. -
1.4.37. Rekultywac;a - roboty ma;ape na celu uporzqdkowame i przywroceme pierwoinych funkq: terenom
naruszonym w czasie realizadji zadania budowlanego . -
1.4.38. Rozpietost lecretyczna - odlegiosé msegdzy punktaml podpsrcia {%ozyskams} przqsia mostowegc

1.4.39. Szerokoté catkowita obiekfu {mostu / wiadukiu) - odleglosé miedzy zewnetrznymi krawedziami kenstrukgji
obiekfu, misrzona. w linii pmstcpadiej do osi podiuzne;, obejmu;e ca'rkowvtah szerokosé konstrukcyjna_ ustroju
niosgeego. .
1.4.40. Szeroko§¢ uzytkowa obiektu - szerokosé jezani (naw;erzchm} przeznaczor*a dia poszczegolnych rodzaiow

ruchu oraz szeroko$é chodnikéw mierzona w éwietle poreczy mos‘owych z wylaczeniem konstrukcji p;zy 5ezdm' o

dofem oddzielajgeej ruch kolowy od ruchu pieszego. _
1.4.41. Slepy kosziorys - wykaz robét z ‘podaniem ‘ich flogci (przedmlarem) w kolgjnosci technologicznej | ich:
wykonama

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony. ptzez Zamawqucego dia wykonama na nim robét orez inne miejsca

- wymienione w kontrakcie jako tworzgce czesé terenu budowy. : :
1.4.43. Tunel - obiskt zaglebiony poni ize] poziomu terenu dla zapewnienia komunlkacy drogowei i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiaduki - obiekt zbudowany nad linig kolejows, [ub inng drogg dia bezkohzyjnego zapewnfema'
komunikacji drogow&u i ruchu pieszege. -
1.4.45. Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego stanowigca odr@hnq calosé konstrukcyjnqiub
technologmznq, zdolng do samodzielnego penienia Tunkeji techniczno-uzytkowych. Zadanfe moze polegaé na -
wykompwaniu robot zwigzanych z budowq, afnc:dernszas}agr pizebudowa, uirzymaniem oraz- ochrong budowll E
drogowsj Tub je] elémeniu : o

1.5. Ogdine wymagama dotyczgce robdt

Wykonawca jest odpowiedzialy za jakosc wykortanych robdét, bezpleczensiwo wszZelkich czynnosei na
terenie buuowy, metody uzyte przy budowiz oraz za ich zgodnosc z dokurrentac:jq projekiows, 88T i poleceniami .
Inzyniera/Kierownika projektu. :

1.8, Ochrona | utrzymanie robdt

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robdt | za wszelkie materialy i urzagdzenia uzywane do
robét od daty rozpoczeeia do daty wydania pot\!;.'lerdzema zakonczema robdt przez inzymera!Kierowmka
projektu.
Wykonawsa bedzie utrzymywaé robety do czasu odbioru ostatecznego. Uirzymanie powinng byc
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caly czas,

do momentu odbicru ostatecznego. .
Jesli Wykohawea w jakimkolwiek czasie zanledba utrzymanie, fo na polecenia In,'zy_n%eralKéemwnika

projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie poZniej niz-w 24 godziny po ofrzymaniu tego polecenia.

1.7. Stosowanie sig do prawa i innych przeplsow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkle zarzgdzenia wydane przsz wiadze centralne | m[e;scowe -
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczns, kiére sg w jakikolwiek spossb zwigzane z wykonywanymi rabotami i
bedzie w petni cdpowiedzialny za przestrzeganic tych postanowzew podczas prowadzenia robdl,

2. MATERIALY _
2.1. Zrédta uzyskania materialéw

-Co najmme_f ha trzy iygodme przed zaplanowanym wykorzystamem Jakrchkoiwnek materiatow
pld.eél iaczonych do robdt, Wykonawsa przsustawi InZynierowifisrownikow! projeidu do zalwierdzenis,
szezegolowe informacje dotyczgee proponowansege Zrodia wytwearzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan Iaboratoryjnych oraz probki materiatiw,

Zatwierdzenie partii materiaiow z danege Zrédia nie aznacza autarnatyeznle, ze wszelkie matenaiy z
danego Zrodia uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca Zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze ma‘tena%y uzyskane z
dopuszczonego Zrbdia w sposob ciggly spe#nla}a_wymagama 88T w czasie realizacji robot

2.4, Wanantowe stosowanie matena%ow

Jesll dokumentaqa proiektowa lub SST przevwdu It} mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiaiu w.wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi InZzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co .
najmriiej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiaty, albo w okresia diuzszym, jesii bedzie fo potrzebne z uwagina -
wykonanie badafi wymaganych przez InzynieraKierownika projektu. Wybrany i zaakeeptowany rodzaj matsriaty
nie moze byé péznie} zmieniany bez zgedy Inzyniera/iierownike projekiu,
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2 5 Przechowywame i skz‘adowanle materiatéw
Wykonawea zapewm aby tymczasowo sk%adowane matena%y, do czasu gdy quq one uzyte do robdt,

_'byiy zabezpieczone przed zanieczyszezeniami, zachowaéy swoig Jakosc i whasciwoscl | byiy dostepne de kontroli '
przez InzynierafKierownika projekiu.

Miejsca crasowego skiadowania materlafow bedg ziokal:zowane w obrebie terenu budowy w migjscach

- uzgodnionych z Inzynisrem/Kierownikiem projekiu jub poza terenem budowy w misjscach zorcamzowanych pizez

Wykonawcg i zaakeeptowanych przez InzymeralK;erawmka projektu. .

3. SPRZET

. WWykonawea jest zobowlgzany do uzywania jedynie {akiego sprzetu, kory nie spowoduje niskorzystnego -
wplywu na jakost wykonywarrych robot. Sprzet Uzywany do robdt powinien byé zgodny z ofertg Wykonawoy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw filosci wskazaniom zewartym w SST, PZJ lub projekcie organizaci
robot; zaakceptowanym przez inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku draku ustaler w wymienionych-wyzej
dokumentach, sprzet-powinien byé uzgodniony i Zaakeeptowany przez: Inzyniera/Kierownika projeitu.

Llczba 1 wydajnosé sprzetu powinny gwarantowaé pizeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaci projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/iierownika projektu.”

Sprzet bedsgcy wiasnogcig Wykonawey fub wynajgty do wykonania robt ma byé utrzymywany w dobrym’
stanie | gotowosei do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawea dostarczy InZynierowi/Kierownikowi prqektu kople dokumentdw pohNierdzancych
dopuszczenie sprzetu do' uzytkowania | badan okresowych, tam gdzie jestio wymagane pszepisaml

Wykonawea bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymieniad sprzet niesprawny.

. Jezeli dokumentacja projektowa fub SST przewidujg mozliwosé wartantowego Uzycia sprzgtu przy -

:wykcmywanych robotach, Wykonawca powiadomi inzyniera/Kierownika projekiu o swoim zamiarze wyboru |

uzyska jego akceptaq@ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzggt po akceptacjl inzynierafKierownika prOJektu nie
moze by pozniej zmisniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, wzgdzenia i narzedzia nie gwarantujape zachowama warunkéw umowy,
zostang przez lnzymeraleerowmka p!’DJektu zdyskwaltﬁkowane inie dopuszczone do robét.

4 TD‘A.JSPO.U

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transporiu, kidre nie wpiyna
niekorzysinie na jakos$¢ wykonywanyeh robot | whasciwoéc przewozonyeh materiaiow. _

Liczba $rodkdw transportu powinna zapewniad prowadzente robot zgednie z zasadami okiesionymiw
dokumentacii projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projekty, w terminie p:zewndzranym umowa,

Przy ruchu na drogach publicznysh pojazdy bedg, spe&mac wymagania dotyczace przepisow ruchw
d{ogowego w odniesienil do dopuszczalnych neciskdw ne ¢$ i innych parsmetréw technicznyeh. Srodki
iransportu nie spefniajgce tych warunkdw mogg byé dopuszezone przez Inzyniera/Kierownika projekiy, pod _ :
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanyeh odeinkow drég na koszt Wykanawcy, -

Wykonawca bedzie usuwat na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszozenia, uszkodzema
spowodowane jego pojazdami na drogach pubilcznych oraz dojazdach do tereny budowy. :

5. WYKONANIE ROBOT

Wylonawea jest cdpomedzmlny Za prowadzeme Tobdt Zgednie z warunkami umowy oraz za jakost
zastosowanych - materiatow i wykonywanych robdt; za ich zgodnosé z dokumentacjg projekiowa, wymaganiami
88T, PZJ, projekiem. ‘organizacji robot opraccwanym przez Wyko'zawce oraz polecentami Inzymera/Krerowmka.
projektu.

Wykonawea jest odpow:edzmlny za stosowane matody wykonywama robot.
Wykonawces jest odpowiedzialny za dokiadne wytyczenie w planie | wyznaczenie wysokoscl. wszystkich
elementow robdt zgodnie z wymiarami i zednymi okreslonyml w dokumentacji projektowsj fub przekazanyml na

pismie przez inzyniera/Kisrownika projektu.

Bledy p’*pe-.‘mor‘e przez ‘Wykonawee w wylyeZeniu | w’y’ZuaC;.amu robét LU:uanq,, usuniete przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjstkiem, kiedy dany biad okare sie skutherr bledu zawartego w danyel ¢h
destarczonych Wykonawey na pismiie przez lnzymera/K;e;owmka projekiu.

Sprawdzenie ‘wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokoéc:[ przez lnzymera!Kaerowmka projektu nig -
zwalnia Wykonawey od odpowjedziainodel za ich dokladnose. _

Decyzie InzynieralKierownika projektu dotyczace akceptacii iub odrzusenia matena%ow i elementow
robot bedy-oparte na wymaganiach. okreslonych w dokumentach umewy, dokumentacii projektews] i.w SST, a
takze w normach | wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierawnik. projektu uwzgledni wyniki badan
reteriatow i 1ob6t, rozrzuty normainie wystepujace przy produkeji i przy badaniach materialéw, doswiadezenia z
przesziosci, wyn:kl badan naukowych oraz inne czynniki wpiywajape na rozwazang kwestie.

Palecenia Inzyniera/Kierownika profektu powinny byé wykonywane pizez Wykonawce “w czasxe :
okredlonym przez Inzymera/Kmrownfka projeidu, pod grozbyg zatrzymama robét -Skutki finansowe z tego tytult

poniesie Wykonawca




: 6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
: 6 1. Zasady kontrali Jakosc; robot

‘Calem kontroil mbét de2|e takze sterowanie ich przygotowanlem i wykoaamem aby osiagngad za{ozonq

;akbsc robét.
- * Wykonawea jest odpowsedzminy zZa pe{nq konirole. robét | Jakoém materiatew. Wykonawca Zapewni

odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, iaboratorium, sprzat, zaopakrzeme i wszystkie uzzqdzema

: mezb@dne do pobierania probek i badan materraiow oraz robdt.
Przed. zetwierdzeniem systemu  kontrofi inzymer;‘FQerownxk projektu moze zazadac od Wykonawcy

przeprowadzema badan w celu zademonstrowania, Ze pozzom ich wykohywania jest zadowalajgey.
. Vilykenawca bedzie przeprowadzac pomiary | badania materiaibw oraz tobdt z crestotliwoicig
- Zapewniajgeq stwierdzenie, ze roboty wykoﬂano zgodmezwymagansams zawartymi w dokumentacji pI”OJektOWEJE

SST

7. OBMIAR ROBOT
Ogéine zasady cbmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresia¢ faklyczny zskres wykonywanych robot zgodnle z dokumentac;ab'

prqektowm BST, w jednostkach ustatonych w kosztorysie.
: Obmiary robt dokonuje Wykonawea po pisemnym powiadomieniu Inzynleralf(rerowmka proyektu 0

zakresre obmierzanych robSt i ierminie obmiatu, ¢o najmmiej na 3 dni przed tym terminem. -

Wyniki obmiaru bedg wpisane do kszqzkl obmiaréw.
Jakikolwiek bigd lub przeoczenie {apuszczenie) w ilogciach podanych W s!epym kosztorys:e lub gdzne

mdzu-ﬁj w' S8T. nie’ zwalnia Wykonawey - od obowiazku ukeficzenia wszystkich robot Bledne dane zostanq-

popraw;one wg instrukeji. inzyniera/Kierownika projektl na pimie..
- Obmiar gotowyeh robdt bedzie przeprowadzony z czestoscua_ wytnagang do. celi mieslecznej plainasei
na rzecz Wykonawoy fub w innym czasie okreslonym w umowie iub oczekiwanym przez Wykohawee |

Inzymera/Klerownlka prc_;ektu

8. ODBIOR R(_}BOT
8.1, Rodzaje odbiordw robdt

o VW zaleznogci od ustaler cdpowiednich SST, roboty podiegaig nasiepu_la_cym e’fapom odbior:
a) aj: . odbiarowi robot zanikajacych | ulegajgeych zakryﬁsu .
b) 'b) cdbiorowi czesciowemu,
¢} ¢} . odbiorowt ostatecznemu,
d} d) odbiorowi pogwarancyjremu.

8.2, Odblor robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odhidr robdt zan;ka;qcych i ulegajacych zakryciu polega na fi ralnej ooeme |loscx | jakosdi wykanywanych

robot, kidre w dalszym procesie realzzacy ulegng Zakryciu. _
Odhiér robét zanikajgeyeh | ulegajgeyen zakryoiu bedzie cokonany W czas:e umozlrmaja_cym wykonanie

eWenti_faInych korekti poprawek bez hamowania ogélnego. pOSpr%J robot
Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.
“Gotowosé  danej czesoi robdt do odbioru zglasza. Wykonawca wpisem do dziennika budowy i

jednoczesnym powac{omfemem Inzyniera/Kierownika projekiu; ‘Odbiér bedzie przeprowadzony Hiezwiocznie, nie
pdznie] jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wp:sem da dziennika budowy i powiadomienia o tym fakele

inzyniera/iierownika projektu.
Jekosé i iloée fobdt ulegajacych zakrymu ocenia Inzymer!Klerowmk projekty na podstaw:e dokumentow

zawierajgeych kompiet wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu o p:zeorowadzme pomlary, W konfrontacji z
dokumentacjs, projekiowa, 88T i uprzednimi ustaleniami. :

8.3. Odbidr czgsczowy

- Odbidr czesciowy polega na ocenie lloéci | ;akoscr wykonanych czescs robot Odbioru czesclowego robét
dokomge sie Wi zasad jak przy odbiorze cstatecznym robot CQdhioru robét dokomﬁe Inzynrier/Kierownik projektu.

8.4, Qdbidr ostateczny robat

Z:asadyr odbioru ostatecznego robdt : :
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenle rzeczywzstega wykonama robit w odniesieniu do ich ilosci,

_jakoéci | wartoscl,
. Calkowite za konczenie robdt oraz gotowoic do odbmru ostatecznego bedzie smlerdzona przez

Wykonawce wpisem do dziennika budawy z bezzw%ocznym powxadom;emem na pismie o tym fakcie
lnzymera!Kuerowmka pro;eldu _




od b:or ostateczny robot nastap! w termlme ustalonym W dokumentach Ltnowy, l;czqc ad dnia
potwierdzenia przez ]nzymera!%(;erownlka projektu zakoriczenia robét § przyfecia dokumentow o ktcrych mowa w

punkcie 8.4.2. . S
Qdbioru os’:atecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawqucego W obecnoscx S

Inzyniera/Kierownika projekiu i Wykonawoy. Kemisia odblerajqca roboiy dokona ich oceny jakodciowej nz
podstawis przsdiozonych dokumentow, wynikow badan | pomiaréw, ocenie Wizuainej oraz zgodnosm wykonama

robét z dokumentacy, projektowg | SST,
W toku odbioru ostatecznego robot kDITIlSJE zapozna sie 2 realizacig ustalert przy;gtych v irakcie

odbioréw fobt zahikajgoych i ulegajacych zakiyoly, zvdaszcza w zakresie wykonama robot uzupedniajacyeh i

- robét poprawkewych.
W przypadkach hiewykonania wyznaczonych robét popravkewyeh |ub robét uzupe{ma jacych w warstme

Scierainel lub robotach wykonczeniowych, kemisia przerwieswoje czynnosc; i ustali nawy termin odbioru

_ostateczniego.
W przypadku st\J\fierdzema przez komisjg, Ze-jakos¢ wykonywanych robot w paszczegolnych

asortyme_ntach nieznacznie ocbiega od wymagane} dokumentacjg projekiows i 88T z uwzglednieniem toleranciii -
nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne cbiektu i bezpieczeristwo ruchu, komisja dokona potraces,
ocen:ajap pommejszonq wartcsc wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przypg’:ych W dakumemach

Umowy.
£.5. Odbidr pogwarancyjny

Qdbidr - pogwarancyjny polega na ocenig wykonanych robot zwsqzanych Z usunieciem wad

stxmerdzonych przy odbiorze ostatecznym i za1stma{ych wokreste gwarancyjnym:
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualne] oblekiu z uwzglednlemem zasad

opasanych w punkme 8.4 ,Qdbior ostateczny robot’,

10, PRZEPISY ZW!AZANE

1. 1. . -Ustawa Z dnia 7 fipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz U. Nr8g, poz. 414z pozmejszyml Znianami).
2. 2. Zarzadzenié Ministra infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w spravwe dZJenmka budowy, montazu i

rozbigrki oraz tablicy |nformacyjnej {Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60z pozme;szymi zmlanaml}

-SZCZEGG%_OWE SPECYFIKACJE TECHN!GZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP.
1.4.Przedmict 88T :

Przedmiotern niniejszej szczegé%oWej specyfikacji techiifezng] (S8T) sg wymagénia dotyezgce
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy. drogowej i fef punkiéw wysokoSciowych.
1.2. Zakres stosowania 35T ' ' o

Szezegdiowa Specyfikacjs Techniczna (SST) jest stosowana Jako dokument przetargowy | kontraki:owy
przy zlecaniu i realizac;l robdt wymlenlonych w punkeis 1.1 .
- 1.3. Zakres robdt obj@tych ssT

Ustatenia zZawarie w mmeJSZEJ specyf" kacjt dotyczg zasad prowadzema robdt zquzanych z Wszystklrm
czynnodciami umozliwiajacymi | majaeymi na celu odtworzenie w terenie przeblegu trasy drogowej oraz polozenia

obiekidw i nzymerskjch

134 Gdtwozzemetrasylpunk‘ow wysokoémowych

W zakres robdt pomiarowych, zwiazanych z odtwerzenlem trasy i pun;(tow wysokoémowych Wch0d73,_
@) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokoscvowego punkidw gidwnych osf trasy i punktéw

wysokosciowyeh, -
b} uzupemleme osi trasy dodatkewymi punkiami (wyznaczeme osi),




c) 'wyznaczenie dodatkowych punktow wryéokoéciowych {reperdw réboczyéh)
d) wyznaczenie przekrojdw poprzecznych; : _
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed Zniszczeniem oraz oznakowame w sposdb

ulatwiajacy odszukanie | ewentualne odtworzeme
1.4. Okreslenia podstawowe
: A 1 Punkty giowne trasy - punkty za{amama 0si trasy, punkty kiﬁrunkawe oraz poczajkowy i koncowy punk’c
rasy. :
1.4.2. Pozostate okresienia podstaWow_e sazgcdne z o_bowiqzujqcymi, odpowiednimi polskimi hormari | z
definicjami podanymi w 88T.D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pki 1.4."
1.5. Ogéline wymagania dotyczace robt ' S

Ognlne wymagama dotyczape rcbot podano w OST D-M-00.00.00 Wymagama ogllne” pkt 1.5.

2 MATERIA%:.Y

2.1. Ogdlne Wymagama dotyczqce materra!ow

. Ogélne wymagania dofyczape materiatdw, ich pozyskfwanta i sk%aciowama podano w QST D-M-00. OD GD
Wymaganla ogdine” pki 2. . .

2.2, Rodzaje materla{ow

. Do dfrwa!ema punkidw gk‘;wnych trasy na[ezy stosowac pale’ drewnzane z gwozdaem lul Dr@tem

stalowym, stupki-betonowe o diigose! okate 0,50 mefra.
Pale drewniane umieszezone poza granicg robst zismnych, w sgsisdztwie punk{ow za%amama trasy,

powinny mies srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugosé od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punkidw nalezy stosowaé pahkl drewniane Srednicy.od 0 05 do g, 08 mi

diugodei akofe 8,30 m, a dia punidéw utrwalanych w istniejgee] nawierzchni holce stalowe Srednicy 5 mm |

d#ugoém od 0, 04 do O 05 m.
Swnadkl powinny mieé cﬁugosé okoto O 30 mi przekrgj prosfokqtny

3. f-‘.pR_ZFT

3.1, Ogdlne wymagania dotyczace sprzqtu
QOgdlne wymagania dotycza_ce SpQQtLI podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogbine” pkt 3.

3.2, Sprzet pom:arowy

Da odtworzenia sytuacyjnege frasy i punktéw wysokosciowyeh nalezy stosowaé nastgpujgey sprzgt

- teodolity lub tachimatry,
~ niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- ety

- tasmy sta!owe Szpllkl _ .
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokoscxowych powrmen gwaraniowac T

uzyskanie wymaganef dokiadnosci-pomiar.
4, TRANSPORT

4.1. Ogol ne wymagama dotyczar_ce fransportu
Ogo!ne wymeagania datyczape transportu podang wOST D-M-00.00. GO Wymagama ogolne pH 4

42, Transpcrt sprzgtu i matena%ow
bprz%t i materialy do ocitworzema frasy mozna przewoz,c dcwolnyrm &rodkami transportu '

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonama rcbct
QOgbine zasady wykonania robet pcdano wOST D—M 00.05.00 Wymaganra ugoine pkt 5.

5.2 Odtworzeme osi trasy

Tyc:zeme osi frasy nalezy wykonac W oparcxu o.dockumentacje projektowq oraz inne dane geodezyjne
przekarane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligenizagii panstwowe; albo innej osnowy

geodezyjne], okreslone; w dokumentacji projektowe]. . :
0§ trasy powinna byé wyznaczona w punktach giéwnych i w punktach posred nich w od! teglosci zaiezne}

od oharakterystykl terenu i ukszta%tcwama trasy, fecz nie rzadz;e; nizco 5¢ n‘etrow




: Dopuszczalne odchyieme syluacyjne wytyczonej 0sj trasy w stos unku do dokumentadii projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 3 cm dia autostrad | drdg ekspresowych lub 5 em dla pozostalych drog. Rzedne niwelety
punkidw osi frasy nalezy wyzZnaczyc z dok%adnosquo ‘I cmw stosunku do rzednych niwelety okreslonych w

- dokumentacji projektowsi.
Da utrwalenia osi ’zrasy w terenie nalezy uzyé materialéw wymemonych wpkt 2.2,
Usunigcie pall z osi trasy jest dopuszczalne tylko wawczas, gdy Wykonawca robét zastapl je

edpowiednimi palami po obu stronach os], um;eszczonych poza granicy, robet.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli Jakosci robdt -
Ogolne zasady kontroli jakeéel robét pedano w OST D-M-00. 00.00 ,,Wymaganla ogdine” pkt &.

8.2. Kontrola ;akoscl prac pomiarowych

Kon’frolg jakosci prac pomlarowych Zwigzanych z odtworzeniem trasy pzznktow wysokosciowych nalezy
prowadzic wediug ogélnych zasad okreslonyeh w instmkqach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z o
wymaganlamz podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obniiarowa _
Jednostkg obmiarowa jest km (kilomatr) édtworzonej frasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
. Odbiér rob6t zwigzanych z odtworzeniern trasy W tersnie nasigpuje na podstawie szkicow | dziennikow
pomiardw geodezyjnych lub profokdtu z kontroli geodezyjnej, kidre Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

9. PRZEFISY ZWIAZANE

1. Instrukcjs techniczna 01, Qgéine zasady wykonywania prac geodezyjnych :

2. Instruikcia lechniczna G-3. Geodazyjna ohsiuga inwestycji, Gidwny Urzqd Geodezji | Kartografi, Warszawa
1978,

Instrukeia techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozmma, GUGIK 1 978._

instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa oshowa geodezyina, GUGIK 1683

tnstrukcja techniczana G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokoéciows, GUGIK 1979,

Whtyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 18383,

Wiyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1883.

oY e

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D= 04.01.01.
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODLOZA

WSTEP:
1.1. Przedmiot SST

Przedmioctern nintejszej szczego%owej specyfi kacn technicznej 55T sg wymagania dotyczape wykonama I
odbioru robst drogowyceh zwigzanyeh z korytowaniem | tzag@szcznmem podioza

1.2. Zakres stosowania SST ] L. )
Specyfikacia techniczna jest stosowana  jako dokurnent przetargowy i kentraktowany przy zlecaniu |

real:zacp robot wymisniényeh w pkt 1.1

1.3. Zakres robét objgtych SST '

Ustalenia zawarts w niniejszgj specy‘ kacjt dotyczq zasad prowadzenia robot zwuqzanych z wykonamem
Koryta przeznaczonego do utozenia konstrukeji nawierzehni,




A

2, MATERIALY =
" Nie wystepua,

3.SPRZET

Sprzet do wykonania robét

Wykenawca przystepujacy do wykonania koryta i prof Iowama poé?oZa powfmen wykazaé sle
mozllwoémq korzystania z nastepujgcego sprzatu:

—" réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukoénie ustawianym tem;eszem inzymer moze dopuécié wykonanie

Koryta i profiiowanie pod%oza z zastosowanlem spycharkl z Iermeszem ustawionym proslopadle do klerun ku
pracy maszyny, - . .

"~ koparek z'czerpakami profilowymi (przy wykonywamu qumch keryt),
- — walcdw statycznych, stracyjnych fub phyt wibracyjnych..

~ Stesowany. sprzgt nze mozZe spowodowad mekorzystnego WLl na wiasciwosci gruntu pndioza

4. TRANSPORT :
Ogéine wymagama dotyczace *ransportu podano w SST - I'\!I~00 OG 00 Wymagama ogélne" pkt 4.

. 5, WYKDNAN!E rosdT
LA Ogclne zasady wykonanra robdt

Ogélne zasady wykonania robot podano w SST D M—OO 00,00 Wymagama ogélne" pkt5.

5.2, Warunki przystgpienia do robét

Wyko"sawca powinien przystqptc da wykonama koryfa oraz prof éowama i zagqszczema podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem warstw nawisrzehni. Wezeéniejsze
przystqmeme do wykonania koryta oraz profilowania i I Zageszczania podioza, Jesi mozliwe wylacznie za zgoda,
Inzyniera, w kerzysinych warunkach atmosfarycznyeh.

; W wykonanym korycie oraz pe wyprofilowanym i zageszezonym pod{ozu nie moze odbywac sie ruch
budowlany niezwigzany bezposrednic z wykonaniem pierwszs] warstwy nBWIEIZChm

5.3, Wykoname koryta

Paliki iub SZPIH{I do prawwﬂowego uksziaftowanis kary‘a w plame i profi Iu powmny byé wczesmej
przygctowans:

Paliki lub szpilii naiezy ustawiaé w.osi drogi'i w rzedach rownoleg!ych do 0si drogi lub w inny sposéb
zaakeeptowany przez Infyniera. Ruzmieszezenie palikdw lub szpilek powinno umozliwiad nacnagn;@me sznurkdw
lub inek do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 metréw. -

Rodzaj sprzety, a wszczegdinosct jego moc nalezy dostosowad de rodzaju gruntu W ktorym
prowadzoné sg. robaty i do trudnoscl jego odspejenia.

Koryto mozna wykenywaé recznie, gdy jego szerokosé nie pozwala na zastosowanie maszyn, ha
przyk’ad na poszaerzeniach lub w pfzypadku robét o ma%ym Zakresie. Sposob wykonama musi byé Zaakceptowany
przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywama koryta powwen byé Wykorzystany zgodme £ tstaleniami
dokumentacji projeklowe i SST, 1, wbuciowany W nasyp lub odwieziony na-odkfad w miejsce wskazane przez .

Inzynisra,
Proﬁlowa niei zag@szczeme pcdicza nalezy wykonac zgodme Z zasadamr okreslonymi w pkt 5. 4

5 4. Profilowanie | zaggszczame podioza -

. Przed przysigpieniemn do profilowania pod{oze powmna byc oczyszczone ze wezelkich zanieczyszozen,
Po aczyszezenit powlerzchni podicza nalezy sprawdzié, czy lStﬂleJ%Ce rzgtne tereny umozliwiajg,
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sig, &by rzedne fereny przed
profilowaniem byly ¢ co najmnief 5 cm wyzeze niz projektowane rzedne podioza.

. Jezell powyzszy warunek nie jest spefniony | wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewndzianym do
profilowenia, Wykonawca powinien spulchnsé podicie na g%ebokosc zaakoeptowsng przez inzyniera, dowie?¢
dodatkowy grunt spehiajacy wymagania obomazu;qce diz gbrnej strefy korpusy, w iloScl koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokodciowych i zacgéczc warshrv.g do uzyskama warto$ti wstanka zageszczenia,

ckredlonych w tabiicy 1.
- Do proﬁlowama podéoza halezy szosowaé rc}wniarkf Sca@ty grunt pOWlnle'i byc wykorzystany W robo;ach

zzemnych lub winny sposéb zaakeeptowany przez Inzyniera:

Bezpostednio po profilowaniu podioza nalezy przystaplc doj lego Zaggszczenia, Zageszczame podicza
nalazy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia me mniejszego od po:iarzego wtabhcy 1. Wskaznik

Zaggszezenia nalefy okreslaé zgodnie z BN-77/8931-12 5],

W przypadku, gdy gruboziarnisty material Mo;zqcy podloze umemczl:w:a przeprowadzenie badania

- zeggszczenia, kontrole zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigZen plytowych. Nalezy okreslic pierwotny i

widrny. modut odksztatcenia podioza wediug B%\ £4/6931-02 [3} Stosunek wtcrnego i plerwotnego modutu
‘odksztaicenia nie powm[en przek. aczat 22 - o B _




Wﬂgotnoéé gruntu podicZa ‘podczas zagqszczqnza powmna byé rowna wﬁcotnosc:i optymalnej z
tolerancig od -20% do +10%. - _ _

" 5.5. Utrzymanie kcryta oraz wyprof‘ [owanego i zageszczonego poc[ioza 7

Podioze (karyvto) po wyprofilowaniu i zageszezeniu powmno byé utrzymywane w dobryrn stame

“Jezeli po wykonaniu robét zwiazanych z profilowaniem | zaggszczeniem podioza nastapx przerwa w _
robotach 1 VWykonawca nie przysiapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczyé
padtoze przed nadmiernym zawﬂgocemem na przyk%ad przez roziozenie folu lubw |nny sposdb zaakceptowany

przez InZyniera. . _
Jezeli wyprofiiowane i zag@szczonn pcdh:ze ulegio nadmuernemu zawngocemu to do ukladania koleme;

warstwy mozna pizystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. -
Po osuszeniu podioza: Inzynier ocent jega stan | ewentuainie zalec Wykoname mezbgdnych napraw

Jezeh zawngoceme nastaplio wskutek zamedbama Wykonawcy, to napraws wykonz on na wiasny koszt
8, KDNTROLA JAKOSCI ROBOT -

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosc] robst
Cgélne zasady kontroii jakesm robst podano w SST D-M-00.00. DO Wymagama ogolne" pk‘t g

6.2, Badama w czasie robot

6.2.2, Szerokoéc koryia (profilowanego podécza)

Szerokaéc koryiai proﬁiowa nego podicza nie moze réznic sig ed szerokosm projektowanej o] waece; niz.
+10 om i-5 cm. . _
6.2.3. R6wnost koryta’ (prof' Iow’anego nod%oza) " Nier6wnosci podiuzne kory’ta i promawanego podéoza nalszy
mierzyé 4—metrowq%atq zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4]

MNierdwnose poprzeczne nalezy mierzy< 4- metrowq %ata_
Nierownosdi nie moga przekraczat 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne, Snadkt poprzaczne koryta i profilowanego bod%oza mwannv bvézgednez
dokumentacjg projekfowa z tolerancia =+ 0,5%. : -

6.2.5. Rzedne wysokosciowe. _‘Réznice pomiedzy rzgdnym} wysokoscxowyml Koryta lub wypro filowanego
podioza i rzgdnyrm prOJektowanym; nie powmny przekraczac +1 om, =2 cm, _
“B.2.8. Uksziattowanle osi w ptanie
Diw pianie nie moze byt przasum@a w stosunku do osi projektowane; ] qucej nizx3 cm dla autostrad - -
i drég-ekspreSOWych lub wigeej niz £ 5 cm dia pozostalysh drég.
6.2.7. Zageszczeme korytz (profilowanego podioza)

- Wskaznik zageszczenia koryta i wyprof Iowanego pod%oza okreslony wg BN-77/8°31 12 [5] nie. powinien

byé mn}ejszy od podanego wtablicy 1.
Jedii jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sig porawname wariosci modu%ow edksz‘a{cema ta

wartosc stosunku widrnege do pxerwotnego moduty odksztaicenia, okreslonych zgodme Z normg, BN- 64/8931 02

[3] nie powinna byé wieksza od 2,2,
Wilgotnosé w czasie zageszezania nalezy badac wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wil gotnosc gruntu pod’mza

powinna byé réwna wilgotnosel optymalng] z toieranc;q od —20% do + 10%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéine zasady obmiaru robdt - _
“";‘éﬁe zased dy obmiaru rc_béf odang w 38T D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt7.

Ogd
7.2 Jednostka obmlarowa N :
Jednostkg obmrarowa JesL m* (metr kwadratowy) wykonanecsc i cdebranego koryta..

8. ODBEOR ROBOT -

0Ogdlne zasady vebioru robat podano w SST.D-M-00.00.00, Wymaganza ogélne’ pkt 8.
-Roboty uznaje Si% za:wykonane zgodnie z dokumentagia prejektows, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezels wszystkue porniary i badania z zachowaniem folerancji WG punktu =3 da+y wynskt pozytywne.

PODSTAWA PLATNOSCI

8.1, Ogotne ustaiema dotyczqce podstawy ptatnosci
Ogdine ustalema dotyczqce podstawy piatﬂosm podano w 88T D-M-00.00. OO Wymagania ogdine” pkt

© .




10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy -

1. PN-B-04481 Grunty budowiane. Badania prabek gruntu
. 2. PN/B-0G714-17 Kruszywa mingralne. Badania. Oznaczanie witgotnosc
3. BN-54/8931-02 Drogi saimochedowe. Oznaczanie modulu odksziatcenia
nawierzehni podatnych i podicza przez obciazenie piyta

4, BN-58/8231-04 DTOQI samochodowe Pormiar réwnosc: nawierzchni planografem
i fatg : .
5. BN-77/8931-12 Oznaczanle wskaznll\a zangzczenla gruntu
D'~ 04.04.04

NAWIERZCHNIA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1. WSTEP _
| 1.1.Przedmiot OST .
" Przedmiotem nmze;szej ogélnej specwkacjl techniczne] (OST) sa_wymaganta doiyczqce wykonania i .
odbioru robét zwigzanych z wykonamem nawierzehrii Z tiueznia kamiennego. - . '
1.2, Zakres stosowania OST

Ogdlna spacyfikacja techniczna (OST) stanowi obowna_zu;ch podstawe opracowania szczego%owej
specyfikecji techniczngj (SS! y stosowanej jako dokument przetargowy i kantraktewy przy zlecan u i reailzacy 2
robét na drogach. krajowych i wojewsdzkich.

Zaleca sig wykorzvstame OST przy zlecaniy robot na g¢rogach mielskich i gmmnvch
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfi ka cji dotyczq zasad. prowadzema rcbot zw;qzanych z

wykonywaniem podbuddw z Bucznia kamiennego,
Podbudowe z Hucznia kamiennego wykonu;e sig, zgodnie z ustaleniami padanymi w dokumerntacii -

projektowef, jako;
- pedbudowe pomecmczq,
- naWéerzcth zasadnicza,

1.4, Okreélenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia z Hucznia kamiennego - czedé konstrukcji nawlerzehni sk%adajqca sig zjednej_ luf wi:géej' '
warstw nosnych z thucznia i klifica kammnnego : '
1.4.2. Pozostate okreSlenia sa zgodne z cbowquujqcyml adpowmdmm polskm normanmi | z defi mc;aml
podanymi w OST D-M-00.00.00 Wymagania-ogdine” pkt 1.4.
1.5 Ogolne wymagania detyczgce robat

Ogo ne wymagama doiyczape robét podano w OST D- M-OO 00 (JG SVymagania 0gdl ne’ pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagama dotyczqce materialow
Ogélne wymagama dofyczace matenafow tch pozyskiwama i skéadowama podano w OST D=h-09.0C. DO
~“Nymagania ogdine’ pkt-2. .
2.2, Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanyml przy wykonywaniu podbudowy z Huczma wg PN—S -96023 [9} sg;.
- kruszywo famane zwykie: thuczer 1 Kliniec, wg PN-B-11112 8], ]
- woda do skropzema podezas walowania | Klinowania.

2.3. Wymaganla dia kruszyw

Do wykonania nawierzchni nalezy uzyc nast@puja_ce rodzaje kruszywa wed{ug PN-B- 11‘!12 [8]
- . Huczen.ad 31,5 mm do 6§3:mm,
- Kiniec-od 20 mm do 31,5 mm; -
- kruszywo do kimowama khmec ¢d 4 mm do 20 mm.




" 3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagama dotyczgce sprzgtu - . _
Ogot ne wymagania dotyczgoe sprzefu podano w OST D—M-DO GO 00 ,,Wymagan;a ogolne pkt 3.

3.2. Sprzgt do wykonania robét : .
Wykonawca przystepujgey do wykonania mwnerzchnl ztt uczma ﬁam[ennego powmlen wykazac sig

5 .mOZIIWOSCIa_ korzystania z nastepujgcego sprzetu:

a) Tréwniarek lub ukladarek kruszywa do rozk%adanla Hucznia | Kifica,

b) rozsypywarek kruszywa do rozioZenia Klifica,

¢} ‘walcow statycznych gladkich do zageszezania’ kruszywa grubego

d) walcdw wibracyjnych lub wibracyjnych zaggszczarek plytowych do inowania kruszywa grubego klincem,

~ e} - szczotek mechanicznych do usunigcia nadmiaru Klifica,

f)  waledw ogimionych lub stalowych gladkich do koficowego dcggszczensa

q)- przewoznych zbiornikéw do wody zaopa’{rzonych W urzag:izema do rozpryskiwania wody

4, TRANSPORT

4.9, Ogolne wymagama dotyczgce transpon‘.u .
Ogofne wymagama dotyczqce transportu podano W OST D- M GG 0O. GO Wymagan:a ogbine” pkt 4.

4.2, Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozm dowoinymi s:odkaml transporiu'w warunkach zabezpleczajqcych jeprzed
zameczyszczemem Zmieszaniem z inrnymi matena%amf naémlernym wysuszeniem | zawilgocenien.

5. WYKONAN!E ROBOT
- 5 1. Ogdéine zasady wykonama robo‘t

Ogélag zasady wykonanla robét podano w osT D-M—GO OG 00 ,,Wymagama cgoing” pkt 5.

rzygomwame podioia

Podioze pod podbudows tiuczmowq powirno speiniad wymagan;a okregione w OST D-04.01.0% ,,Koryto :
wraz z profilowaniem | zag@szczemem poditoza’. _
Podbudowa tiuczniowa powinna by¢ ulozona na-poctozu zapewnlajqcym meprzenikame drobnych
ezastek gruntu do warstwy pedbudowy. Na gruncie spaistym, pod podbudowqﬁuczmowa powinna byé ulozona

warstwa odeingjaca lub wykonane ulepszenie podioza. _

5.2, Wbudnwywame i zageszczanie kruszywa

- Minimaina grubosé warstwy podbudowy z t%uczma nie moze byé po zageszozeniu mriiejsza od 1,5~
krotnego wymiaru-najwigkszych ziam tiucznia, Maksymalna grubo&d warstwy podbudowy po zaggszezeniu nie
mozZe przekraczad 20 em. Podbudowsg o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywad w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno byé roziozene w warstwie 0 jednakowsj grubosui, przy UZYCiu. ukladarki alb
rowniarki. Grubosé rozlozons] warstwy luznego kruszywa povwnna hyé taka aby po jef zag@szczemu i

_ zaklinowaniu osiagneia grubosc projekiowans,

Kruszywo grubs pe roziozeniu powmno by przywaiowane dwoma prze}sclamx walca statycznego
gladkiega o nacisku Jednostkoxwm nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczame podbudowy o pzzekroju '
daszkowym powinno rozpoczat su@ od krawedzi i stopniowe przesuwat sig pasami podiuznymi, czefciowo.
nakdadajgcymi sie w Kierunku osi jezdni. Zagqszczeme podbudowy o Jednos’tronnym spadku poprzecznym .
powinno rozpoczqc sig od dolnegj krawcgdzs i przesuwac SIQ pasam pocﬂuznyml czesciowo nak%adajqcyml sig, W
kierunku jej gornej krawegda E

W przypadku wykonywania ponbucowy zasaumczej, pu puywamwanlu kruszrywa grubsgo nalezy -
roziozyé kruszywe drobhe w réwnsj warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zaggszczania nalezy
uzyc walcs wibracyjnego o nacisky Jadnostkowym co hajmniej 18 kiNfm, albo p+ytoquagqszczarkq wibracyjng o
nacisku jednostkowym o najmniej 16 KN/m?. Grubo§é warstwy luZznego kruszywa drobnego powinna byé taka,
aby wszystkie przesuzenle warstwy kruszywa grubego zostaly wypelnione kruszywem drobnym. Jezedi to
konieczne, operacje rozkladania i wwibrowywanis kruszywa drobnego nalezy powtarzag az do chwsil gdy

‘kruszywo drobne przestanie penetrowac warstwe kiuszywa grubego;

Po zageszczZeniu caly nadmiar kruszywa drobriego.nalezy usunag z podbudowy szczotkamz tak, aby

Ziarna kruszywa grubego wystawaly nad powierzchnig od 3do & mm..
Nastepnie warstwa powinma byé pzzywa{owana waleem statycznym gladkim o namsku Jednostkowym nie

mnigjszym niz 50 kN/m, albo walcem ogummnym w ealu doggszczema kruszywa pot uzowanego W gZasie
s7zczotkowania. : . : .




53 Utrzymame podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed uozeniem nastepnej warstwy powmna byé utrzymywana w dobrym
stanie. Jéreli Wykonawca badzie wykorzystywal, za zgoda inZynieta, gotowa podbudowq do ruchu budowlanego,
to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie' uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez fen ruch Koszt napraw
: wynlk{ych z mew&a:;c;wego utrzymama podbudowy obclaza Wykanawcee robat,

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT :

8.1. Ogdine zasady E{ontroir jakOSCl robot
Ogo]ne zasady kontroli jakosm robét pouaﬂo w OST D-M-00. 00 00 Wymagama cgolne pkt 6

5.4.2, Szerakosc podbudowy
Szerokosc podbudowy nie moze roznié sig od szerokosci pro;ektowaﬂej ] wugce; niz +10 ¢m, -5 om.
Najezdniach bez krawgzmkow szerokosé podbudowy powinna byé wigksza od szerokoscl warstwy
wyzej lezape; o0 ¢ona Jmmej 25 cmilub o wartosé wskazanqw dokumentaqs progektowej :
8. 4 3. Rownosc pochudowy '

Nisréwnosci pediuzne podbidowy nalezy nierzyé 4 metrowq%atq!ub planografem zgodme Z normg BN-

88/8931-04 [14].
Nisrowneécl poprzeczne podbudowy naiezy m:e:zyc 4- metrowq{ata_

.Nierdwno$ci podbudowy nie mogg przekraczac .
-12 mm dla podbudowy zasadricze],
- 15 mm dla podbudowy parmocnicze]:

6.4.4. Spadki popizeczne podbudowy _
_ Spad}u poprzeczne podbudowy na prostycn i fukach powinny byé zgodne z dokumentao;q projekiowg Z
tolerancjg = 0,5 %.
8.4.5. zgcme wysomécsowe podbudowy -
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i :ze_.dnymx pro;ektowaqym: nie powinny
przekraczaé + 1 cm, -2 om. _ . .
6.4.6. Uksz-aitowame osi w planie ) .
05 pcn:lbuclowy,:r w planie nie moze byé przesunigta w stosunku do osi prqek‘owaneg ¢ wiegej niz 3 cmdla
autostrad | drog ekspresowych hub o wigeej niz £ 5 om dla pozostalych drég. .
6.4.7. Grubeéé podbudawy '

Grubosc podbudowy nie moze réznié sie 06 grubosal projektowans] o WI%CG} niz:

- dia podbudowy Zasadn:cze] +2com,
- dla podbudewy pomacniczej +1 em, -Z om.

7. OBMIAR ROBOT -
7.1. Ogéine zasady obmiaru robdt
' Ogc}ne zasady cbmiaru rob6t podano w OST D-M-OO 00.00 Wymagama ogolne pkt 7.

7.2. Jednostka cbmiarowa
Jednostqu}bmiarcwq Jﬂst m° (metr kwadra’towy) wykonanEj podbudowyz tiuczma kamiennego

'8, ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioni robot podano w OST D- M—OO 00.00 Wymagania ogoine pkt 8.
- Robety uzngje sig za zgodne z dokumentacjg projektows, SET. Lwymaganfam inzyhiera, jezeli WSzystkse :

pomzary # badaniz z zachowaniem ioierancp wa pki 6 da#y wyniki pozytywne

8. PODSTAWA PLATNOSCi

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy p#atnoscr
Ogofne ustalenia dotycza_ce potstawy p{atnosc; podano w OST D-pM-00. DD 00 Wymagenia ogolne“ pkt




