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CZESC OPISOWA

do projektu techniczno ~ Wykonawczego'przebudbwy.drogi dojazdowe;j
do gruntéw rolnych w Krostoszowicach

1. Dane ogélne ;

Inwestor _ . Urzad Gminy w Godowie
Projektant | - iz Augustyn Kohieczny upt. bud. 52/] 966/Kt
' 44 —240 Zory, ul. Rybnicka 50
Podstawa opracowania - Umowa z Urzedem Gminy
Lokalizacja - Projektowana do modernizacji i odbudowy droga gmimma
' stanowi odcinek ul. Olszadskiej w Krostoszowicach Gmina
Godow

Szezegbtowa lokalizacja wykazana jest na mapie orientacyjnej

1: 15000 i mapie sytuacyino — wysokosciowej 1: 1 000

2. Podklady mapowe I pomiary geodezyvine

Mapg zasadnicza symacyjno-wysokééciowac w skali 1: 1 000 ﬁzyskano z Zasoby
Geodezyjno — Kartogtaficznego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartagraﬁcznej

- W Starostwie Powiatowym w Wodzistawin $1.




3. Opis projektowanvch robét

Modernizowana i odbudowywana droga do;azdowa do gruntéw rolnych prowadzona

Jest po istniej qcej frasie dr001

Parametry drogi:

dhugosé 320 nib
szerbkoéé_pasa jezdni - 3,50 m
siaadek 'poprzec.zny jednostronny . | 2%

spadek podhuzny dmgi.zmienny w granicach 1,5-16,2%

Zakres projektowanej modernizacji i odbudowy drogi obejmuje : .

- Korytowanie pasa jezdni szerokosci 4,10'111 i grubosci. 45 cm

Odwéz urobku z korytowania nawierzchni na odlegtos$é do 3 km

Wykonanie warstwy odsatcza.}qce_] z piasku grubosci 10 cm na calej szerokosci
podbudowy 4,10 m _

Wykonanie podbudowy z kruszywa kamiennego warstwy dolnej grubosci 20 cm na
szerokosei 3,60 m |

Wykonanie podbudowy z kruszywa. karmennego warstwy doIneJ grubosc: I3 emna
szerokosci 0,5 m pod korytka sciekowe '

Wykoname nawwrzc}ml z kruszywa kamienmego warstwy gérne; gmbosm 8 cmna

szerokosci 3 60 m _
Wykoname nawierzchni  z mieszanek mineralno — bitumicznych . asfaltowych

szerokodei 3,5 m warstwa wiazaca grubosci 4 cm 1 warstwa $cieralna grubosc:1 4 cm

. Uiozeme SClekOW uhc:’nvch Trmlmtnych na podsypce cementowo — pias Uwfej

na dhigoscei 320 mb

.Wykonalﬁe dwééh studzienek $cickowych & 500

Wykoname ruromagu odplywowego ¢ 315 dugodei 12 m z Wiqczenlem do istniejacej

kanahzaql deszczowe]




~ SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Kod CPV

Inwestor: -

- Projektant

Spis tresci:

do projektu p.r'zebud‘owy
drogi w Gminie Godow

D-00.00.00

- D-01.01.01

D-04.01.01

D-04.04.04

D-05.03.05
D-086.03.01

Prace budowlane na drogach gminnych

CPV - 452331237

GMINA GODOW

inz. Augustyn-Konieczny

int. Aegustyn Komigeznd
uprawnienst Dudewlane Mr 52/3UA6/K
g0 projiktowania | derawania rabotami
{ rpecaoERBwey techiiczny SITWM NOT Nr 1022
# sec. techiit 2ng-budowl, meliofade wodne
1D, Barioven, Nr 1754 poz.55)

- Wymagania ogéine _ '

- Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
- Korytowanie z profil. i zageszczeniem podioza
- Podbudowa z #ucznia kamiennego

- Nawierzchnia z betony asfaltowego

- Scinanie | uzupelnianie poboczy
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OGOLNE SPECYFIKAGJE TECHNICZNE
D -00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1.WSTEP
. 1.1, Przedmiot osT R _ o : _

Przedmioftem ninigjszej bgéénej specyfikacji technicznej (OST) 58 wymagania ogélne dotyezace
wykonania i odbiori rohet drogowych Zwigzanych z modernizacjg nawierzehni drogi w sofectwie Kroszioszowice _
Gmina Godow' : . '

1.2. Zakres stosowania OST _ _ _ _ _

' - Ogéina specyfikacia techniczna stanowi obowigzujges pedstawe opracewania szczegdlowsj specyfikaci
techniczngj stosowang] jako dokumenf_przetérgcwyi kontrakiowy przy zlecaniy i realizacii robét na drogach
krajowych, : _ ' : _ S ' :

_ Zaleca sig wykorzystanie OST przy zlecaniv fobét na drogach wojewédzkich, powiatowych i gminaych.
1.3, Zakres robét obietych OST ' o : _

Ustalenia Zawarte w ninigjszaj specyiikacji obejmuia wymagania ogdlne, wspéine dla robst chigtych : |
ogélnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszezegblnych asortymentéw robét §
drogowych | mostowych. W przypadky braky cgélnych-specyﬁkacji technicznych wydanych przez GDDP dla
danago asortyrnenty robét, ustalenia dotyczg rawniez dla S8T sporzadzanyeh indywidualnie.

1.4, Ckresienia podstawowe _ .
Uzyte w OST Wyrniehiane pohiZej okreéleniahaieiy rozumisc w kazdym przypadku nastepujace:
- 1.4.1. Budowla drogowa - objekt budowlany, nie bedaoy budynkiem, stanowiacy caloss techniczno‘~uz’yikowq
{droga) albo jego Cze¢ stanowizeq odrebny -elament konstrukeyjny jub technologiczny (abiekt mostowy, korpus
ziemny, wezel) : : ;
142 Chodnik - wyznaczony pas tereny p'rzyjezdni lubs odsuniety od jezdni, pragznaczony do ruchy pieszych.

1.4.3. Diugosé mosty - odlegiosé miedzy Zewngtrznymi krawedziami pomcstu, & w przypadky mostow iy kowych
Z nadsypka - odfeglo&é w swiete podstaw skiedienia mierzona w osi Jezdni drogowej. '

1.4.4. Droga -'wydzie!o_w pas. terenu Przeznaczony deo ruchy fub postoju pojazddéw oraz ruchy pieszych wraz z
wszetkimi urzadzanjamj technicznymi_zwia_zanymj Z prowadzeniem izabezpi_e_czeniem ruehu. .
1.4.5. ‘Droga tymezasowa {montazowa) - droga specjainie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obsiugufacych zadanie budowlane na &zas jago wykonania, przewidziana do usunigeia po Jego Zakonczeniy,
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1.4.7. Estakads - obickt zbudowany nad brzeszkodg terenows dla Zapewnienia komunikacji drogows] | ruchy
pieszego. . : o _

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — csoba wymienicna w danych kontraktowych {wyznaczona przez _
Zamawiajgesgo, o ktare] wyznaczeniy painformawany jest Whykonawea), odpowiedzialng za nadzarowanie robét j _ i
- administrowanis Kontrajtam, : : : - f :
1.4.9. Jezdnia - cze8é korany drogi przeznaczene do ruchu pojazdsiv. !
1.4.10. Kierownik budowy - 0soba wyznaczona przez Wykonawee, upowazniona da kKigrowania rebotami § do _
wystepowania w jege imienit w Sprawach realizacji kontrakty. _ o ;
1411, Korona drogi - jezdnia {Jezdnie} z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryinego postoju i i
. pasami dzielacymi jezdnie, - B _ i
1.412. Konstrukga nawlerzehni - ukiad warsty Rawierzehni wraz ze sposobem ich potaczenia. o

1.4.13. Konstrukéj_a nosna (przesio lub przesta obiekty. mostowege) - czeéé obiekty oparta na podporach

mastowych, tworzgca Ustréj niesacy dla przeniesienia ruchu pojezdéw lub pieszyeh, - D ;
1.4.14, Korpus drogowy - nasyp lub-fa czgsd wykopu, kidra jest qgraniczg'n_a korong drogi i skarpami rowdw. - - ' : ,
1.4.15, Roryto - element uformowany w korpusie drogowym w cely Wozenia w njm kdnstr_ukcji nawierzchni,




1.4.16. Ksigrka obmiaréw - akceptowaﬁy przez inZynfera/Kjerownika_ projektu zeszyt z pﬂnﬂmerowanymi
- stronami, sit2acy do wpisywania przez Wykonaweg obmiaru dokehywanych robét w formie wyliczefi, szkicdw |
ew. dodatkowych zatacznikéw. Whisy w ksigzce obmiarcw podiegajg potwierdzeniu przez inzyniera/Kierownika
projektu. ' : : :

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedhe do wykonania robdf, zgadne z dokumentacja projekiows |
specyfikaciaimi technicznymi, zaakceptowane przez Inz‘ynjera/f_(ierawnika Pprojektu, -

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkods wodng dla zapawnienia komunikacji drogowsj i ruchu pieszego.
1.4.20, Nawierzchnia - warstwa ub Zespét warstw stuzgeych do przejmowania i rozkiadania obcigzert od ruchy na
podioze gruntows § 2apewniajacych dogcdne_w_arunki dla ruche, ' : )

a)  Warstwa $cieralna - gérma warstwa rawierzchni poddana bezposradnio oddziatywaniu ruchu j czynnikow

atmosferycznych. . _ .
b) Wearstwa wiazaca - warstws Znajduiaca sig migdzy warstwe scieraing a pedbudows, zapewniajaca lepsze
rozloZzenie naprezen w nawisrzehsi | przekazywanie ich na podbudowe, :
¢} Warstwa wyréwnawecza - warstwa shuzgca do wyréwhania hierdwnosci podbudowy lub profilu istnisjacs;

nawierzehni, - :
d) Podbudowa - doing czeS¢ nawierzehni stuzgca do Przenoszenta obeiazen od ruchu na podiaze, Podbudows

moze sidadac sig z podbudowy Zasadniczej | podbudowy pornocnicze;, _
&) ' Podbudowsa zasadnicza - gorna czgsé podbudowy spetrigjgea funkeie nosae w konstrukeii nawierzchnj,
Moze ona skdadad sic Z jednef lup dwoch warstw. B

) Pedbudowa pomocnicza - doina £2es¢é podbudowy spelniajaca, sbok funkeji noénych, funkeje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podioza. Moze Zawierad

warstwe mrozoochronng, odsgezaigeg ub odcinajges, o .
g). Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktére} gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchit przad skutkami

dziatania mrozu. _ . .
h} Warstwa odcinajgea - warstwa stasowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobnysh gruntu do

warstwy nawierzchni leZace] powyzej. _
iy  Warstwa odsgezajiaca - warstwa shuZgca do odprowadzenia wody przedostajgeej sig do nawierzchni

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszezyZnie pionowego przekrofu w osi drogi lub
obisktu mostowegao. _ '

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakeda, tunel, kiadka dig pteszych i przepust, _

1.4.23. Objazd fymozasowy - droga specjalnie przygotowana | odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia !
~ ruchy publicznego na okres budowy, _ ;
1.4.24. Gdpowiednia {bliska) zgodnosé - zgodno$¢ wykanywanych robét » dopuszezonymi toleranciami, a jesii :
preedziat iolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, Przyimowanymi zwyczajowe dla danego . i
rodzaju robét budowianych. : _ _
1.4.25. Pas drogowy - wydzieleny linfamj granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych Z nig urzadzen oraz drzew i kizewéw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac taren przewidziany do-
fozbudowy drogi i budowy urzgdzen chronigeyeh ludzi | Srodowiske przed uclazliwodciami powodowanymi przez
ruch na drodze, _ . a

1.4.26. Pobocze - czesé korony drogi przeznaczons do chwilowego postoju pojazdéw, umieszezenia urzgdzan
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do boeznego oparcia
kenstrukefi nawierzehni, o

1.4.27. Peodioze nawierzehni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezggy pod nawierzehniz do glebokosci przemarzania.
1.4.28. Podioze ulepszone nawierzchni - géma warstwa podhoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w cely umozliwienia Przejecia ruchu budowlanege § w’raéciwego wykonania nawisrzehal.

1.4.28. Polecenie “inZyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonewey przez
InzynierafKierovmike projektu, w iormie pisemngj, dotycrgee sposchu realizacli rob6t lub irnyeh spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy, o :

1.4.30. Projektant - uprawnicna osoba prawna tub fizyczna bedsca autorern dokumentacii projektowe.

1.4.31. Przedsiewzigcle budowlane - kompleksowa realizacja nowege poigezenia drogowego lub catkewita ;
modernizacja/przebudowa (zmiana  parametréw geometrycznych . trasy w pianie | przekrofu  podiuznym) _ C
istnizjacego pofaczenia. ) .
1.4.32, Przepust — budowla o przeXroju poprzecznym zamknigtym, przeznacrona do przeprowadzenia cieky, '
szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych tub urzadzer technicznych przez korpus drogowy. _ :
1.4.33. Przeszkoda naturalna - glement srodowiska nhaturainego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budewlanege, na przykiad delina, bagno, Zeka, sziak wedréwek dzikich 2wierzat itp. o

1.4.34. Przaszkoda sztuczna - dziefo fudzkie, stanowigee utrudnienie w redlizacfi zadania budawlanego, na
przyklad drega, kolej, furcciag, Kanal, cigg pieszy lub rowerowy itp. _ .

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - ‘czgse dokumentaci projektowsj, kiéra wskazujs lokalizacjg,
charakterystyke | wymiary obiekiu bedacego przedmictem robét.. - o
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1.4.38. Przyczdiek - skrajna podpora obielduy mostowégo. Moze skiadaé sig z pé{nej sclany, sfubéw lub innyeh
form konstrukeyinyeh, np. skrzyn, kom()z_'. _

1.4.37. Rekultywacja - roboty majece na eslu uporzadkowanie | przywrécenie pierwotnych funkeji terenom
naruszonym w czasie realizacii zadania budowlanego, : o

1.4.38. Rozpigtogé teoretyczna - odlegiogs miedzy punktami podsarcia {fozyskamyi), przesta mostowege.

1.4.39, Szerokoss catkowita oblekty {mostu / Wwiaduktu) - odleglogs mied2y zewnetrznymi krawedziami konstrukeji
obieltu, mierzona w linj prostopadtej do osi podiuznej, obsjmuje catkowitg szeroko$é konstrukeying, ustroju
niosacego. . : ' . - S o

1.4.40. Szerokosé uzytkowa obiek%u - SZergkosé jezdni {rawierzehni) przeznaczena dia poszezegdinysh :roc:@Za}éw :
ruchu oraz szerokoéé chodnikéw mierzona w Swictle porgezy mostowych z wylgezeniem' konstrukefi przy Jezdnl

dotem oddziglajges ruch kalowy od ruchu bieszego, _ o
1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z botanlem ich iloci (przedmiarem) w kolejnosci technologiczngj ich
wykonania. _ _ S - : '

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przer Zamawiajgcego dia wykanania na nim robét oraz inne migjsca
wyrmienions w kontrakcie iako tworzace czess terenu budowy. .

1.4.43. _Tunel - obiekt zagfebiony ponizej poziomu tere_nu dia zapew_m'enja k_omumkacjf drogowej | ruchu pieszego.
1.4.44. Wiadukt - abiekt zbudowany nad finig kolejowg -[ub inng droga dla bezkolizyjnego_ Zapewnienis

korunikagji drogowsj i ruchu pieszego. _
1.4.45. Zadanie budowlane - CZ84¢ przedsiewziacia budowianego, stancwigca odrebng calogé Konstrukcying b,
technolegiczng, zdoing do’ sarodzielnego pelnisnia funkoeji techniczno—uZytkowych. Zadanie moze polegad ng
wykonywaniu roh6t zvigzanych z budows, modemizacjs/ Drzebudows, utrzymariem oraz cchreng budowii
drogows] [ub jej elementy. :
1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét o _

Wykonawca Jest odpowiedzialny za Jakasé wykonanych robgt, bezpéeczeﬁstwo wszelkich czynnosel na
terenie budowy, metody Uzyte przy budowie oraz 2z ich 2godnosé z dokumentacig projektowa, SSTi poleceniami
inzynierafKierownika projekti. : :

1.6. Gchrona | utrzymanie robst |

Wykonawea bgdz'ie cdpowiadatl za ech rong robét 1 za wszelkie materialy | urzadzenia uiywane dao

robdt od daty tozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia robet przez Intyniera/Kierownika _

Wykonawea badzie utrzyrywed roboty do czasy odbiory ostatecznego. Utrzymanie powinng byé
prowadzone w taki sposch, aby budowla drogowa lub I&f elementy byly w zadowalajacym stanie prrez caty czas,
do momentu odbicty ostatecznego., . _ o

- Jesli Wykonawes w Jekimkobwiek czasis zaniadba ulrzymanie, i na polecenis Inzyniera/Kierownika
projektu powinien fezpoczag roboty Utrzymaniowe nie paznisi niz w24 godziny po otrzymianiu tego polecsnia.

1.7. Stosowanie sig do prawa i innych _hrzepiséw :
© - Wykonawea zobowigzany jest zhad wszystkie zarzadzenia wydane pizez wiadze centralne i migjscowe
oraz inne przepisy, regufaminy | wytyczne, kfdre 53 W jakikolwiek spossb Zwigzane z wykonywarymi robataimi
bedzie w pelni odpowiedzialny Za-przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét, :

2. MATERIALY _
2.1. Zrédta uzyskania materiatéw '_

Co najmnigj na irzy tygodnie przed Zaplanowanym wykorzysianiem jakichXoiwiek materizféw
preeznaczonych do robdt, Wykonawea przedstaw] InzynierowifKierownikow projektu do zatwierdzenia,
szezegdiowe informacje dotyczgce Proponowanego Zrédia wytwarzania, Zamawiania lub wydobywania tyeh
materialéw jak réwniez odpowiednie Swiadectwa badan faboratoryinych oraz prébki materialéw, _ :

Zatwierdzenie partii materiaiow z dahego 2rédia nie oznacza automatycznie, Ze wszelkie materiaty z
danego zZrodia uzyskaja zatwierdzenie, _ : S

_ Wykonawea Zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszezonego srédla w Sposob ciagly spefniajg wymagania SST w czasis realizacy robét, :

2.4. Wariantowe stosowanie materiatdow

. Jesli dekumentacz projektows luk SST przewiduja mezliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
rmateriatu w wykenywanych robotach, Wykonawcea powiadorni InZyniera/Kiercwnika projektu o swoim Zamiarze co
najmnief 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, aibo w okresie dluzszym, jesii bedzie to potrzebne z uiwagi na-
wykonanie bada# wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i Zaakceptowany rodzaj materiaiy
nie moZe byé péznigj Zmisniany bez zgody InZzyniera/Kierownika projektu. : :

w-\n-mﬁ':-—-\»\m»-un\m\.(-“«pmpgumu-pw-r\uuy.w«:.Mﬁﬂ-—uwmu;mu\-u




2.5. Przechowywanie | skfadowania materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane matetiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do robdt,
byly zabezpieczone przed Zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakosé | wiasciwose | byly dostepne do kontrofi
przez InzynisraKierownika projekiu, o - '

Miejsca czasowego skiadowania materiatéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w Migiscach
uzgodhionych z lnz‘:ynieremiK%erownikiem.projekw lub poza terenem budowy w migjscach Zorganizowanych przez
Wykenawee i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projekiu. :

3. SPRYZET _ _

Wykonawcee jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnege
wplywii na jakogs wykonywanych robat, Sprzet uzywany-do robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcey i
powinier adpowiadad poad wzgledem typdw | iloge! wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub brojekeie organizacii
rabét, Zaakeeptowanym przez Inzyniera/Kierownika projekiu; w przypadku braku ustalef w wyrnienionych wyzej
dokumentach, sprzat powinien by¢ uzgodniony § Zaakceptowany przez inizynierafKierownika projektu. - :

Wykonawea dostarezy Inzynierowi/Kierownikowi projekiu kople Sekumentow potwierdzajacych
depuszezanie sprzgtu do uzytkewania i badasi okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisarmi, _
- Wykonawca bedzie konserwowad sprzet jak réwnie? naprawiad iub wymieniad sprzet riesprawny.

Jezali dokumeantacja projektowa lub S8T przewiduja mozliwosé warlantowsgo uzycia sprzetu przy -
wykenywanych robotach, Wykonawea powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoitn zamiarze wybory i
uzysia jego akeeptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akeeptacii Inzyniera/Kierownika projekty, nie
fmoze byé pozniéj zmieniany bez jego zgody. : '

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia | narzedzia nie gwarantujgee zachowanla warinkéw umaowy,
zostang przez inzynlera/Kierowniks projekiu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone da robét,

4. TRANSPOR‘_F . o ‘
_ Wykonawca jest zobowia_zahy do stosowania jedynie takich Srodkéw transportﬁ:, Ktore nie wolyng

niskorzystnie na jakoés wykonywanych robét | wiagciwosci brzewozonych materiaiove. :
" Liezba Sradkdw transportu powinna zapewnia prowadzenie robét Zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentagji projektows], SST i wskazaniach InzynierafKierownika projekty, wierminie przewidzianym Umews,
_ Frzy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelriac wymagania dotyczace przepisgw ruchy
drogowagds w adniesieniu do dopuszczainych naciskéw na oé i innych paramsetrow technicznych. Srodki

5. WYKONANIE ROBOT

. Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenie rabét zgodnie z warunkami umowy oraz Zz jakodd
zastosowanych matesiaiow | wykonywanych robét, zg ich zgodnosd z dokumentacjg projektows, wymaganiami
887, PZJ, projektem_organi_'zacji robét opracowanym przez Wykeonawee oraz poleceniami InzynierasKierownika
projektu. o ' - _ '

Wykaonawea Jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét, -

Wykonawea jest odpowiedzialny za dekdadne wytyezenie w planie | wyznaczeénie wysokosci ws2ystkich

elementéw robét zgodnis z wymiarami i rzednymi ckreslonymi w dokumentagji projektowsj lub preekazanymi na
pismie przez Inzyniera/Klerownika projektus. ' . - _

: Bledy popeinione pizez Wykonawee w wylyczeniu | wyznaczaniy robet zostang, usuniste przez
Wykenawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, Kiedy dany biad okaze sie skutkiem -bledu Zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy nz pismie PrZez Inzyniera/Kierownika projektu. ' _ '

Sprawdzenie wytyezenia robét lub wyznaczenla wysokodcl przez Ingyniera/Kierownika projekiu nie
zwalnia Wykonawey od odpowiedzialnoset za ich doldadnoss © . y :

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akeeptacii Jub odrzucenia materiatbw I elemeantsw
robét bedg oparie na wymageniach okreéionych w dokumeniach umowy, dokumentacji projekiowsj i w 88T, g
takZe w nommach F wytycznych. Przy podejmowaniy decyzji Inzynier/Kierownik prejektu uwzgledni wyniki badar
taterialow i robeot, rezrzuty normalnie Wystepujace przy produkeji | przy badaniach materialow, doswiadezenia 2
przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig, o

Polecenia tnzynisrafiierawnika Projekiu. powinny byé wykonywane pizez Wykonawee w czasie
okreStonym przez Inzyniera/Kisrownika projektu. pod grozhg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytuly
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
8.1. Zasady kontroli jakogci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanls ich przygotowaniem i wykonaniem, aby siggnaé zatozong
Jakosc robst, : : S . -

Wykonawea jest odpowiedzialny za peing kontrolg robst i jakodel materiaidw Wykonawca zapswni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac persone, laboratorium, sprzef, Zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia

niezbedne do pobigrania probek | badan materiatéw oraz robat, : _ :
Przed Zatwierdzeniem: systemu  kontrafi inzynier/KKierownik projekiu moze zazadat od Wykcnawey
przeprowadzenia badan w cely zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest Zadowalajgey.
- Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiglow oraz robét =z czestotliiwoscig
Zapewniajacq stwierdzenie, ze roboty wykonane zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projekdowe; |

7. OBMIAR ROBOT
" Ogéine zasady cbrmiaru robdt

~Obmiar robét bedzie okreslas Taktycrny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. : '

Cbmiaru robét dokanule Wykonawca po pisemnym powiadomieniu ‘Inzyniera/Kjerownika projekty o

. Zakresie obmierzanych robét i terminie obritiary, ¢a naimnief na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiary beda wpisane do ksigzki obrjaréw, : :

Jakikolwiek bigd lub przecczenie {opuszczenie) w ilogciach podanych w $lepym kosztorysie [ub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykanawey od obowiazky ukoficzenia wszystkich robdt” Bledne dare zostang,
poprawione wg instrukci Inzyniera/Kierownika projektu na pismie. . S _ .

_ Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z.czgstodelq wymagana do cely miesigeznej platnosc
ha rzecz Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w umowie Juh oczekiwanym przez Wykonawee |
Imzyniera/Kisrownika projekiu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robst

W zaleznosci od ustaler ad pawiednich 83T, rchoty podlegaja nastgpujacym etapom odbions:
a) a]  odblorowi robdt zanikajgeych i ulegajacych zakryciu,
- b} by odbicrowi cZgsciowemu,
¢} ¢} . odbicrows sstateczremuy,
d} d) odbiorowi bogwarancyinemu:
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i'ulegajgcych zakryciy
Odkidr robét zanikajacyceh i ulegafgeych zakryciu polega na finalne} ocenie ifosci i jakodci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryeiu. : .-
‘Odbiér robot zanlkajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokorany w czasie urnoZivaajgeym wykonania
ewentuainych korekt i poprawek bez hamowania ogéinego postepu robét.

Gdbiery robét dokonuje Inzynier/Kierownik projekiu. . _ '

Gotowosé danej czesci robét do odbiory Zglasza Wykonaweca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzeny niezwlocznie, nie
poZniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgfoszenia wpisem do dzisnnika budowy | powiademienia o tym fakcie
- Inzyniera/Kierownika projekty. S : _ '

Jakedé i ilosé robat ulegajacych zakryciu ocenia InZynier/Kierawnik projektu na podstawie dokumeritéw
zawierajgeych komplet wynikéw badan iaboratoryinych | w oparciy 0 przeprowadzane pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektows, SST i uprzednimi ustaleniami. -

8.3. Odbior czgéciowy | _ |
o Qdbidr czesciowy polega na ocenie llosc i jakesci wykonanych 6268ci robét. Qdbioru czgsciowego robst

dokonyje sie wg zasad jak przy adbiorze ostatecznym robét. Odbiory robét dokentije Inzynisr/Kierownik projekti. .

8.4. Odbidr astateczny robét '

Zasady odbiory ostatecznego robat : . _

' Odbidr ostateczny polega na finalnej osenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniy do ich ifosci,

_jakodel i wartosel, ' . - _ : .

- -Calkowite zakericzanie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
-Wykonawce wpisem do dzieninika budowy z bezzwocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
- Inzyniera/Kierownika projakiu. .

Bt e e .




) - Odbiér ostateczny robét nastapi w term:’nie'ustalunym w dakumentach umowy, liczae od dnia
. potwierdzenia przez InZyniera/Kierownika brojekty zakoriczenia robat i przyjecia dokumentéw, o ktbrych mows w

punicie 8.4.2. : : . . :
Odbioru ostatecznego robst dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnogei

Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawey. Kemisja odbierajgea roboty dokona ich oceny jakedciowej na
podstawie przedidzonych dokumentdw, wynikow badas | pomiardw, ccenie wizualnej oraz zgodnodel wykonania

robét z dokumentaciy projektowy | 83T,
W toku edbiory ostatecznego robét komisja Zapozna sig z reafizacia ustalen przyjetych w trakeie

odbioréw robat zanlkajacych i ulegajacych zakryciy, zwlaszeza w zakresie wykonania robét Uzupelnigjzcyeh j
robét poprawkowych. ' ' ' _ : '

' - W przypadkach niewykonania Wyznaczonych robgt poprawkowych lub robét Lzupeinigjacych w warstwie
scieralnej lub robotach wykoficzeniowyceh, kamisia przerwie swaje crynnosci i ustali nowy termin odbicru
cstatecznega. : R o : ' -

- . W przypadky stwisrdzenia brzez komisjs, ze jakoss wykonywanych robot w poszezegdlnych .
asoftymentack nieznacznis cdbiega od wymagane; dokumentacig projektows | S8T z uwzglednieniem tolerangji i
nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyine ohiekty i bezpieczefistwo ruchu, kemisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong wartoéd wykenywanych robst w stosunku do Wwymagan przyjetych w dokumentach
urnowy., : )

8.5. Odbidr pogwarancyjny _ _
-Qdhiér pogwaraticyjny polega na ocenie wykonanych rabét: zwigzanych. z Usunigciem  wad
stwierdzonych pizy adbiorze ostatecznym j zaistnialyeh w okresie gwaraneyjnym.
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany ng podstawie oceny wizualnej obiekty z uwzglednieniem zasad

. opisanych w punkeie 8.4 Cdbidr ostateczny robét”,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Ustawa z dnia 7lipca 1894 r. - Prawo budowlane (Dé_ U. Nr8¢, pez. 414 z péZnieiszymi Zmianami),
2.2 Zarzagzenje Ministra Infrastrukiury z dria 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazy j

f0zhiGIk oraz tablicy infarmacyjne; {Dz. U Nr 138, poz. 1555),
3. 3 Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pozniejszymi zmianarmi).

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
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ODTWORZENIE TRASY 1 PUN KTC'}W WYSOKOSCIOWYCH

1 WSTEP -
1.f.Przedmict SST _
Przedmiotem niniejszej szc_:zégé%owej spe’cyﬁkacjj technicznej (S8T) sq. wymagania dotyczace
wykonania i odbiory robét Zwigzanych z odﬁmorzeniem trasy drogowsj i jej punktéw wysckosciowych.
1.2. Zakres stosowania 88T _ : ' _
Szczegdtows Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przstargowy i kontraktowy
przy Zlecaniu i realizacji robt wymienionych w punkcie 1.1,
1.3. Zakres robét objetych SST ' _
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacii dotyéza_ Zasad proWadzenIa robét zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi | rmajacymi na celu odbworzenie w terenie przebiegu trasy drogowsj oraz potozenia
" obiektaw inZynierskich, ] - o
1.3.1, Odtworzenie trasy i punktow Wysokoéciowyc_h
o W zakres ropét pomiarowych, zwigzanych z odbworzenlem trasy | punktow wysckosciowych wehodza;
a) sprawdzanis wyznatzenia sytuacyjnego i WysoKosciowego punkiéw giéwnych osf irasy i punktéw

= - wysokosciowych, ] o ) - .
b} uzupeinienis osi trasy dodatkowymi punktami {(wyznaczenie osf),




¢} wyznaczenie dodatkowych punktew wysakosciowych (reperdw roboczych),

d) ‘wyznaczenfe przekrojéw paprzecznych, _ - ' .

€) zastsbilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie W 5posGb

ulabwiafacy odszukanie i ewentualne odiworzenie,

1.4. Okreslenia podstawowe ' ' _

1.4.1. Punkty gidwne frasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kisrunkowe oraz peczatkowy | koricowy punkt
trasy. - _ .

1.4.2. Pozostate akredlenia podstawowe $8 zgadne z obowigzujgeymi, odpowiednimi polskimi normami’i z
definicjami podarymi w SST C-M-00.00.00 Symagania ogdine” pkt 1.4, _
1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét

' Ogdine wymagania detyezace robét pedano w OST D-M-00.00.00 ~-Wymagania ogélné® pkt 1.5,

2. MATERIALY | 5
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw _ _
Cgdlne wymagania dotyczace ma’teriaiéw, ich pozyskiwenia i skiadowania podano w OST D-M-00.00.00
~Nymagania ogdine” pid 2, :
2.2. Rodzaje materiatéw
o Do utrwalénia puniddw gidwnych trasy nalezjf stosowacd pale drewniane z gWoz’dziem lub pretem

stalowyrn, stupki betonowe o diugosei okolo 0,50 mefra. _
Pale drewniane umieszczone poza granica robét ziemnych, w sasiedztwie puhktdw zalamania trasy,

pawinny mieé Srednice od 0,15 de 0,20 m | diugosé od 1,5 do 1,7 m, -
Do stabilizacjf Pozostatych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane Srednicy cd 0,05 do 0,08 mi
diugosci okolo 0,30 m, a dla punkiéw utrwatenych w istniejacel nawlerzehni bolee stalowe srednicy 8 mmi
diugosci od 0,04 do 0,05 m. _ ] : _
Swigdki” powinny misé diugassé okelo 0,50 m i przekrsj prostekatny.
3.SPRZET ' _ |
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu :
Ogaine wymagania dotyczace sprZetd podano w OST C-M-00,00.00 ~Aymaganiz ogdine” pkt 3. ;

3.2. Sprzet pomiarowy
Do edtworzenia sytuscyinego frasy 1 punkidw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepijacy sprzst:
— teodoiity lub tachimetry,
-~ niwelatory, y
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,

- tasmy stalowe, szpilkd. : P
Sprzet stosowany do adtworzenia trasy drogowej i jei punkiéw wysokosciowych powinien gwarantewad

uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaruy.
4. TRANSPORT _
4.1. Ogdlne wymagan.ia dotyczgee fransportu
Ogdine wymagan_i'a dotyezgce transportu pedanc w OST D-¥-00.00.00 »Wymagania ogéfne’; pkt 4,
4.2. Trans port sprzgtu i materiatow '
Sprzet | materia}y do odtw_orzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT '

5.1. Ogélne zasady wykonania robst
~ QOgéine zasady wykonania rob4t padano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 5.

5.2. Odtworzenie osi trasy _
Tyczenie osi trasy nalezy wykona w oparcit ¢ dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyjne

przekazane przez Zamawiajacago, przy wykorzystaniu sieci paligonizacii parisiwowe] albe inng) osnowy
geodezyine], okresiongj w dokumentacii projektowej. ) ' :
Qs frasy powinna byé wyznaczona w punktach gidwnych i w punitach poéradnich w odlegloci zaleznef

od charakterystyki terenu | uksztattowania trasy, lecz nis rzadziei niz co 50 metréw,




Dopuszezaine odchyrénie sytuacyjne wytyezonej asi trasy w stosunky do dokumentacji projektowsj nie
moze by¢ wigksZe niz 3 em dla autostrad | drég ekspresawych lub 5 em dia pozostatych drég. Rzedne niwelsty
punktdw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doidadnascig do 1 emw stosunky do rzgdnych niwelety okreglonych w

dokurnentacji projektows]. _
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé materiatow wymienionych w pki 2.2, _
Usunigeie pali z osi trasy jest dopuszczaline tylko wéwezas, gdy Wykonawea robet zastgpije

odpawiednimi patami po obu stronach os, umieszezonych poza granicy robét.

6. KONTROLA JAKQSCI ROBOT |

8.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robst _ .
Qgélne zasédy kontrolf jakosei robét podano w OST D_-M'-OO.DO.DD_ ,,Wymagania ogdine” pkt 6.

6.2. Kdn’trolajakoéci prac pomiarowych _
Kontrolg jakosai prac pomiarowych Zwiaranych z odiworzeniem frasy I punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wediug ogéinych zasad okresfonych w instrukcfach | wytyeznych GUGIK (12.3,4,56,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4, . : o
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka cbmizrowa _
Jednostky obmiarowa jest km { kitometr) odfworzone; trasy w terenie.

8. ODBIGR ROBOT _
' Odbiér robét Zwiazanych z odtworzenlemtrasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicéw i dziennikew
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kentrofi geodezyjne|, kidre Wykonawea przedklada Inzynierowi.
- PRZEPISY ZWIAZANE

8

1. ihstrukcja techniczna 0-1. Cgélne zasady wykonywania prac geodezyinych. :

2. Instrukeja techniczna G-3. Geodezyjna obsiuga inwestycii, Glowny Urzad Geodezii i Karlogradfi, Warszawa
arg. .

Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjnz cshowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcia techniczna G2, Wysokosciowa dsnowa geodazyjna, GUGIK 1983,
Instrukcja techniczna G-4, Pomiary sytuacyjne i wysokosciawe, GUGIK 1875,
Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

Whtyezne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

| D - 04.01.01.
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODLOZA

1.1, Przz_édmipf 35T _ _ _
. Przedmiotem ninigjszej szczegdtowe] specyfikac)] techniczne] SST sa. wymagania dotyczace wykonania i

edbiory robdt drogowych Zwigzanych z Korytowaniem i Zageszczeniem podioza o
1.2. Zakres stospwania 88T : ' _ )

' Specyfikagja techniczna jest stosowana jako dokument przefargcwy I kontraidowany przy zlecaniy |
realizacii robot wymienionych w pidt 1.1 o :
1.3. Zakres robét objetych SST _ _

Ustalenia zawarte w niniejszéj specyfikacji dotyczg zasad }:Jrowadzenia' robét zwigzanych z wykonaniem

" koryta przeznaczonego do wozenia konstrukaii nawierzchnj, S _ .

b s R

S A et 0,
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2. MATERIALY
' Nie wystepuja,
. 3. SPRZET
Sprzet do wykdnania rebot _ ) _
. Wykonawca przystepuiacy do wykenania koryta i profilowarnia padicza powinien wykazaé sig
mozliwoscig korzystania z hastepuigeego sprzatu: B : R :
— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z Ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscié wykonanie
' koryta i prefilowanis podioza 7 zastosowaniem spycharki z lemisszem ustawionym prostopadie do kieruniy
pracy maszyny, o _ C ‘ ' :
- Koparekz czerpakami profilowymi{przy wykonywaniu waskich koryt),

- = walcow statyczayeh, wibracyjnyeh lub plyt wibracyjnyeh.
~ Stosowany 'sprzet nie moze spowodawad niekorzystnego wplywu na wiasciwoscl grunty podioza.

' 4. TRANSPORT _ _
Ogélne wymagania dotyczace transperiu podano w SST D-M-00.06.0G ~“Wymagaria ogéine’ pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT -
5.1. Ogéine zasady wykonania robét - _ . _
Ogoine zasady wykonhania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét o o
o Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta craz profilowania i zageszezenia podioza
bezposrednio przed rozpoczaciem robét zwigzanych z wykonanicm warstw nawisrzehni, Wezesnigjsze
--przystgpienie do wykonania korytz oraz profilowania i zageszezania poctoza, jest moziiwe wylgeznie za zgodg,
© Inzynjera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. ' S ' :

_ W wykonanym koryeie oraz po wyprofilowanym | zageszezonym podiozu nie moze odbywaé sig ruch
budewlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta _ .
Paliki fub szpilki do prawidiowego uksztettowania koryte w planie i profifu powinny byé wezesniej
‘przygotowane. : ' . '

Paliki lub szpilki natezy ustawiad w osi drogé i w rzedach rownolegtych do osi drogi jub w inny spos6b
zaakeeptowany przez Inzyniera Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiacd naciggniscie sznurkéw
fub linek do wytyezenia robdt w odstepach nis wighszych niz co 10 mefréw,

~ Rodzaj sprzetu, a w szezegélnosci jege moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w kidrym
prowadzone sz roboty | do trudnode jego odspojenia. '

Koryto mozna wykonywaé rgcznie, gdy jego szerokodé nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przykiad na poszerzeniach lub w przypadku robét o malym zakrasle. Sposth wykenania musi byé zaakceptowany
przez Inzyniera, . ' : . ‘

Grunt odspojeny w czasie wykanywania koryta powinien byé wykotzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacii projektowe] i SST, . whudowany w nasyp Jub odwieziony na odidad w migjsce wskazane przez
InZyniera. ' S o
. Profilowanie i zaggszezenie podioza nalezy wykonad zgodnie z zasadami okreSlonymi w pkt5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podioZa

Przed przystapieniem do profiowania padioze powinno byé oczyszeZane ze wszelkich zanisczyszezen,

Po aczyszezeniu powierzehni pocioza nalezy sprawdzis, czy istniejgce rzgdne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowsniu zaprojektowanych rzednych podioza, Zdleda sig, aby rzedne terenu przed
proflewaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza. - .

- Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystapujg zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do
prefitowania, Wykonawca powinien spulchnié podioze na gisbokogé zazkceptowang przez InZyniera, dowiest )
dodatkowy grunt speiniajacy wymagania cbowiazujace dis gérnej strefy karpusu, w ilasel koniecznaf do uzyskania
wymaganych rzednych wysokosciowych i zaggsci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskasnika Zageszezenia,
okrelonych w tablicy 1. ' '

Do profilowania podioza nalezy stosowaé rawniarid, Sciety grunt poﬁhien'byé wykorzystaay v{r'robo‘fach .

Ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez InZyniera. _
.~ Bezposrednio po profilowaniy podioza nalezy przystapic do fege zageszezania. Zageszezanie podicza
- nalezy kontynuowaé do ostagniecia wskaznika ZageszezZenia nie mniejszego od padanego w tablicy 1. Wskaznik
zageszezenia nalezy okreslad zgodnie 7 BN-77/8931-1 2[51 ' : :
- W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzgey podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszezenia, kontrolg zageszezenia nalezy oprzet¢ na. metodzie obclgzefi piytowych. Nalezy okreslis plerwotny |
witormy moduf cdksztalcenia. podioza wedfug BN-64/8931-02 [3). Stosunek’ witrnege | plarwotnego modulu

odksztalcenta nie powinien przekraczac2,2.
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_ Wilgotnose gruntu pedioza podczas zaggszozania powinna byé réwna wilgotnodel optymainej z
toleraneja od 20% do +10%. _ ' ' _
§.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego | Zageszczonego podiozg .
Podloze (keryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
: Jezefi po wykonaniy robét zwigzanych z profilowaniem i “ageszozeniem podioza nastapi przerwa w -
robotach i Wykonawes nie przystapi natychmiast do vkiadania warstw nawierzchni, to powinien on zahezpieczyt
" podioZe przed nadmiernym Zawilgoceniem, na przykiad przez roztozenie folff lub w inny sposab Zaakeeptowany

przez Inzyniera, . o :
Jezelt wyprofilewane i zageszezone podioze ulegto nadmiernemu Zawilgoceniy, o do ukiadania kolejne

warstwy mozna przystapi¢ dopiero po Jega raturalnym osuszeniu, _ o
Po osuszeniy podioza Inzynier ocenijego stan i ewentuzinie zaleci wykonanie niezbednych napraw.

Jezeli zawilgecenie nastapiio wskutek zaniedbania Wykanawey, fo na prawe wykona on na washy koszt,
‘8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT . -

6.1. Ogdine zasady kontroli Jakodci robst _ -
QOgdine zasady Kontroli jakodci robét pedano w 88T D'-M-OU.DO.GO ~Nymagania cgéine” pkt 6

6.2. Badaniaw czasie robdét

- 8.2.2, Szerokosé koryla ( profilowanego podioza) _ _
_ Szerokosé koryta | profilowanega podioza nie moze réznié sie od szerokodei projektowanej o wigcej niz
+10cmi-5em, S . : .

6.2.3. Réwnosé keryta {(orofilowanegs podioza) - Nieréwnosei padiuzne koryta I profiiowanego podioza nalezy
mierzyé 4-metrowg tata zgodnie z norma, BN-58/8931-04 [4],

Nieréwnasci poprzeczne nalezy Mierzyé 4-metrows lata.

Nieréwnosei nie magg brzekraezad 20 mm. . ’
' 6.2.4. Spadk poprzeczne, Spadki poprzeczne koryta i profilowanege podioza powinny byé zgodna z
dokumentacjg. projekiowg z tolerancjg + 0, 5%. _ '
6.2.5. Rzedne wysokosciowa. " Réznice pomi@dzy rzgdnymi wysokoSciowymi koryta lub wyprofilowanego
podfoza i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczad +1 em, -2 cm.
6.2.6. Uksztaftowanie osi w planie . '

O$ w planie nie maZe by¢ przesunieia w stosunky do s projektowanei o wigeef niz + 3 am dla autostrad
1 drég ekspresowych lub wiecej niz + 5 om dia pozostalych drég.

8.2.7. Zageszezenie koryta (proﬂlow_anego podioza)

. Wskainik zageszerenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wy BN-77/8931-?2 [S] nie powinien -

byé mniejszy od podanego w tahlicy 1. S
_ Jesli jako kryterium dobrego zageszeozenia stosuje sie poréwnanie wartogel moduw odksztalcenia, to
wartogé stosunku'Mérnego da plerwotnege maoduly odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-84/8931-02

(31 nie powinna byé wisksza od 2,2,
Wilgotnosé w czasie Zayeszezania nalezy badad wedhug PN-B-06714-17 [2] Wilgotnoss gruntyu podioza

powinna byE rowna wilgotnogci optymalnej z tolerancig od -20% do + 108, -
7.0BMIARROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru robgt : _

Ogbine zasady obmiary robét podanc w SS‘f D-M-00.60.00 ,\Wymagénia ogéine” pkt 7.
. 7.2, Jednostka obmiarowa | . o '

Jednostkg obmiarawa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odsbranego kKoryta,

8. ODBIOR ROBOT ) _ |
Ogdlne zasady adbioru rohdt podane w 8ST D-M-00.00.00 »Wymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodniez dokumentacjs projekiows, SST | wymaganiami inzyniera,

Jezeli wszystiie pomiary i badania z zachow_aniem tolerancji wg punktu 8 daly wyniki pozytywne,

9. PODSTAWA PLATNOSC o ' -

9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnogei : s
Ogblne ustalenia dotyczgce podstawy piatnoéci_podano w SST D<M-00.06.00 ~Mymagania ogéing” pkt
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