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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYMAGANIA OGOLNE - ST-00

1 WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej / ST /.

Specyfikacja Techniczna - ,Wymagania Ogoélne” odna@k do wymaga wspolnych dla
poszczegolnych wymagatechnicznych, dotyexych wykonania i odbioru robdt, ktére zostan
wykonane w ramach zadania: ,Projekt modernizagialacji c.0.”, ,Projekt modernizacji kottowni”,
.Projekt modernizacji instalacji c.w.u.” w budynl&zkoty Podstawowej i Przedszkola w Skisleu
przy ul. Szkolnej 1.

1.2 Zakres stosowania / ST /.

Specyfikacg techniczm jako czs$¢ dokumentow przetargowych i umownych nglestosowa
w zleceniu i wykonaniu robét opisanych w punkcid. lintegralm czg$¢ opracowania stanowi
Projekt Budowlany i Przedmiar Robot.

1.3 Zakres robot objetych / ST /.

Wymagania ogolne nalg rozumie& i stosow& w powigzaniu z nkej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi, stanowcymi integralm cz¢$¢ dokumentacji dla poszczegolnych rodzajéw robot.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuzynndci umazliwiajace wykonanie i odbior robot
zgodnych z pkt. 1.1.

Zbior ten zawiera riej wymienione specyfikacje techniczne:

ST-01 — INSTALACJA C.O.
ST-02 — KOTLOWNIA
ST-03 — INSTALACJA C.W.U.

1.4. Ogo6lne wymagania dotycgee robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za ich zgodio
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami InspekiNadzoru.

1.4.1. Dokumentacja Projektowa

1) Dokumentacja Projektowa aazona do Dokumentéw Przetargowych:

Rysunki
2) Dokumentacja Projektowa — projekt budowlano-wydoczy ledacy w posiadaniu Zamawigjego.
3) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez dighve w ramach Ceny Umowne.

Rysunki do opracowania przez Wykonawc
Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje ¢m@agiace rysunki oraz uzyska akceptacje Inspektora
Nadzoru oraz innych odéoych wtadz:
* Rysunki powykonawcze i wszelkie inne projekty2—kpl.(1 oryginat maliwy do skopiowania
+ 1 kopia)
* Projekt organizacji ruchu na czas budowy
Powyzsza lista rysunkéw nie jest wyczerpeg i stanowi jedynie uzupetnienie ogolnych zobaah
wykonawcy w ramach Umowy.
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Jezeli w trakcie wykonania robdt oka sk koniecznym uzupetnienie Rysunkéw, Wykonawca
sporadzi brakujce rysunki lub Specyfikacji nieztine do wtaciwego wykonania robét na whasny
koszt w 4-rech egzemplarzach przegige Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.4.2. Zabezpieczenie i organizacja Placu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zapewnienia i utrzymania bezpiéstea Placu Budowy oraz robot
poza placem budowy w okresie trwania realizacji M@z do zakaczenia i odbioru kecowego
robét, a w szczegolsoi:

(a) Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu os6b endfacych czynnéci zwiazane z budow
i nienaruszalngia ich mienia staacego do pracy, a tak zabezpieczy Plac Budowy przed
dostpem o0sb6b nieupowaionych.

(b) Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektordladzoru do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania lkyddV zalenosci od potrzeb i pogpu robot
projekt organizacji ruchu powinien byktualizowany przez Wykonawma biegaco. W czasie
wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstailjedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpiecz@e takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewquaj
w ten sposOb bezpieamdwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni stalaruwki
widocznagci w dziea i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jestniedozwolone ze wzgtiu
bezpieczastwa. Wszystkie znaki, zapory i inne gnizenia zabezpieczae kkda akceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

(c) Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umeesge, w miejscach ikziach okrélonych
przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnychprikch treé¢ bedzie zatwierdzona przez
Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjnedlp utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.

(d) Koszt zabezpieczenia Placu Budowy i rob6t pozagmabudowy nie podlega agmej zaptacie
i przyjmuje st, iz jest whczony w Cen Zadania.

Wykonawe zobowhzuje st do przestrzegania naptijacych zalece:

- Wykonawca we witasnym zakresie ustawi kontenery Wi ggomadzenia gruzu i mateidav
z rozbiorki,

— zakazuje si umieszczania gruzu w kontenerach zlokalizowanyely pudynkach mieszkalnych,

— Zamawiajcy nie zapewnia pomieszczenia na zaplecze sodjakiadowisko materiatow,

- Wykonawca zobowzany jest do skalkulowania dostaw materiatdow taly aie byly one
gromadzone przy budynku,

— Zamawiajcy nie odpowiada za ewentualne szkody i kradzie

— przy wykonywaniu robot naky zwrdck szczeglla uwag na zabezpieczenie transportu
materialbw oraz na zabezpieczenie piwnic, klatekodowych i innych pomieszcaeprzed
zanieczyszczeniem,

- Wykonawca jest zobowtany zabudowa swoje podliczniki w miejscu wskazanym przez
Zamawiajcego, umaliwiajace korzystanie z zasilania wpdenergi elektryczra. Po dokonaniu
odbioru robét, Wykonawca zostanie afmciny faktup za zuyta wodk i energe elektrycza na
podstawie wskazapodlicznikdw i cen dostawcow.

1.4.3. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosow& w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dape
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazenia rob6t Wykonawcabzie:
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(a) Utrzymywa: Plac Budowy i wykopy w stanie bez wody stgj.

(b) Podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieesdo przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét Placu Budowy oradzie unikd uszkodzé
lub ucikzliwosci dla oséb lub wtasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu
lub innych przyczyn powstaltych napstwie jego sposobu dziatania. Stasujse do tych
wymaga bedzie miat szczegdlny wzgld na:

1) Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowiskopow i drog dojazdowych.

2) Srodki ostr@nasci | zabezpieczenia przed:

e Zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytdub substancjami toksycznymi,
e Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

* Mozliwoscia powstania pzaru.

1.4.4. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowe;j.

Wykonawca bezie utrzymywasprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, produkaginpomieszczeniach biurowych, mieszkalnych
I magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dosgpem o0sob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelki straty spowodowarsgapem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydway.

1.4.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaha szkodliwe dla otoczenia, niegdy dopuszczone dozycia. Nie
dopuszcza siuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wikszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robét bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniona jednostk jednoznacznie okékajace brak szkodliwe oddziatywania tych materiatdow na
srodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a zakaczeniu robot ich
szkodliwas¢ znika (np. materiaty pylaste) modpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. zé#i wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawizy powinien
otrzymywa zgod; na wycie tych materiatdw od wigiwych organdw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materialtdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami,
specyfikacjami ich zycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiagy.

1.4.6. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. Oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych wig&cicielami tych urzdzea
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez damjcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie przed uszkodzeniem tych instalagjzadzen w czasie
trwania budowy. Wykonawca zobazany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezefvezasowa
dla wszelkiego rodzaju robot, ktére majatbwykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzen
podziemnych na Placu Budowy i powiadéninspektora Nadzoru i wtadze lokalne o zamiarze
rozpoczcie robot, o fakcie przypadkowego uszkodzenia tywdtalacji Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wdadwaz kdzie z nimi wspotpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWykonawca &dzie odpowiada
za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkud instalacji na powierzchni ziemi i wdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyciprzez Zamawiagego.
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J&li w trakcie prowadzenia robot napt odstonecie obiektow zabytkowych lub warstwy kulturowej,
a nadzér archeologiczny uzna za konieczne wstrzigngrac i niemeliwa okaze st korekta
Harmonogramu roboét na ten okres, to Wykonawgdzie uprawniony do wyspienia o dodatkowy
czas na Ukaczenie robot w trybie zgodnym z postanowieniami Wimo

1.4.7. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ograniazeobchzen na G przy transporcie
materialdbw wyposgenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidmb zezwolenia od wtadz, co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw, w sposidigtg bedzie o kadym takim przewozie
powiadomiony Inspektora Nadzoru.

Pojazdy i tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie dmla dopuszczone nawiezo
ukonczony fragment budowy w odlsie Placu Budowy i Wykonawceaethizie odpowiadat za napraw
wszelkich rob6t w ten spos6b uszkodzonych, zgodmieleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.8. Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadhie przestrzedgaprzepisow dotycxych bezpiecaestwa
i higieny pracy. W szczegoldéo Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwychztleowia oraz nie spetniggych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spiz

i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orazzdpienienia
bezpieczéstwa publicznego. Uznajecsize wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymaga
okreslonych powyej nie podlegaj odrcbnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Umowne;.

1.4.9. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materialy i urdzenia uywane do
robét od Daty Rozpoezia do daty wydania potwierdzenia Zakaenia przez Inspektora Nadzoru.
Wykonaweca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru pogwarancyjnego. Utrzymaiwinno by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadublgmenty byly w zadowalgjym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru pogwarancyjnego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Inspektora Nadzoru
powinien rozpocg roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.10. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca robét jest zobowzdany do bezwzgtinego przestrzegania Prawa Polskiego w trakcie
prowadzenia robot.

Wykonawca zobowzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadzntralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore w jakikolwiek sposob zwizane z robotami idalzie w peini
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca kdzie przestrzegapraw patentowych dulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngnie wykorzystania opatentowanych agzen lub metod

i w sposéb cigty bedzie informowa Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedsiaekopie

i inne odnéne dokumenty.

Energosystem Rybnik, ul. Jankowicka 23/25, Rybnik, tel.755 94 72 Strona 6



Specyfikacja Techniczna wykonania robdt w budynku Szkoly Podstawowej i Przedszkola w Skrberisku przy ul. Szkolnej 1

1.4.11. Zezwolenia

Zezwolenia wymagane w Rzeczypospolitej Polskiejk@nawca winien uzyskaod odnénych wiadz
na swoj koszt. (Takie zezwolenia w tym miedzy inngezwolenia na objazdy, na prowadzenie drogi,
na osiedlenie gj na wycie krotkofalowek, na rozpogeie prac i na zakryciu robot zanikaych przy
przetazeniu uradzer uzyteczndci publiczne)j).

Razem z harmonogramem roboét waei 20 dni od podpisania umowy, Wykonawca winieregtazy¢
Inspektorowi Nadzoru wykaz wszystkich zezwpleymaganych do rozpoezia i zakaczenia robot
zgodnie z Harmonogramem.

Wykonawca winien dostosowai¢ do wymaga tych zezwolé i winien w petni umaliwi ¢ wiadzom
wydajacym te zezwolenia kontrole i badanie robot. Ponadimien pozwolé Wiadzom na udziat
w badaniach i procedurach sprawdeggh, co nie powinno zwolaiWykonawcy z jakichkolwiek
jego obowazkow kontaktowych.

1.4.12. Przebudowa urgdzen koliduj acych

Przebudowe urdzen naley wykona& pod nadzorem i wyszczegdniw uzgodnieniu
z wytkownikami.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty nadzorow sei@eli urzadzen w trakcie ich przebudowy
i budowy.

1.4.13 Tablice informacyjne

Wykonawca robot jest zobowdany do ustawienia i utrzymania przez okres budaaplic
informacyjnych na pocgkowym i kahcowym odcinku Umowy.

1.4.14. Ochrona robot przed wptywem warunkow atmosgrycznych

Ochrona rob6t przed opadami atmosferycznymizyadi® Wykonawcy.

2. MATERIALY
2.1. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwérnie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru elu c

sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamobki materiatow mog

by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §aiavosci. Wynik tych kontroli ledzie podstawa akceptacji

okreslonej partii materiatow pod wzegllem jakdgci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzorgdzie przeprowadzat inspekcje wytworngda zachowane

nastpujace warunki:

a) Inspektor Nadzoru dulzie miat zapewniona wspétpkaé pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialtdbw w czasie przeprowadzania inspekciji.

b) Inspektor Nadzorudazie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychegzi wytworni, gdzie
odbywa st produkcja materiatdbw przeznaczonych do realizacji.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z placu Budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzasgli thspektor Nadzoru zezwoli
Wykonawcy na gycie tych materiatdw do innych robotzre, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt
tych materiatbw zostanie przewartmwany przez Inspektora Nadzoru. Adg rodzaj robot,

w ktorym znajduj sic niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamygkonuje na witasne
ryzyko, liczac sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.
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2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Zamawiajcy hie zapewnia pomieszczenia na zaplecze socjalngkladowisko materiatow.
Wykonawca zobowazany jest do skalkulowania dostaw materiatéw taly, mie byty one gromadzone
przy budynku,

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane maétedo czasu, gdydola one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczentaewhowaty swoja jakkg i wiasciwosci do robot

i byly dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsaasowego skiadowaniacdn
zlokalizowane w olgbie Placu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inspekh Nadzoru lub poza
Placem Budowy w miejscach zorganizowanych przez g e.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeili dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupazliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiatbw w wykonywanych robotach, Wykonawca paemi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przegd/eciem materiatu, albo w okresie derym, jgli bedzie to
wymagane dla badaprowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybranyakzeptowany rodzaj
materiatu nie mge by pazniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru. Dopessg zastosowanie
materialbw rownowanych o parametrach technicznych nie gorszych ujete w dokumentacji
projektowej.

2.5. Pochodzenie materiatéw

Wszystkie zastosowane materiaty musgochodzé z kraju UE lub kraju okjego zadaniem
przedmiotowym. Odpowiednie certyfikaty pochodzehiga wymagane przez Inspektora Nadzoru
przy dokonywaniu odbioru wykonanych robot.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktdéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spek uzywany do robot powinien ky
zgodny z ofedt Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w ST, PZJzaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w pidpabraku ustale
w takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzor
Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniatiispektora Nadzoru w terminie
przewidzianym Zadaniem.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowioi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofipdowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&ntdéw potwierdzagych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisaaieldDokumentacja Projektowa lub
ST przewidy mazliwosé wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyhbiouzyska jego akceptacje przegyciem
sprz:tu.

Wybrany sprzt, po akceptacji Inspektora Nadzoru, niezady pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow Umowy,
zostanie przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowiamedopuszczone do robot.
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4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki¢todkow transportu, ktGre nie wptyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot i wkciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu dalzie zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami @kre/mi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Indpek Nadzoru, w terminie przewidywanym
Zadaniem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyldy spelni@ wymagania dotycge przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gséi na osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nieodpowiadgie warunkom Umowy na polecenie Inspektora Nadzaogda b
usungte z Placu Budowy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacPlacu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolxgpdnie z Umowa, oraz za jako
zastosowanych materiatdw wykonywanych roboét, za izgodnd¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robotzgraleceniami Inspektora Nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatdw elementébor kxda
oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dodntacji Projektowej i w ST, a tak
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymsgdektor Nadzoru uwzgdni wyniki bada
materiatéw, robot, rozrzuty wygiujace przy produkcji i przy badaniach wptyweg na rozwzam
kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzorgda wykonywane nie pgniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez wykonawcpod gragba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspakiadzoru
programu zapewnienia jasm, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykoaarobot,
mozliwosci  techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaramej wykonanie rokd zgodnie
z Dokumentagj Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanynzeprInspektora
Nadzoru.
Program zapewnienia jakm bedzie zawieré:
e Cze&¢ ogolna opisujca:
— Organizaagt wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeaobot,
— Organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
— Bhp,
— Woykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,
— Wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoi terminowdé wykonania poszczegodlnych
elementow robat,
— System (sposob i procedlirproponowanej kontroli sterowania jdkt wykonywanych
robot,
— Wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie badd,
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— Sposob oraz foremgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wychganych wnioskow i zastosow&orekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fernprzekazywania tych informaciji
Inspektorowi Nadzoru;

» Czg$¢ szczegotowa opisgga dla kadego asortymentu robot:

— Wykaz maszyn i urgdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iaglzenia pomiarowo-kontrolne,

— Rodzaje i ild¢ srodkow transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.

— Sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedautia wiasciwosci w czasie raportu,

— Sposob i proceddr pomiarow i bad&d (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie wdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrglementéw robot,

— Sposob pogpowania z materiatami, robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli jakéci robot kpdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zatlazomg jakas¢ rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za pdtontrole robét i jakéci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, acgBpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezkdne do pobierania prébek i badaaterialéw oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Zdad mae zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonaest gadowalagy.
Wykonawca hdzie przeprowadza pomiary i badania materialtdbw oraz robot zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wyméaganzawartymi w Dokumentaciji
Projektowej i ST. Minimalne wymagania, co do zalkrdmda i ich czstotliwoscia sa okreslone
w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy niestaty one tam ok&one, Inspektor Nadzoru
ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, abypeanic wykonanie robét zgodnie z Umaw
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzéwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadaj wga legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane pogviadaj wymaganiom
norm okrglajacych procedury bada Inspektor Nadzoru dolzie mi€ nieograniczony dogp do
pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspektoradd¢oru kdzie przekazywa
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnicciach dotycacych uradzen
laboratoryjnych, spkgu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhdiod badawczych. i
niedocihgniccia te leda tak powane, ze mog wpltyna¢ ujemnie na wynik bada Inspektor Nadzoru
natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatow i dépiye do wycia dopiero wtedy, gdy
niedocagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarusungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materialtdw. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadzeniem
bada materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary
Wszystkie badanie i pomiaryth przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmaygkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptenamez Inspektora Nadzoru.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportdow z wynikami aadak
najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaim.
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Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzaghdiug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniongt jedo dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatlosddta ich wytwarzania, i zapewniona mgdaie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawoyducenta materiatow.

Inspektor Nadzoru po uprzedniej weryfikacji systenkontroli robot prowadzonego przez
Wykonawe, bedzie ocenia zgodnd¢é materiatdw robdt z wymaganiami ST na podstawie ituGun
bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor Nadzoru i@ pobieré probki materiatow i prowadgibadania niezalme od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy ss niewiarygodne, to
Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezakmu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych batlaalbo oprze si wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatdbw robot z Dokumentacja Projektowa i 8V .takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostpnzez Wykonawe

6.6. Atesty jakaci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badgakosci materiatow przez WykonawgInspektor Nadzoru nie dopuci¢ do
uzycia materiaty posiadage atest producenta stwierdggdj ich peta zgodnd¢ z warunkami
podanymi w ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych atestywsymagane przez ST, k@a partia dostarczona do robot
bedzie posiadaatest okréajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe ¢ola posiadéd atesty wydane przez producenta poparte w raziezqimt
wynikami wykonanych przez niego badaKopie wynikow tych bada beda dostarczone przez
Wykonawe Inspektorowi Nadzoru.

Materialy posiadajce atesty a uszizenia — wane legalizacje magby¢ badane w dowolnym czasie.
Jezeli zostanie stwierdzona niezgodaach wiaciwosci z ST to takie materiaty i/lub wgdzenia
zostan odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy
1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrbovadazujacym Zamawiggcego

i Wykonawe w okresie od rozpoegezia robét do Odbioru Kicowego. Odpowiedzialgé za

prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obgaujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dula dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu

bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehzie opatrzony data jego dokonania, podpisem oskidya

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy da

czytelne, w porzdku chronologicznym.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyebgda oznaczone kolejnym numerem

zalcznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i élképra Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalsy wpisywa& w szczegolngci:

— Dat; przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

— Date przekazania przez Inspektora Nadzoru programwaapaia jakdci i harmonogramu,

— Terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robét,

— Przebieg robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniuokresy i przyczyny przerw
w robotach,

— Uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

Energosystem Rybnik, ul. Jankowicka 23/25, Rybnik, tel.755 94 72 Strona 11




Specyfikacja Techniczna wykonania robdt w budynku Szkoly Podstawowej i Przedszkola w Skrberisku przy ul. Szkolnej 1

— Daty zaradzenia wstrzymania robo6t przez Inspektora Nadzopgdaniem powodu,

— Zgtoszenia i daty odbiorow robét zanikeych, ulegajcych zakryciu, cgciowych kacowych
odbioréw robot,

— Godziny, ila¢ rodzaj robotnikéw zatrudnionych na placu budowy,

— Sprzt technicznie gywany i sprzt niesprawny technicznie,

— Stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonania robét,

— Opis warunkéw geologicznych z ich opisem na Rysuhka

— Dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedvitrakcie
wykonywania robot,

— Dane dotycace sposobu wykonywania zabezpiecrabot,

— Dane dotycace jakadci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych bda
Z podaniem, kto je przeprowadzat,

— Woyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,

— Inne istotne informacje o przebiegu robot,

— Szczegotowe wykazy wszelkich $ldowych i jakgciowych czsci robot w tym dostarczonych
i uzytych dostaw.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydd przedi@zone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si

Instrukcje Inspektora Nadzoru wpisane do Dzienfdkdowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska.

Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Indgpea Nadzoru do ustosunkowaniag.si
Projektant nie jest jednak strona Umowy i nie maaumien do wydawania poleceWykonawcy
robot.

2) Ksiega Obmiaru

Ksicga Obmiaru stanowi dokument pozwaley na rozliczenie faktycznego pest kadego
elementow robot. Obmiary wykonywanych robét prze@dza, s w sposob aiglty w jednostkach
przyjetych w Wycenionym Przedmiarze robo6t i wpisuje dd Ksigi Obmiaru.

3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) naptijace dokumenty:
— Pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

— Protokoty przekazania Terenu Budowy,

— Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umogywilno-prawne,

— Protokéty odbioru robét,

— Protokoéty z narad i ustaie

— Korespondengjna budowie.

6.8 Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowaed
zabezpieczonym.

Zaginkcie, ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduggg natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyella zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dukatacja
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Wycegin Przedmiarze robot.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmiaj 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru
beda wpisane do Ksigi Obmiaru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimach podanych w Przedmiarze rob6ét lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalniayRdhawcy od obowazku ukaczenia
wszystkich robot. Ridne dane zostarpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru narpe.

Obmiar gotowych robét duzie przeprowadzony z e€ztcscia wymaganych do celu miesiznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w Umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okrélenia ilosci robot i materiatow

Dtugaosci i odlegtasci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone wzdtalinii
osiowej. J&li Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych robot nie wymagajego inaczej,
objetosci beda wyliczone w ni jako diugd¢ pomnaona przezredni przekrj. lléci, ktére mag byé
obmierzone wagowo,¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani8pecyfikaciji
Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru. Wdzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvc
Jezeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych, to Wykonawca dulzie posiada wazne

swiadectwa legalizacji. Wszystkie udzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane
w dobrym stanie, w catym okresie trwania robaét.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed gziowym lub kacowym odbiorem robdt, a tak
w przypadku wysfpowania dhiszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robohn@ar roboét
zanikapcych przeprowadzeniaesiw czasie ich wykonania. Obmiar rob6t podlagggh zakryciu
przeprowadza siprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiarazanieodzowne obliczenia
beda wykonywane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny. Wyynskomplikowanych powierzchni lub
objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonynfownie oddzielnego za¢znika
do Kskgi Obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z éhksprem Nadzoru.

8. PRZEJECIE ROBOT

8.1. Procedura przegcia robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich Specyfikacji, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru,
dokonanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale dvgkvcy:

a) Odbiorowi robot zanikagych i ulegajgcych zakryciu,

b) Odbiorowi czsciowemu,

c) Odbiorowi kaxcowemu,

d) Odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdowviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagolnego pogpu robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotoséadanej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca nanpe,

a w cagu 3 dni od daty zgtoszenia Inspektor Nadzoru wirpezysapi¢c do badania i pomiaru rob6t
w celu ich odbioru. Inspektor Nadzoru dokonuje odbiw oparciu i wynikiwszelkich bada

i pomiarow kedacych w zgodzie z Rysunkami, Specyfikacjami innymgodnionymi wymaganiami.
Wykonawca robot nie ni@ kontynuowaé robot bez odbioru robot zanilgaych i ulegajcych zakryciu
przez Inspektora NadzorZzaden odbior przed odbiorem ostatecznym nie zwaljkonawca od
zobowhzan okreslonych Umowa.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonywanych cgsci robot. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze k@pwym robot.

8.4. Odbidr koncowy robot

Odbidr robét naley wykonywa: z uwzgkdnieniem nikej podanych uwarunkouwia

» Odbidér kaxcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaaaobot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.

» Catkowite zakaczenie robét oraz gotowe do odbioru kécowego kdzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiagonem na pimie
o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

e Odbidr kaxcowy rob6t nasipi w terminie ustalonym w Umowie, ligz od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakazenia robot i przekazania dokumentéw, o ktérychwano
w punkcie 8.5.

« Inspektor Nadzoru wystawSwiadectwo Przegia stwierdzajce zaka@czenie rob6t po
zweryfikowaniu odbioru kacowego przez Komisje wyznaczona przez Zamawegjo.
Przedstawiciele Inspektora Nadzoru i Wykonawcy werdvniez udziat w przekazaniu.

» Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych
dokumentow, wynikow badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaowykonania robot
z Rysunkami i Specyfikacjami.

* W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekaavych lub robot uzupetniagych
Komisja przerwie swoje czynfa i ustala nowy termin odbioru koowego.

8.5. Dokumenty do odbioru kaicowego robot

Do odbioru kaxcowego Wykonawca jest zobagany przygotowanastpujace dokumenty:

* Rysunki z naniesionymi zmianami,

« Uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszczay padbiorze robdt zanikagych
i ulegapcych zakryciu,

* Recepty i ustalenia technologiczne,

* Dzienniki Budowy i Ks¢gi Obmiaru,

e Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflai oznaczé laboratoryjnych zgodnie ze
Specyfikacjami PZJ,

* Atesty jakdciowe wbudowanych materiatow,

* Sprawozdanie techniczne,

* Powykonawcza dokumentacje geodezyjna obiektu,

* Inne dokumenty wymagane przez Zamasugago.
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Sprawozdanie technicznedzie zawieré&:
o Zakres i lokalizacje wykonywanych robot,
* Wykaz wprowadzonych zmian,
» Uwagi dotycace warunkow realizacji robot,
» Date rozpoczcia i zaka@czenia robot.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty wzglem przygotowania dokumentacyjnego neeldogotowe
do odbioru kacowego, Komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznapaypowny termin odbioru
koncowego robot.

Wszystkie zargdzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzup@ne keda zestawione wg
wymaga ustalonych przez Inspektora Nadzoru.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy Komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa pfatrici jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wylkaaza jednost&k obmiarove

ustalona dla jednej pozycji Przedmiaru robot.

Cena jednostkowa pozycjetizie uwzgkdniac wszystkie czynneci, wymagania i badania sktadeg

si¢ na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w pkt. 9 ST i w Dokumentacjofektowe;.

Cena jednostkowachzie obejmowé:

— Robocizr bezpdredni,

— Wartasci zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu,

— Wartasci pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi, (sprawdzenie gprha Placu Budowy
I z powrotem, montai demonta na stanowisku pracy),

— Koszty pdrednie, w skilad, ktorych wchoglz ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty adzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym
doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazddwip.), koszty dotyce oznakowania
robét, wydatki dotycgce bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty zarzeie placow i bocznic,
ekspertyzy dotyce wykonanych robot, ubezpieczenia oraz kosztyadarzorzedsibiorstwa
Wykonawcy, zysk kalkulacyjny zawiermy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkdw mogcych wysapi¢c w czasie realizacji robot w okresie gwarancyjnypgdatki
obliczane zgodnie z oboyaujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nglevlicza
podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonaxacdan pozycje w wycenionym Przedmiarze

robot jest ostateczna i wyklucza atiwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robogtgoin

ta pozycja kosztorysoav

10. DOKUMENTACJA WYKONAWCZA | POWYKONAWCZA

Wykonawca w ramach Umowy jest zobawmany wykona niezlgzdne projekty wykonawcze zgodnie
z p. 1.4.1.3. ST. Podstawptatngci s ceny ryczaltowe, Przedmiar robdt, Wymagania Ogolne
obejmupce zakres zgodny z opisem zawartym w ST.

11. ZABEZPIECZENIE | OZNAKOWANIE TERENU BUDOWY

Wykonawca w ramach Umowy jest zobauany wykond zabezpieczenie terenu budowy:

— Dostarczy i zainstalowa urzadzenia zabezpieczge (zaporyswiatta ostrzegawcze, znaki itp.)
— Ustawt i utrzym& tablice informacyjne przez okres wykonywania robot

Tablice informacyjne nie powinny znajdoévaiec na placu budowy dhej nie 6 miesicy od momentu
zakaczenia inwestyciji.
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Tabliczki znamionowe.

Urzadzenia lda posiadaty tabliczki znamionowe lub inny trwaty sphiezledny do identyfikacji
urzadzenia. Wszystkie napisy na adzeniach lub tabliczkach znamionowych, instrukogtrzeenia
itp. niezlzdne do identyfikacji urzen i ich bezpiecznej obstugkta wykonane wgzyku polskim.

12. KOSZTY ZAWARCIA UBEZPIECZE N NA ROBOTY, KTORE SA
PRZEDMIOTEM NINIEJSZEJ SPECYFIKACJI.

Koszty zawarcie ubezpieaz@onosi Wykonawca.

13. KOSZTY POZYSKANIA ZABEZPIECZENIA WYKONANIA
| WSZYSTKICH WYMAGANYCH GWARANCJI

Koszty pozyskania zabezpieczenia wykonania i wgmst wymaganych gwarancji ponosi
Wykonawca.

14. PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacje Techniczne w adych miejscach powotuj sic na Polskie Normy (PN), przepisy
branzowe, instrukcje. Naley je traktow& jako integralna cg&¢ i nalery je czyt& wylacznie
z Rysunkami Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystvaly. Rozumie si iz Wykonawca jest
w petni zaznajomiony z ich zawasftma i wymaganiami. Zastosowanieda miaty ostanie wydania
Polskich Norm (datowane nie fidiej niz 30 dni przed data sktadania ofert), o ile nie @oswiono
inaczej. Roboty &da wykonane w bezpieczny sposdéijsle w zgodzie z obowkujacymi Polskimi
Normami (PN)/(EN-PN) lub odpowiednimi normami krajdJE w zakresie przgfym przez polskie
prawodawstwo o przepisami obazujacymi w Polsce.
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SPECYFIKACJATECHNICZNA

INSTALACJA C.O. ST-01
CPV 45331100-7CPV 45321000-3CPV 45000000-7

1. Wskp
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjysymagania dotycce wykonania i odbioru robot
instalacji c.o. dla zadania ,Wykonanie modernizaegtalacji c.0. w budynku Szkoty Podstawowej
i Przedszkola w Skriteku przy ul. Szkolnej 1”

1.2. Zakres robot obgtych ST

Demonta istniepcej instalacji c.o.,

Roboty montaowo-instalacyjne,

Wykonanie préby szczelsa,

Wykonanie izolacji termicznej,

Regulacja instalacji c.o.,

Montaz oston grzejnikowych,

Wykonanie obuddéw przewoddw instalacji c.o. prowadab po wierzchygcian.

NookwNE

1.3. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w ST "Wymagania ogolne", pkt.1.5.
2. Materiaty

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow

Warunki ogélne stosowania materiatdw podano w Sri&gania ogolne”, pkt. 2
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi do wykonania robgt s
. Rury i zhczki ,

. Grzejniki stalowe ptytowe,

. Armatura grzejnikowa i regulacyjna,
. Zawory kulowe,

. Izolacja z otuliny z wetny mineralnej,

Dopuszcza gizastosowanie materiatdw rownaimgch o parametrach nie gorszych oetygh
w dokumentacji projektowe;j.

3. Sprat
3.1. Ogolne wymagania dotyegce spratu

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w ST "Wymagania ogoélne", pkt.
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3.2. Sprzt stosowany

. drobny sprzt potrzebny do wykonania robot
. urzadzenia pomiarowe

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotyege transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST "Wymagania ogolne", pkt.4
4.2. Wybdrsrodkow transportu

Srodkiem transportu spei i materiatow jest samochdd dostawczy lub innyagmtujicy transport
w sposob uniemiiwiajacy ich uszkodzenie.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogoblne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST " Wymiagagolne", pkt.5
5.2. Warunki wykonania robot

Projektowana instalacja c.oedzie wykonana w systemie rur wielowarstwowych jakeururowa,
pompowa o parametrach wody grzewczej 7555
Zrodtem ciepta dla instalacji c.oedizie kottownia wglowa zlokalizowana w piwnicy budynku.

Wezel zmieszania pompowego

Wezet zmieszania pompowegedzie utrzymywat temperateizasilania instalacji c.0. w zaieosci od
temperatury zewgtrznej.

Wyposaenie wzta zmieszania pompowego:

— regulator pogodowy ,

— zawor tréjdrogowy z nagaem,
— pompa mieszaga,

— pompa rezerwowa,

— presostat.

Przed zaworem trgjdrogowym jako zabezpieczeniedoeamieczyszczeniami mechanicznymi ngle
zastosowa filtr siatkowy. Obieg wody grzewczegbzie wymuszata elektronicznie sterowana pompa
obiegowa. Za pompnalezy zamontowé zawor zwrotny. Jako armatuodcinajca nalezy zastosowa
zawory odcinajce kulowe.

Wszystkie urzdzenia nalgy montowa zgodnie ze rysunkami projektu, rysunkami maavaymi,
DTR uradze.

Czujnik temperatury powietrza zewtrenego nalgy zamontowa na scianie potnocnej budynku, na
wysokaci ok. 2,5 m nad poziomem terenu, z dala od otwigeh okien iwyrzutni powietrza
mogcych wpltywa& na wskazania czujnika.
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Przewody rozprowadzgje.

Rozdzielacze instalacji c.0. wykahaalezy z rur stalowych ze szweirednich DN100 o diugwi
0,7 m kady. Na rozdzielaczach nale zabudowé przewody spustowe z rur stalowychsrednicy
DN15 i zakaczy¢ zaworami kulowymi spustowymi DN15. Jako armatodcinaaca przewidziano
zawory kulowe.

Nowo projektowane przewody z kottowni do rozdzielaoaley wykona z rur stalowych. Przewody
za rozdzielaczami natg wykona w systemie rur wielowarstwowych, sklagiajch s¢ z trzech
warstw: polietylenu sieciowanego PE-Xc, ptaszczaimahiowego oraz powioki ochronnej
z polietylenu. Rurydczone kda specjalnymi ksztaltkami zaciskowymi.

Z rozdzielaczy usytuowanych w eate cieplnym w piwnicy budynku do piondéw instalacja
doprowadzona zostanie przewodami poziomymzamymi nascianach pod stropem w piwnicy oraz
nad posadzkna parterze zgodnie z rysunkami projektu. Przewmalgy uktad& ze spadkiem 3%
w kierunku zaznaczonym na rysunkach, celem zapewenadwodnienia i odpowietrzenia ruragow.
Projektuje st odwodnienie instalacji w najrgzych punktach za pompezaworéw spustowych oraz
na zaworach powrotnych grzejnikowych.

Piony oraz przewody doprowadze¢ do grzejnikbw w pomieszczeniacheddh prowadzone
w bruzdachsciennych. Gaizki nalery uksztattowd tak, aby po pakczeniu z grzejnikami nie
wystepowatozadne napyzenie.Przefcia przewoddw przez stropyéciany naley wykona w tulejach
ochronnych. Sposéb prowadzenia przewodow powinggewné ich samokompensacjW miejscach
wskazanych na rysunkach projektu @gleamontowd punkty state oraz zastosoévBompensag
wydtuzen liniowych przewodow. Podpory przesuwne na ruygach naley montowa& zgodnie
Z ponisz tabeh:

Srednica rury Odlegtosé miedzy Srednica rury Odlegtosé miedzy
[ mm ] uchwytami [ m ] [ mm ] uchwytami [ m ]
16 1,00 32 1,50
20 1,15 40 1,80
25 1,30 50 2,00

Przy ukiladaniu instalacji c.0. nale zapewni roéwnolegte prowadzenie ruragdéw zasilajcych
i powrotnych.

Przewody prowadzone po wierzcéaian nad posadakwv pomieszczeniu nr 107, 111, 112 rigle
obudowd.

Przegcie przewoddéw przez elementy oddzieleniagsrowego naley wykona za pomog specjalnych
przepustéw instalacyjnych, o klasie odpaci@mgniowej wymaganej dla tych elementow.

UWAGA: W przypadku braku niiwosci prowadzenia przewoddw w bruzdach przewodyayale
prowadz¢ po wierzchuscian w obudowie z ptyt gipsowo-kartonowych.

Armatura regulacyjna i odpowietrzenie

Instalacja c.o. &dzie odpowietrzana w najugzych punktach poprzez automatyczne odpowietrzniki
oraz miejscowo na grzejnikach przez odpowietrzmikizne. Automatyczne odpowietrzniki naye
montowa& pod stropem pomieszczenia z uwerglieniem maliwosci konserwacji tych urgzen

I umiesci¢ je we wrgce sciennej zapewniag dostp do nich poprzez drzwiczki plastikowe masiag.
Przed automatycznymi odpowietrznikami rigleamontowa zawory kulowe.

Pod pionami zamontowane zostaawory regulacyjne, montowane na powrocie orazorg\wulowe
montowane na zasilaniu. Zawory weézi niepodpiwniczonej budynku néable umiescic we wregce
sciennej. Do zaworéw podpionowych umieszczonych weackach sciennych oraz zaworéw na
przewodach obudowanych najezapewnt dostp poprzez drzwiczki plastikowe maskcg.
Stabilizacg réznicy cisnienia dla instalacji c.0. z zaworami termostatyecan zapewmn regulatory
réznicy cisnienia, zamontowane na przewodach powrotnych pegitaych sekcji instalacji c.o.
Nalezy je pohczy¢ rurkami impulsowymi z zaworami regulacyjno-pomiagmni, zamontowanymi na
przewodach zasilagych.
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Grzejniki

Jako elementy grzejne zastosowano grzejniki stalggowe, dolnozasilane, z elementami
konwekcyjnymi. W pomieszczeniach higieniczno-sanjah naley zastosowa grzejniki

0 podwyszone] odporniei na koroz¢ (galwanizowane). Zaprojektowane grzejniki wypase 3
we wbudowane zawory termostatyczne. Grzejniki haleczy¢ poprzez przyiczeniowy zestaw
katowy ze spustem. Podczas mantaalery przestrzegawytycznych producenta grzejnikdw.
Grzejniki naley montowa& w miejscach zaznaczonych na rysunkach projekth@gjac nas¢pujace
minimalne odlegtéci od przegréd budowlanych: 0,15 m od podtogi, iy1%d parapetu oraz 0,15 m
od écian bocznych.

Na grzejnikach nalgy umiesci¢c ostony ochraniage przed bezpoednim kontaktem z elementem
grzejnym (za wytkiem grzejnikbw w pomieszczeniach nr 05, 106, 1171, 122, 211, 214, 215).
Ostony powinny b¥ azurowe zapewniage swobods cyrkulacg powietrza wokét grzejnikébworaz
nieostaniajace glowic termostatycznych.

: 0,15m

powierzchnia
aurowa

0,15m

=

UWAGA: Pomieszczenie kuchnia w przedszkolu posiada wgmie podiogowe. Miejsce
wykonania jego zasilania pokazano na rysunkaclrektoj

Regulacja instalaciji c.o.
Regulacja instalacji c.0. w budynkgdzie realizowana poprzez:

— ustawienie nastaw wginych zaworow termostatycznych,
— ustawienie nastaw na zaworach regulacyjnych,

Nastawy zaworow termostatycznych i regulacyjnychjduia sie na rysunkach projektu.

UWAGA: Ze wzgkdu na brak danych na temat ista@ggo ogrzewania podiogowego jego
regulacg nalezy wykona podczas rozruchu projektowanej instalacji c.o.

Izolacja termiczna i antykorozyjna.

Przewody stalowe natg starannie oczgi¢ szczotkami stalowymi i papieressiernym do drugiego
stopnia czystei oraz odthdcic. Oczyszczone przewody naje dwukrotnie zagruntowa farba
miniowa 60 % o odpornai termicznej do 20, a nasfpnie jednokrotnie pomalowaemali
0 odporndci termicznej do 20TC. Malowanie wykonazgodnie z instrukgjKOR - 3A.

Izolacg termiczry rurochgOw prowadzonych w bruzdadtiennych nalgy wykona z materiatu
termoizolacyjnego o wspotczynniku= 0,035 W/mK.

Srednica rur Grubai¢ izolacji
prowadzonych [mm]
w bruzdachsciennych
[mm]
16 9
20 9
25 13
32 13
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\ 40 \ 20 |

Izolacjg termiczm rurocagéw prowadzonych po wierzchygcian naley wykona& z materiatu
termoizolacyjnego o wspotczynniku= 0,035 W/mK.

Srednica rur
prowadzonych po Grubagi¢ izolacji
wierzchuscian [mm]
[mm]
16 20
20 20
25 30
32 30
40 40
50 50
65 60
100 80

Przewody i armatyr przechodzce przez przegrody budowlane, azakskrzyowania przewodow
nalezy izolowa stosujc izolacg o grubdci rownej potowie grubgci wynikajacej z powyszej tabeli
dla danychsrednic.

Zastosowanie rur o innych srednicach wewrgtrznych i chropowatosci, a takze grzejnikow,
zaworOw termostatycznych, zawordw regulacyjnych i eégulacji réznicy cisnienia innego typu,
producenta i o innych wielkaciach niz w dokumentacji projektowej wymaga przeliczenia cat¢go
projektu pod k atem wielkosci przeptywdw i regulacji hydraulicznej.

6. Kontrola jakosci robot

Zgodnie z "Warunkami wykonania Robét", podanymi W"8/ymagania Ogolne”, pkt. 6

7. Obmiar robot

Obmiaru dokonuje gina budowie, zgodnie z zasadami obmiaru Robo6t padanv ST "Wymagania

Ogodlne" pkt.7.

8. Odbidr robot

Odbioru Robot dokonuje Inspektor Nadzoru na zadadi&oglonych w ST "Wymagania Ogolne™

9. Przepisy zwhzane

1. "Warunki techniczne, jakim powinny odpowiagdhudynki i ich usytuowanie"- Rozpamdzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r., zzpi@jszymi zmianami,

. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 listopad@08r. zmieniajce rozporzdzenie

w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpala budynki i ich usytuowanie,
3. ,Warunki techniczne wykonania i odbioru instalamjrzewczych” wydane przez COBRTI Instal,

N

4. Aktualne wszystkie Polskie Normy zygiane z robotami w zakresie materiatow i wyrobow

budowlanych, spkgu, sktadowania i transportu, wykonania, kontralkgsci i odbioru wraz ze
Zwiazanymi z nimi normami bramowymi,
5. Certyfikaty, Aprobaty techniczne i wymagania proeloidw zastosowanych materiatow.
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SPECYFIKACJATECHNICZNA

KOTLOWNIA ST - 02
CPV 45000000-7, CPV 45321000-3, CPV 45331100-7

1. Wskp
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjysymagania dotycce wykonania i odbioru robot
kottowni dla zadania ,Wykonanie modernizacji kotlmww budynku Szkoly Podstawowej
i Przedszkola w Skriteku przy ul. Szkolnej 1”

1.2. Zakres robot obgtych ST

Demonta istniegcych kottdw, przewoddw, armatury i uktadu zabezpéata kottowni,
Montaz nowego kotta, pomp, armatury oraz uktadu zabezpigia kotta,

Wykonanie Proby szczeldd,

Regulacja,

Wykonanie izolacji termicznej,

Montaz drzwi stalowych o odporioi ogniowej EI 30, EI 60,

Wykonanie wentylacji pomieszczenia kottowni i sidagpatu,

Wykonanie studzienki schtadaagj,

Tynkowanie i malowaniécian.

CoNoO~WNE

1.3. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST "Wymagania ogolne”, pkt.1.5.
2. Materiaty

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow

Warunki ogélne stosowania materiatdw podano w SYri&gania ogolne”, pkt. 2
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi do wykonania robgt s

. Kociot retortowy z zasobnikiem,

. Pompa fadujca instalagj c.w.u.,

. Zawor czterodrogowy z sitownikiem,
. Zawor antyskaeniowy,

. Naczynie wzbiorcze typu B,

. Stacja zmgkczania wody,

. Rury stalowe czarne,

. Armatura odcinajca i regulacyjna,

. Izolacja termiczna,

. Kanat wentylacyjny typu ,,Z”,

. Drzwi stalowe 1,2x2,1 m, atestowane, bezklamkowsgamozamykaczem, odpo#&co

ogniowej EI 30 i EI 60,
. Wodomierz Qn=1,5 rith Dn 15.
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Dopuszcza sizastosowanie materiatdow réwnoimgch o parametrach technicznych nie gorszyeh ni
ujete w dokumentacji projektowe;j.

3. Sprat

3.1. Ogolne wymagania dotyegce spratu

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w ST "Wymagania ogoélne”, pkt. 3
3.2. Sprzt stosowany

. drobny sprzt potrzebny do wykonania robot
. urzadzenia pomiarowe

4. Transport

4.1. 0Ogo6lne wymagania dotyege transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w ST "Wymagania ogolne", pkt.4
4.2. Wybdrsrodkow transportu

Srodkiem transportu spgi i materiatéw jest samochdd dostawczy lub innyagatujcy transport
w sposob uniemiiwiajacy ich uszkodzenie.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogoblne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania Robét podano w ST " Wymiagagoine”, pkt.5
5.2. Warunki wykonania robét

Projektuje st modernizagj istniepcej kottowni weglowej zasilajcej budynek Szkoty Podstawowej
i Przedszkola w Skrissku przy ul. Szkolnej 1. Modernizacja kottowni pgdé bedzie na wymianie

kottow, armatury oraz pozostatych adzer na nowe. Kottownia zapewrtidedzie potrzeby cieplne
Zwiazane z ogrzewaniem budynku oraz z przygotowaniepiajwody aytkowej.

Pomieszczenie kottowni i sktadu opatu

Pomieszczenie kottowni znajduje sv piwnicy budynku.

Przewidziano zabudowdrzwi stalowych, przeciwparowych EI 30, typowych, otwieranych na
zewmntrz pod naciskiem, z aprohkaina odporn& ogniowa 30 min, o wymiarach 1,2 x 2,1m,
prowadacych z pomieszczenia kottowni na klatkchodow. Pomgdzy pomieszczeniem kottowni
a pomieszczeniem skiadu opatu agleabudowa drzwi stalowe, przeciwparowe El 60, typowe,
otwierane na zewatrz pod naciskiem do kottowni, z apropaha odporné ogniowa 60min.,

o wymiarach 1,2m x 2,1m. Drzwi EI 30 oraz El 60aeaglwyposay¢ w samozamykacze.

Dla zapewnienia nawiewu powietrza do kotlowni priano blaszany kanat nawiewny typu Z
o wymiarach 25 cm x 25 cm. Dolna kresh otworu nawiewnego w kottowni powinna znajdansk
na wysokéci 30 cm nad podtag natomiast na zewtrz na wysokéci min 2,0 m nad poziomem
terenu. Zaréwno wiot jak i wylot nalg zabezpieczykratka bez zamkricia statego.

Wywiew powietrza przewidziano za pomgdstniegcego przewodu wentylacyjnego o wymiarach 25 x
30 cm. Otwor wywiewny nafsy wyprowadzé kratka wyciagowa.
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Dla zapewnienia nawiewu powietrza do pomieszczekladu opatu przewidziano blaszany kanat
nawiewny typu Z o wymiarach5 cm x 15 cm. Dolna kraslz otworu nawiewnego w pomieszczeniu
skladu opatu powinna znajdowaic na wysokéci 30 cm nad podiag natomiast na zewtrz na
wysokaci min 2,0 m nad poziomem tererdaréwno wilot jak i wylot naley zabezpieczy kratka bez
zamkngcia statego.

Wywiew powietrza z pomieszczenia skiadu opatu prdel@no za pomagotworu wentylacyjnego
wykonanego pod stropem pomieszczenia o wymiarachx 105 cm. Otwor wywiewny naky
wyprowadz¢ kratka wyciagowa.

W celu dodatkowego zabezpieczenia przewidzianodmlioptycznego sygnalizatora przekroczenia
dopuszczalnego @tenia tlenku wgla pohkczonego z czujnikiem, montowanym nad posadzk
w miejscu jak na rysunkach projektu.

W podtodze kottowni naley wykona studzienk schtadzajca o wymiarach 0.5x0.5x1.0m,
z odprowadzenieréciekow do istniejcej kanalizacji w miejscu zaznaczonym na rysuniajgtu.
Odwodnienie instalacji w pomieszczeniu kottowni taps poprzez spustowe zawory kulowe
usytuowane w najaszym miejscu instalaciji, tj. przy kotle.

UWAGA: Przewody kanalizacyjne wykonane z rur z PVC, @dmone w kotlowni oraz
pomieszczeniu sktadu opatu naleobudowa elementami o klasie odporst ogniowej
El 30.

Rozwigzania projektowe

Ze wzgkdu na mat powierzchng kottowni projektuje si jeden kociot wglowy retortowy o mocy
150 kW. Kociot wyposzony jest w palenisko retortowe, wentylator nadmuchbiornik wegla
zabudowany obok kotta z podajnikiesimakowym, regulator kottowy, czujniki i zabezpiecza.
Kociot regulowany bdzie w zalenosci od wymaganej temperatury zasilania instalacjoprgez
sterownik kotta, ktéry nadzorowabedzie prae silnikbw podajnikaslimakowego, wentylatora, 4-
drogowego zaworu, pompy fadowania podgrzewacza npujciowego z uwzgidnieniem
zapewnienia wymaganej temperatury zasilania ciepbely.

Instalacja c.o. zostanie wypasaa w ukfad sterowania oparty o regulator, zaw@dtogowy i pomg
obiegowy zapewniaice spetnienie wymaganej temperatury zasilania lexgtac.o. w zalenosci
0 temperatury zewitrznej.

W celu zapewnienia wymaganej temperatury powrotkatta przewidziano zastosowanie zaworu 4-
drogowego mieszagego Dn32 lub rownoway. Miejsce usytuowania kotta powinno ugtiaviac
w ramach czynrizi eksploatacyjnych wyegnigcie podajnikalimakowego.Kociot nalery ustawe na
fundamencie o wysokoi 5cm.

Podstawowe parametry kotta:

Moc znamionowa [KW] 150

Masa kotta [kg] 830
Pojemndé¢ wodna [d] 620

Opor hydrauliczny [mbar] 5,9
Srednica wylotu spalin [mm] 200
Wymiary (S x G x W) [mm] 2070x1525x1930

W obrbie kottowni odprowadzenie spalin ngstpoprzez dwscienny, izolowany czopuch wednicy
Dn200 (d/D=200/300) wykonany z prefabrykowanychredatow rurowych ze staliaroodpornej ze
spadkiem 5% w kierunku kotta.

Na zatamaniu przewodu przewidziano wyczystk

Wprowadzenie czopucha do istaeggo szachtu kominowego 27x41cm aglerykona& przewodem
zaroodpornym jedriziennym uszczelnionym silikoneaaroodpornym.

Po wykonaniu podkczenia czopucha do komina i kotta oraz rozruchuoketi nalery sprawdzt
szczelné¢ komina, oraz wymagany ag kominowy dla najbardziej niekorzystnych warunkow
atmosferycznych. Roboty te najewykona w uzgodnieniu z kominiarzem.
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Kociot nalezy uzupetnia wytacznie paliwem suchym o gramaturze i wéciampatowej podanej przez
producenta kotta.

Montaz uzadzen

Wszystkie urzdzenia nalgy montowa zgodnie ze schematem technologicznym kottownumigami
montaowymi producenta, instrukcjami wdze.

Filtry nalezy zamontowa w sposob umdiwiajacy czyszczenie i wymiarwkiadu siatkowego.
Pomg, armatu¢ regulacyja, zwrotr, filtry oraz pozostate uazizenia zamontowanalezy zgodnie
z kierunkiem przeptywu zaznaczonym na korpusie.

Rurochgi
Przewody od kottéw do projektowanych rozdzielacajery wykona z rur stalowych czarnych wg

PN-80/H-74219 dczonych przez spawanieadzenie przewodow z armafuza pomog spawania,
kotnierzy, lub gwintowania.

Przegcia instalacyjne przegiany i stropy kottowni oraz sktadu opatu naleabezpieczy/w sposob
zapewniajcy odpowiedni klas odporndci ogniowej El tych elementow.

Podpory rurocigow i urzadzeh wykona& wg PN-64/9055-02 (podpora stata) i BN-64/9055-01
(podporaslizgowa). Podwieszenia ruragiéw do stropu wykonastosujc zawieszenia jednaginowe
poziome wg KER-75/8.31, KER-75/8.32 (ewentualnierieazenia wg BN-67/8961-05 mocowane do
stropu przez przytwierdzenie typu T wg KER-75/8.8Dppuszcza s8i podwieszenia i podparcia
rurociagdbw wykonane wg rozwzan Wykonawcy.

Wszystkie przewody w obbie kottowni powinny by prowadzone w taki sposéb, aby nad pi@emi
byt zapewniony wolny przsvit wynoszcy co najmniej 2 m.

Po wykonaniu ptukania przewodéw najenapeint je wody i wykona préke ich szczelnéci
cisnieniem rownym 0,15MPa agiizapc urzmdzenia, ktére mag podlegé& zniszczeniu w wyniku
przeprowadzanej préby. Przed pgdbzczelnéci przewody powinny by napetnione wodl przez
minimum 24h, odpowietrzone ie powinny wykazywa& spadku dinienia (wycieki wody lub
roszenie). Podniesieniesnienia do dinienia prébnego powinno pozweélha utrzymanie przez okres
'/, h statego dienia prébnego.

Po prébie szczeldoi nalery przylaczy¢ urzadzenia odiczone na czas préby szczeloio przystpi¢

do probnego rozruchu wazer na zimno (sprawdzenie parametrow pracy instalacji)

Nastpnie naley przystpi¢ do prébnego rozruchu na goo przez okres minimum 72h i wykonania
po tym czasie ogrzewania budynku prob szczeinoa goaco (ubytki wody powinny b mniejsze
niz 1% pojemnéci ztadu).

Zabezpieczenie antykorozyjne i termiczne

Po pozytywnym wykonaniu prob szczednbprzewody stalowe natg starannie oczgi¢ szczotkami
stalowymi i papierendciernym do drugiego stopnia czy§tooraz odthdci¢. Oczyszczone przewody
nalezy dwukrotnie zagruntowafarba miniowa 60 % o odpornsti termicznej do 20T, a nasipnie
jednokrotnie pomalowaemala o odpornéci termicznej do 200C. Malowanie wykon& zgodnie
z instrukcpj KOR - 3A.

Izolackg termiczra rurocagOw prowadzonych po wierzchgcian naley wykona z materiatu
termoizolacyjnego o wspoétczynniku= 0,035 W/mK.

Srednica rur
prowadzonych po Grubai¢ izolacji
wierzchuscian [mm]
[mm]
15 20
20 20
25 30
32 30
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40 40
50 50

Przewody i armatgr przechodace przez przegrody budowlane, azakskrzyowania przewodow
nalezy izolowat stosujc izolacg o grubdci rownej potowie grubgci wynikajacej z powyszej tabeli
dla danychsrednic.

Zabezpieczenie instalaciji

Obieg kottowy wykonany dmlzie zgodnie z wymaganiami w ukladzie otwartym bezpieczony
naczyniem wzbiorczym prostopaééiennym typu B o pojemroi catkowitej 64 dm, oraz
pojemndci uzytkowej 40 dni usytuowanym pod stropem Iepia.

Rury zabezpieczage to:

- rura bezpieczestwa Dn50,

- rura wzbiorcza Dn32,

- rura przelewowa Dn50,

- rura sygnalizacyjna Dn20.

Uzupetnienie wody w instalacji

Uzupetnianie wody w instalacji natg wykona& poprzez przewod rogzny Dn20. Uzupetnianie
wody w instalacji mee odbywé si¢c wytacznie przy wychtodzonym kotle.

Obieg instalacji c.o.dulzie uzupetniany wagzmickczom, przygotowan w stacji zmg¢kczania.

Nalezy stale kontrolowapoziom zt@a regeneracyjnego, oraz parametry pracy instglagfiienia).
Proces uzupetniania wody w obiegu kottowym zajejest od poziomu (&nienia) wody w haczyniu
wzbiorczym wykazywanym na manometrze w kottowni.

6. Kontrola jakosci robot

Zgodnie z "Warunkami wykonania Robét", podanymi W"8/ymagania Ogolne”, pkt. 6

7. Obmiar rob6t

Obmiaru dokonuje gina budowie, zgodnie z zasadami obmiaru Robo6t padanv ST "Wymagania
Ogodlne" pkt.7.

8. Odbior robot

Odbioru Robot dokonuje Inspektor Nadzoru na zadad&oslonych w ST
"Wymagania Ogoélne"

9. Przepisy zwjzane

1. "Warunki techniczne, jakim powinny odpowiadaudynki i ich usytuowanie"- Rozpadzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r., zzpiejszymi zmianami,

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 listopad@08r. zmieniajce rozporadzenie
w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odfala budynki i ich usytuowanie,

3. ,Warunki techniczne wykonania i odbioru instalamjjrzewczych” wydane przez COBRTI Instal,

4. Aktualne wszystkie Polskie Normy zaziane z robotami w zakresie materialdw i wyrobow
budowlanych, spktu, sktadowania i transportu, wykonania, kontralkgsci i odbioru wraz ze
zZwiazanymi z nimi normami braiowymi,

5. Certyfikaty, Aprobaty techniczne i wymagania proelidw zastosowanych materiatow.
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SPECYFIKACJATECHNICZNA

INSTALACJA C.W.U. ST -03
CPV 45332200-5, CPV 45320000-6, CPV 45000000-7

1. Wskp
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjysymagania dotycce wykonania i odbioru robot
instalacji c.w.u. dla zadania ,Wykonanie modernjzaicstalacji c.w.u. w budynku Szkoty
Podstawowej i Przedszkola w Skfis&u przy ul. Szkolnej 1”.

1.2. Zakres robot obgtych ST

1. Demonta istniepgcych podgrzewaczy pojemémowych, przewodow, armatury,

2. Wykonanie przekéi przez sciany, stropy dla prowadzenia nowych przewodow waigpte]
i przewoddw cyrkulacyjnych,

. Montaz nowych przewodow cieptej wody i wody cyrkulacyjnej

. Montaz pojemndciowego podgrzewacza wody wraz z agzeniami zabezpieczgymi, pomp
cyrkulacyjra i armatua,

. Plukanie instalacji c.w.u.,

. Wykonanie proby szczeldoi i regulacji instalacji c.w.u.,

. Wykonanie izolacji termicznej rurcgow,

. Wykonanie obudéw przewodow c.w.u.

W

0 N O O

1.3. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST "Wymagania ogolne”, pkt.1.5.
2. Materiaty

2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow

Warunki ogélne stosowania materiatéw podano w SM&gania ogolne”, pkt. 2
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi do wykonania robgt s

. Pojemndciowy podgrzewacz wody zeiownica oraz z grzatk elektryczm,
. Pompa cyrkulacyjna,

. Przeponowe naczynie wzbiorcze,

. Zawor bezpiecasstwa,

. Zawor antyskaeniowy,

. Reduktor cdnienia,

. Wodomierz Qn=6,0 rith Dn 25,

. Zawory zwrotne, regulacyjne, odcineg,

. Filtry siatkowe,

. Rura PP-R z ksztattkami,azkami, mocowaniem,
. Izolacja termiczna,

Dopuszcza sizastosowanie materiatdbw rownoimgch o parametrach technicznych nie gorszyeéh ni

Energosystem Rybnik, ul. Jankowicka 23/25, Rybnik, tel.755 94 72 Strona 27



Specyfikacja Techniczna wykonania robdt w budynku Szkoly Podstawowej i Przedszkola w Skrberisku przy ul. Szkolnej 1

ujete w dokumentacji projektowe;j.

3. Sprat

3.1. Ogodlne wymagania dotyegce spratu

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w ST "Wymagania ogoélne", pkt. 3
3.2. Sprat stosowany

. drobny sprzt potrzebny do wykonania robot
. urzadzenia pomiarowe

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST "Wymagania ogolne”, pkt.4
4.2. Wybdrsrodkow transportu

Srodkiem transportu spei i materiatéw jest samochod dostawczy lub innyagwatujcy transport
w sposoéb uniemidiwiajacy ich uszkodzenie.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania Robdét podano w ST " Wymiagagiolne”, pkt.5
5.2. Warunki wykonania robot

Charakterystyka obiektu

Podstawowe parametry instalacji wody cieptej prizs®no poniej:
1. llos¢ i typ przyborow:

bateria umywalkowa 14 szt.,

bateria zlewozmywakowa 4 szt.,
2. Temperatura wody zimnej 5°C,
3. Temperatura wody cieptej w punkcie czerpalnym 55°C,
4. Cinienie maksymalne w instalacji 0,6 MPa.

Zasilanie instalacji cieptej wody napt z istniepcego w budynku przgtza sieci wodoaigowej.

Urzadzenia

Zgorc:?ie z norm PN-92/B-01706 wyznaczono przeptyw obliczeniowy wiady cieptej, ktéry wynosi
4,5 m/h.

Przewiduje si wiaczenie zasilania instalacji cieptej wody za istggm zestawem wodomierza
gibwnego. Na przewodzie zasiaym instalacji cieptej wody przewiduje ¢szabudow zaworu
zwrotnego, antyska&niowego Dn 25 oraz reduktord@mienia Dn 25.

Przygotowanie cieptej wody napi w podgrzewaczu pojemsgiowym o0 pojemnéci 200 litréw
wody, pow. grzejnej wzownicy 0,95m, oraz mocy trwatej 31 kW (dla war. temperaturowych
10°C/45°C/8(°C), ktory ledzie zasilany w okresie sezonu grzewczego z kogigilowego, natomiast
w okresie letnim wyposany lkxdzie w grzatk elektryczm o mocy4kW i o napgciu 380V.
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W obiegu instalacji cyrkulacji przewidziano zastesmie pompy cyrkulacyjnej posiadagj 3 stopnie
predkaosci obrotowe.

W celu zabezpieczenia instalacji c.w.u. przed nadmyim wzrostem énienia przewidziano
zabudow na przewodzie zimnej wody zasideg] podgrzewacz, zaworu bezpiegzisva Dnl5.
Pomkdzy zaworem bezpiecistwa, a podgrzewaczem zabrania rsiontau jakiejkolwiek armatury
odcinapcej. Wylot zaworu bezpiecastwa naley sprowadz do wysokaéci 10 cm ponad podtag Do
przejmowania wzrostu odfpsci wody w instalacji c.w. przewidziano zabudpwa przewodzie wody
zimnej naczynia wzbiorczego.

Projektowana instalacja c.w.u. zostanie appbna z istniecymi przewodami cieptej wody
w miejscach podlzenia istnigjcych podgrzewaczy.

Dla okrelenia rzeczywistego ziycia cieptej wody aytkowej projektuje si zabudow wodomierza na
przewodzie zimnej wody zasilgje] podgrzewacz

Przewody

Projektuje st instalacg cieptej wody od zasilania podgrzewacza pojesoimavego w kottowni do
miejsc whczenia istnigjcych podgrzewaczy pojemmowych w pomieszczeniach szkoty
i przedszkola zgodnie z rysunkami projektu. Insfiglawody cieptej i cyrkulacji projektuje siz rur
PP-R z stabilizujca wkitadka aluminiowa lub stabilizowanych witdknem szklanym. Przewody
projektuje st jako podwieszone, podparte prowadzone pod stropem.

Przewody wody cieptej i cyrkulacji natg prowadzé¢ z zachowaniem kompensacji naturalnej.
Przewody wzdta scian prowadzi stosugc obejmy lub uchwyty z zachowaniem wdavych
odlegtaci od przegrod budowlanych, oraz od innych rur.yPmzocowaniu przewodow stosotva
obejmy z przektadkami gumowymi. Wszystkie przewpdyinny by prowadzone w taki sposéb, aby
nad przejciami byt zapewniony wolny previt wynoszcy co najmniej 2 m.

Przegcia przez przegrody budowlane dla przewodéw PP-Rimpty zosté wykonane w rurach
ochronnych. Po zamontowaniu przewodéw prowadzomatlinkowo w obgbie pomieszcae poza
kottownia, nalery wykona ich obudowy.

Instalacje naley ptukat woda pitna az do wyplywu nie zanieczyszczonej wody ptucznej. Po
wykonaniu przewodow i ich wyptukaniu nale napeiné je wody i wykona proke szczelnéci
cisnieniem réwnym 1,5x prob. Przgp wykonanie proby énieniowej cénieniem nie mniejszym i
0,9MPa i nie wkszym ni# 1,0MPa odiczapc urzdzenia ktore mag podlegé zniszczeniu
w wyniku przeprowadzanej préby (podgrzewacze, yw@ez wzbiorcze, zawory bezpiecmtwa,
inne). Przed prabprzewody powinny by napetnione woglprzez minimum 24h, odpowietrzone i nie
powinny wykazywé spadku dinienia (wycieki wody lub roszenie). Podniesieniénignia do
cisnienia prébnego powinno pozweéla utrzymanie przez okréf h statego Ginienia prébnego.

Po probie szczeldoi na zimno naley przylaczy¢ urzadzenia odiczone na czas préby szczeloio

i przystpi¢ do prébnego rozruchu wdzer na zimno (sprawdzenie parametréw pracy instalacji)
Nastpnie naley przystpi¢ do prébnego rozruchu na goo przez okres minimum 72h i wykonania
po tym czasie prob szczekud na gosco.

Materialy wyte dla potrzeb cieptej wody i cyrkulacji powinnyagewné spetnienie wymaga
eksploatacyjnych w zatonym czasie eksploatacji dla temperatury przegrzewonoszcej 70°C.
Zgodnie z przepisami instalacja cieptej wody powinby poddawana dezynfekcji termicznej
temperatug minimalm 70°C w punktach czerpalnych.

Armatura

Jako armaturodcinajca przewidziano zawory kulowe.

Jako armaturregulacyja na przewodach cyrkulacyjnych przewidziano zawegutacyjne.

W celu okrglenia wartdci cisnien w poszczegoélnych miejscach instalacji przewidziaastosowanie
manometrow technicznych z kurkami manometrycznymizakresie 0-1,0MPa. Pozwoli to na
okreslenie uradzen wymagaacych przegldu i czyszczenia, oraz ewentualnych innych problemo
eksploatacyjnych kottowni i instalacji. Dla beZpadniego pomiaru temperatury nalezabudowa
termometry techniczne o zakresie 0 - 100 °C.
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Izolacja termiczna
Izolacj termiczm rurocagéw prowadzonych po wierzchygcian naley wykona& z materiatu
termoizolacyjnego o wspotczynniku= 0,035 W/mK.

Srednica rur
prowadzonych po Grubagi¢ izolacji
wierzchuscian [mm]
[mm]
16 20
20 20
25 30
32 30
40 40
50 50
63 60

Przewody i armatgr przechodace przez przegrody budowlane, azakskrzyowania przewodow
nalezy izolowat stosujc izolacg o grubdci rownej potowie grubgci wynikajacej z powyszej tabeli
dla danychsrednic.

Na izolacji przewoddéw nahy wykon& oznaczenie kierunku przeptywu mediow strzatkami
0 odpowiednim kolorze.

6. Kontrola jakosci robot

Zgodnie z "Warunkami wykonania Robét", podanymi W"8/ymagania Ogolne”, pkt. 6

7. Obmiar rob6t

Obmiaru dokonuje gina budowie, zgodnie z zasadami obmiaru Robo6t padanv ST "Wymagania
Ogodlne" pkt.7.

8. Odbior robot

Odbioru Robot dokonuje Inspektor Nadzoru na zadad&oslonych w ST
"Wymagania Ogolne"

9. Przepisy zwjzane

1. "Warunki techniczne, jakim powinny odpowiadbudynki i ich usytuowanie"- Rozpamdzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r.,

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 listopad@08r. zmieniajce rozporadzenie
w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odfeda budynki i ich usytuowanie,

3. ,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru instglavodocagowych”- Zeszyt 7 wydanych
przez COBRTI INSTAL, Warszawa, wrzesi2003r.,

4. Warunkami technicznymi i odbioru robo6t budowlanosataowych cz. Il — ,Instalacje sanitarne
I przemystowe”

5. Aktualne wszystkie Polskie Normy zagiane z robotami w zakresie materiatow i wyrobow
budowlanych, spkgu, sktadowania i transportu, wykonania, kontralkgsci i odbioru wraz ze
Zwiazanymi z nimi normami braiowymi,

6. Certyfikaty i wymagania producentéw zastosoveanyateriatow.
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