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OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1.WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej agolnej specyfikacii technicznej (OST) sg wymagania ogéine dotyczgce
wykonania | odbioru robét Zwigzanych z remontermn pofgczenia uficy Zielongj z ulicg Zimne Doty w Skrbenskuy
gm.Godaow.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoéina specyfikacja techniczna stanowi cbowigzujgceg podstawe opracowania szczegbiowej specyfikaci
technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu | realizacji robdt na drogach
krajowych.

1.3. Zakres robét objetych OST
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji obeimujg wymagania ogdine, wspéine dia robot objetych

ogolnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegbinych asortymentow robat
drogowych i mostowych. W przypadku braku ogoinych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla

danego asortymentu robét, ustalenia dotycza rowniez dla SST sporzadzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyie w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumise w kazdym przypadku nastepujgco:
1.4.1. Budowla drogowa - obigkt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigey calosé techniczno-uzytkows
{draga) afbo jego czesé stanowigcy odrebny element konstrukeyjny tub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
Ziernny, wezel).
1.4.2. Chodnik - Wwyznaczony pas terenu przy jezdni fub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugo$é mostu - odleglosé migdzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw fukowych
z nadsypig - odleglosé w swietle podstaw skiepienia mierzona w osi Jezdni drogowej.
1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdbw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniern ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa {montazowa) - droga specjainie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlans na czas Jego wykonania, przewidziana do usunfecia po jego zakericzeniu.
1.4.6. Dziennik budowy ~ zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego, wydany
zgodhie z ohowiazujacymi przepisami, stanowigey urzedowy dokument przebiegu robdt budowtanych, stuzacy do
notowania zdarzen | okolicznosei Zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych
odbioréw robét, przekazywania poleceri i innej korespondenci technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, Wykonawca i projektantem.
1.47. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkodg terenowg dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
1.4.8. InzZynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgeego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), cdpowiedzialna za nadzorowanie robét |
administrowanie kontraktemn,
1.49. Jezdnia - czesé korany drogi przeznaczona do ruchuy pojazddw.
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami | do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie} z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryinego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukeja nawierzchni - ukiad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.
1.4.13. Konstrukeja nogna {przesio lub przesta obiekty mostowego) - czesé obiekiy oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchy pajazdéw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czesé wykopu, ktéra iest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.




1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu uloZenia w nim konstrukcii nawterzehni,

1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiary dokenywanych rabdt w formie wyliczen, szKicow i
ew. dodatkowych zalgcznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniy przez InZyniera/Kierownika
projekiu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe Iub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialow oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez inzyniera/Kierownika projektu.
1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodg wodna dla zapewnienia komunikacji drogowsj i ruchy pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa ub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozidadania obciazen od ruchu na

podicze gruntowe i Zapswniajgcych dogodne warunki dia ruchu,

a} a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) b} Warstwa wigraca - warstwa Znajdujaca sie migdzy warstwg $cieralng a podbudows, zapewniajgca lepsze
roziozenie naprezef w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) ¢) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa sfuzgca do wyrdwnania nieréwnosci podbudowy Jub profilu istniejacej
nawierzchni.

d} d) Podbudowa - dolna czes$¢ nawierzchni sluzaca do przenoszenia abcigZefi od fuchu na podicze.
Podbudowa moze skladad sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e} ¢) Podbudowsa zasadnicza - géma czgsé podbudowy spelniajgca funkcje nosne w kanstrukeji nawierzchni,
Moze ona skladaé sig z jednej lub dwéch warstw.

f} ) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spelniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu | przenikaniem czgstek podioza. Moze zawierag

warstwe mrozoochronna, odsaczajgey lub odeinajaca,
g) 9) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktére] glownym zadaniem fest ochrona nawierzehni przed skutkami

dziatania mrozu.
h) h} Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w ceiu uniemazliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do

warstwy nawierzchni lezgcej powyZej. :
iy 1) Warstwa odsaczajaca - warstwa sfuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.
1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyZnie pionowego przekroju w asi drogi lub
obiektu mostowego.
1.4.22. Obiekt mostowy - tnost, wiadukt, estakada, tunel, Kladka dla pieszych | przepust.
1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
fuchu publicznege na okres budowy.
1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - Zgodnost wykonywanych robét z dopuszczenymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerangji nie zostat okreslony - z przecigtnymi toleranciami, przyjmowanymi zwyczajowo dia danego
rodzaju rob6t budowlanych.
1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i kizew6w, Pas drogowy moze réwniez obejmowad teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigeych ludzi | srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.
1.4.26. Pobocze - czgsé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszezenia urzadzen
organizacfl i bezpteczefstwa ruchuy oraz do ruchu pieszych, stizaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzehni.
1.4.27. Podioze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokogci przemarzania.
1.4.28. Podioze ulepszone nawierzehni - gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umoziiwienia przejecia ruchu budowlanego | wiasciwego wykonania nawierzehni.
1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzynierafierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét ub innych spraw
Zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe].
1.4.31. Przedsigwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego pofaczenia drogowego lub caficowita
modernizacja/przebudowa (zmiana paramstrow geometrycznych trasy w planie i przekroju  podfuznym)
istnigfgcego polgezenia.
1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieky,
szlaku wedrowek 2wierzat dziko 2yjacych lub urzagzen technicznych przez korpus drogowy.
1.4.33. Przeszkoda naturaina - element srodowiska naturalnego, stanowigey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich Zwierzgt ip.
1.4.34. Przeszkoda sziuczna - dzielo fudzkie, stanowigee utrudnisnie w realizacfi zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolsj, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.




1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgeego przedmiotem robét.

1.4.36. Przyczdlek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiadaé sig z peinej Sciany, stupéw Jub innych
form konstrukeyjnych, np. skrzys, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na cely uporzadkowanie i przywrGcenie pierwoinych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanago.

1.4.38. Rozpietosc teoretyczna - odleglosé migdzy punktami podparcia (tozyskami), przesta mostowego.

1.4.39, Szerokosé calkowita cbisktu (mostu / wiaduktu) - odleglosé migdzy zewnetrznymi krawedziami konstrukcji
obiekty, mierzona w linii prostopadie] do osi podiuznej, cbejmuje calkowity szerokosé konstrukeying ustroju
niosgoego.

1.4.40. Szerokosc¢ uzytkowa obiekiy - szerckos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dia poszezegbinych rodzajow
ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow mierzona w $wietle porgczy mostowych z wylgczeniem konstrukeji przy jezdni
dolem oddzielajacej ruch kolowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ifosci (przedmiarem) w kolejnosci technolegicznej ich
wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dia wykonania na nim robst oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzgce cZes¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - abickt zagtebiony ponizej poziomu terenu dig Zapewnienia komunikacji drogowej | ruchu pleszego.
1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa Iub inng drogg dia bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cZesc przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng calosé konstrukeyjng lub

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé wykonanych rebdt, bezpieczefistwo wszelkich ezynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosé z dokumentacig projektowa, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.6. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong rob6t i za wszelkie materialy | urzgdzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakornczenia rob6t przez
Inzyniera/Kierownika projekty.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byc
browadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly wzadowalajacym stanie przez caly czas,

do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba ufrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika

projekiu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tege polecenia.

1.7. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centraine i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, kiére sg w jakikotwiek Sposch zwigzane z wykonywanymi robotami |
bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowiefi podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatow

szczegdlowe informadje dotyczace proponowanego Jrédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialéw jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan faboratoryjnych oraz probki materiatéw.
Zatwierdzenie partii materiatow z danego Zradia nie oznacza automatycznie, e wszelkie materialy z
danego Zrédia uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszezonego Zrodla w sposéb ciggly speiniajg wymagania SST w czasie realizacji robét

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentagja projektowa fub SST przewidujg mozliwoss wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materialu, albo w okresie dhuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na




wykonanie badai wymaganych przez InZyniera/Kierownika projekte. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiafy
nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgady Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jakosé | wiasciwosci i byly dostepne do kontroli
przez inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiaiow bedg ziokalizowane w obrebie terenu budowy w migjscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w migjscach zorganizowanych przez
Wykonawoce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonawea jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzety, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
Wplywu na jako§¢ wykonywanych robét. Sprzgt uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i losci wskazaniom zawartym w 88T, PZJ lub projekcie organizacji
robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokutrentach, sprzet powinien by€ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnoécig Wykonawey lub wynajety do wykonania robst ma bys utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony érodowiska i przepisami dotyczgcymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projekiu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawea bedzie konserwowad spizet jak rowniez naprawiaé lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa Iub SST przewiduja mozliwo$é wariantowego uzycta sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projekiu o swoim zamiarze wyboru |
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie
moze by¢ pozniej zmieniany bez jego Zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kisrownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszezone do robét.

4. TRANSPORT
Wykonawes jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $radkéw transporiu, ktére nie wplyng

niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewoZonych materiaiow.
Liczba &rodkéw fransportu powinna Zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okresionymi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, wterminie przewidzianym umowa,
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniac wymagania datyczgce przepiséw ruchy
drogowego w odniesieniu do dopuszezainych naciskéw na o innych paramstrow technicznych. Srodki
transportu nie speiniajace tych warunkéw moga by¢é dopuszezone przez Inzyniera/Kierownika projekty, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow dr6g na koszt Wykonawcy.
Wykonawcea bedzie usuwad na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawcea jest odpowiedzialny za prowadzenie robét Zgodnie z warunkami umowy craz za jakosé
zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, za ich Zgodnos¢ z dokumentacjg, projektowa, wymaganiami
SE8T, PZJ, projektem organizagcji robét opracowanym przez Wykenawce oraz poleceniami nZyniera/Kierownika
projekiu.

Wykonawea jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét,

Wykonawea jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowsj fub przekazanymi na
pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popeinione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostana, usunigte przez
Wykonawce na whasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sig skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot Jub wyznaczenia wysckosci przez Inzyniera/Kierownika projekiu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokiadnoss.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow
robét bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacjt projektowsej | w 83T, a




Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez InzynierafKierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robét, Skutki finansowe z tego tytulu
poniesie Wykonawca,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakoécl robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniern | wykonaniem, aby oslggnaé zalozong
jakosé robét.

Wykonawca jest adpowiedziainy za pelng kontrole robdt i jakosci materialow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatizenie | wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badar materiatéw oraz robdt.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli inzynier/Kierownik projektu moze Zazadat od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, e poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawea bedzie przeprowadzad pomiary i badania materialdw oraz robét z czgsiotliwoscia
Zapewniajacy stwierdzenie, 2e roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowsj |

7. OBMIAR ROBOT
Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslad faklyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowsg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projekiu o
zakresie obmierzanych robét i terminie chmiary, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedag wpisane do ksigzki cbmiardw.

Jakikoiwiek biad lub przeoczenie {opuszczenie) w ilociach podanych w Slepym kesztorysie iub gdzie
indzie] w SS8T nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystiich robét Bladne dane zostan
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej platnese
na rZecz Wykonawey jub w innym czasie okreslonym w umowie lub aczekiwanym przez Wykonawce |
Inzyniera/iKierownika projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw ropdét

W zaleznosci ad ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaig nastepujgcym etapom odbiory:
a) a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryeiu,
b} b) odbiorowi czesciowemu,
¢) ¢} odbiorowi ostatecznemuy,
d) d} odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr rabdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej acenie ilosc i jakosci wykonywanych
robét, ktére w daiszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie urnozliviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogblnego postepu robét.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbiory zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie

Jakos$¢ i ilos¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia [nzynier/Kierowrnik projeitu na podstawie dokumentéw
Zawierajgcych komplet wynikow badari laboratoryjnych i w opareiu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektows, SSTj uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czeéciowy polega na ocenie iioci i jakosci wykonanych czesci robat. Odbiory czesciowego robat

dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu,

8.4. Odbiér ostateczny robét

Zasady odbioru ostatecznego robét
Odbibr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
Jakosci t wartosci.




Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z hezzwlocznym powiadomisniem na pismie o tym fakcie
inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez inzyniera/Kierownika projektu zakoniczenia robét | przyjecia dokumentéw, o kidrych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbiory ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
zyniera/Kierownika projektu i Whykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowe| na
podstawie przediozonych dokumentdw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robét z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sig z realizacjg ustalert przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszeza w zakresie wykonania rob6t uzupelniajgcych i
robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczenych rob6t poprawkowych fub robét uzupetniajgcych w warstwie
Scierainej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioruy
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, Ze jako$é wykonywanych robét w poszczegblnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektows i 88T z uwzglednieniem tolerancii i
nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiekiu | bezpieczerstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong wartosé wykonywanych robét w stosunky do wymagan przyjetych w dokumentach

umaowy.
8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbisr pogwarancyiny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiu z uwzglednieniem zasad

opisanych w punkcie 8.4 ,0dbior ostateczny roboi”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z poZniejszymi zmianami).
2. 2. Zarzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i

rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 1. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z poznigjszymi zmianami).
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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem ninisjszej szczegdlowej specyfikaci technicznej (S8T) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania S5T

Szczegétowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy ziecaniy i realizacji robot wymienienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umoztiwiajgeymi | majacymi na celu odiworzenie w terenie przebiegu trasy dragowej araz potozenia
obieklow inzynierskich.

1.3.1. Odiworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodzg;
a) sprawdzenie wWyznaczenia sytuacyjnego i wysokodciowego punktéw gidwnych osi trasy | punktéw
wysokoSciowych,
b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami {wyznaczenie osi),
€) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéh
ulatwiajgcy odszukanie i ewentualne odiworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty giéwne trasy - punkty zalamania osi frasy, punkty Kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe S8 2godne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami iz
definiciarni podanymi w SST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace rob6t
Ogéine wymagania dotyczace robét podanc w OST D-M-00.00 00 »fymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogéine wymagania dotyczace materiatéw
Ogoéine wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00
~YWymagania ogdine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktow giéwnych trasy nalezy stosowad pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe o dlugosci okeio 0,50 mefra.

Pale drewniane umieszczone poZa granicg robét ziemnych, w sasiedziwie punkiéw zalamania trasy,
powinny mie¢ rednice od 0,15 do 0,20 m | diugosé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punkiéw nalezy stosowad paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08 mi
diugosci okoto 0,30 m, a dia punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni boice stalowe Srednicy 5 mm |
diugosci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie¢ diugosé okolo 0.50 m i przekréj prostokatny.




3. SPRZET
3.1. Ggdine wymagania dotyczace sprzetu
Ogoine wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ~YWymagania ogéine” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowad nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyezki,
~ daty,

— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowad
uzyskanie wymaganej dokladnoéci pomiaru,

4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu
Ogédine wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ~SNymagania ogéine” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiaiéw
Sprzet | materialy do odtwarzenia {rasy mozna przewezi¢ dowolnymi Srodkatni transportu,

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéine zasady wykonania robét
Qgéine zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania 0gdine” pikt 5.

5.2. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonac w oparciu o dokumentacie projektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacii panistwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okresionej w dokumentacji projekiowe).

O3 trasy powinna byé wyznaczona w punktach giéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej
od charakterystyki terenu | uksztakiowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylente syluacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze byé wieksze niz 3 cm dia autostrad i drég ekspresowych lub 5 em dia pozostalych drég. Rzedne niwelety
punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 em w stosunku do rzednych niwelesty okreslonych w
dokumentaciji projektows).

Do utrwalenia osi irasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.2,

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczaine tylko wowczas, gdy Wykonawcea robét zastapi je
odpowiednimi palamni po obu stronach osl, umieszczonych poza granica rohét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoéci robét

Ogéine zasady kontroli jakosci rabat podano w OST D-M-00.00.00 ~“Wymagania ogéine” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakose prac pormiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogoinych zasad okreglonych w instrukcjach i wytyeznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest km (kilometr} odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIGR ROBOT

Odbidr robst zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow | dziennikow
pomiaréw geodezyjnych fub protokéty z konfrofi geadezyinej, kidre Wykonawca brzedklada Inzynierowi.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukeja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukeja techniczna G-3, Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Gecdezji | Kartografi, Warszawa

1979.




Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukeja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukeja techniczna G-4. Pamiary sytuacyjne i wysckoSciowe, GUGIK 1979,
Whtyczne techniczne G-3.2. Pomiary reafizacyjne, GUGIK 1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,
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D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW -~ WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot S5T

Przedmiotem niniejszej ogéinej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogbine dotyczgce
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabitizowanych mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa Specyfikacja Techniezna (SS8T) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robGt wymientonych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych §ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczs zasad prowadzenia robst zwigzanych z
wykonywaniem podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] i obejmujg SST:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznis,
Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymiw
dokumentacji projektowej, jako podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukeji nawierzchini podatnych

i péisztywnych [31].
1.4. Okreglenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszezeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiagciwie dobranym uziarnisniu.

1.4.2. Pozostale okresienia podstawowe $3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definiciami podanymi w OST D-M-00.00.60 Wymagania ogélne” pkt 1.4 oraz w OST dotyczacych
peoszezegdinych rodzajéw podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robst
Ogdine wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 -YWymagania ogéine® pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogéine wymagania dotyczace materialéw
Ogdline wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skfadowania, podana w OST D-M-00.00.00
Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Materialy stosowane do wykonania bodbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w OST
dotyczgcych poszezegbinych rodzajow podbuddw;
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziamienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiegad od dolnej krzywej granicznej

Uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarnienia na sasfednich sitach. Wymiar najwickszego ziarna kruszywa
nie moze przekraczaé 2/3 grubosci warstwy uldadane] jednorazowo.,

3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu

Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ~Nymagania ogéine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robgt

Wykonawcea przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie bowinien
wykazat sig mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny
zapewnic wytworzenie jednorodne] mieszanki o wilgotnosci optymainsj,
b) réwniarek albo uldadarek do rozktadania mieszank,
¢} walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania, W migjscach trudno
dostepnych powinny byé stosowane Zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogobine wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 »,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2, Transport materiatéw

Kruszywa mozna przewozié dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgeych je przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i Zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéine zasady wykenania robét
Ogobine zasady wykonania robst podano w QST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogéine” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiocza

Podioze pod podbudowe powinno spefniac wymagania okresione w OST D-04.01.01 -Koryto wraz z
profilowaniem | zageszczeniem podioza” i OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna byé ulozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czgstek gruntu do
podbudowy.
Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztaifowania podbudowy powinny byé wezesnisj przygotowans,
Paliki lub szpilki powinny byé ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny

sposob zaakceptowany przez inZyniera,
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkaw lub linek do wytyczenia

robdt w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.
5.4. Whudowywanie | zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkiadana w warstwie o jednakowej grubosci, takisj, aby jej
ostateczna grubos¢ po zageszezeniu byta réwna grubosci projektowane], Warstwa podbudowy powinna byé
roziozona w sposob zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli
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Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadad wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wediug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1I). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zostac osuszony przez mieszanie | napowietrzanie. Jezeli wilgotnogé mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymainej o 10% jej wartosci,
Mmieszanke nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszezania podbudowy wg BN-77/8031-12 [29] powinien odpowiadad przyjetemu
poziomowi wskaZnika nosnosei podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

$.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed uiozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowiazany naprawié¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch,
Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli Jakosci robat

Ogéine zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ~Vymagania ogéine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rabét Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstawic wyniki tych badan Inzynierowi w celu akeeptacji materiaiow, Badania te powinny
obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robst
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwosé oraz zakres hadan podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwo$é ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwosé badan

. i Maksymalna
Minimalna liczba powierzchnia

Al - badani na dziennej
Lp: Wyszczegélnienie badan : <ISONE] | podbudowy przy-
P Y g dzialee roboczej padajaca na jedno
badanie (m?)
1 ] Uziarnienie mieszanki
2 600

Wilgotno$é mieszanki
3 | Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m?

. . dla kaZzdej partii kruszywa i
4 | Badanie wlasciwosei kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byt zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébki nalezy pobierad
W spostb losowy, z roziozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki bada#f powinny by¢ na biezaco
przekazywane Inzynierowi,

6.3.3. Wilgotno§é mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiadad wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1] }, Z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnosé nalezy okreslic wedtug PN-B-06714-17 51

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdgj warstwy powinno odbywad si¢ az do osiggniccia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Zageszezenie podbudowy nalezy sprawdzaé wediug BN-77/8931-12 [30] W przypadky, gdy
przeprowadzenie badania jest niemoziiwe zs wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy
oprze€ na metfodzie obcigzert ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadzigj niz raz na 5000 m? {ub wediug
zaleceni Inzyniera.

6.3.5. Whasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowaé ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2,
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Probki do badan pelnych powinny byé pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci
Inzyniera,

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1 Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze réznic sig od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.2 Réwnos¢ podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28],

Nierdwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowg Jata,

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczad:
- 10 mm dla podbudowy zasadnicze],

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z
tolerancig + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokoéciowe podbudowy

Réznice pornigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczac + 1 cm, -2 cm.

6.4.6, Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza
0§ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunky do osi projektowanej o wiecej niz £ 5 ¢m.
6.4.7. Gruboéé podbudowy i ulepszonego podioza

Grubosé podbudowy nie moze sig rézni¢ od grubosc projektowanej 6 wiscej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 1 0%,

6.4.8. Moénos¢ podbudowy
— modu odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien byé zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spreyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno byé zgodne z podanym w tablicy 4.
noénosci pedbudowy wynikio z niswlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.
7. OBMIAR ROBGT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogbine zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00. 00.00 ,\Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy} podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. CDBIOR ROBOT

Roboty uznaje sig za zgodne z dokumentacijg projektows, wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary | badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki poZytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy ptathosci
Ogdine ustalenia dotyezace podstawy platnoscei podano w OST D-M-00.00.00 -Wymagania ogéine” pkt

9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-08714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszezen obeych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie skladu ziarmowego
4.  PN-B-08714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziamn
5  PN-B-06714-17 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci
7. PN-B-08714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metods bezposrednia
8. PN-B-06714-28 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaezanie zawartosci zanieczyszezen organicznych
8. PN-B-068714-28 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie ZawartoSci siarki metodg bromows
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10.  PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
11.  PN-B-06714-39 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

12, PN-B-06714-42 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie scieralno$ci w bebnie Los Angeles

13.  PN-B-05731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywe budowlane i drogowe. Badania techniczne

14, PN-B-11111 Kruszywa mineraine. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowyeh, Zwir i mieszanka

15.  PN-B-11112 Kruszywa mineralne, Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

16.  PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzehni dragowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skfad, wymagania i ocena zgodnosci

18.  PN-B-23008 Kruszywo do betonu lekkiego

19  PN-B-30020 Wapno

20.  PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonuy | zapraw

21 PN-S-06102 Drogi satnochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

22,  PN-5-58023 Konstrukeje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z flucznia kamiennego

23,  PN-8-98035 Popioly lotne

24 BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25.  BN-84/6774-02 Kruszywo mineraine. Kruszywo kamienne famane do nawierzehni drogowych

26. BNMN-54/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

27,  BN-84/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moduly odksztaicenia nawierzchni podatnych | poditoza
przez obcigzenie piytg

28,  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatg

29.  BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym
30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika Zageszezenia gruntu

10.2. inne dokumenty
31. Katafog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pélsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997,

OGOLNE SPECYFIKACTE TECHNICZNE
D - 04.04.04

PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélne} spacyfikacji techniczne] (OST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykenaniem podbuddw z thicznia kamiennego.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdina specyiikacja techniczna {OST) stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szezegblowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jake dokument pizetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach krajowych i wojewédzkich.

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich | gminnych.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét Zwigzanych z
wykonywaniem podbudéw z Hucznia kamiennego.
Podbudowe z Hucznia kamiennego wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacii

projektowej, jako:
- pedbudowe pomocnicza,
- pedbudowe zasadnicza.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z tlucznia kamiennego - czess konstrukeji nawierzehni skiadajgca sie z jednej fub wiece]
warstw nognych z tlucznia i kiifca kamiennego.
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