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OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1.WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmictem niniejszej ogéinej specyfikacji technicznej {OST) sg wymagania ogoine dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z remontem uitcy Kopernika w Laziskach am.Godow,

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoina specyfikacja techniczna stanowi ochowigzujgcg podstawe opracowania szczegdtowej specyfikaci
technicznej stosowane] jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach
krajowych.

1.3. Zakres robét objetych OST

S 3
drogowych i mostowych. W przypadku braku 0gdinych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dig
danego asortymenty robét, ustalenia dotycza réwniez dla S8T sporzadzanych indywiduainie,

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej ckreélenia nalezy rozumied w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catogc techniczno-uzytkows
{droga} aibo jego CczZes¢ stanowigey odrgbny element konstrukeyjny tub technologiczny {obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezeh).

1.44. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchy lub postoju pojazdéw oraz ruchy pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigZzanymi z prowadzeniem i zabezpiaczeniem ruchy.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie Pizygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obsiugujgeych zadanie budowlane na Czas jego wykonania, przewidziana do uséniecia po jego zakonczeniy,

14.7. Estakada - obiekt Zbudowany nad przeszkoda terenowa dia zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projekti — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawigjgcego, o kidrej wyznaczeniy poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i
administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - czesé korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontrakty,

1.4.11. Korona drogi - Jezdnia {jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasaimi awaryjnego postoju i
pasami dzielgeymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - ukiad warstw nawierzchni wraz ze sposobemn ich polaczenia,

1.4.13. Konstrukcja nosna (przgsto tub przesta obiekty mostowego) - czesé obiekty oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia Tuchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czese wykopu, ktora Jjest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.




1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, sfuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow |
ew. dodatkowych zalgcznikéw. Whpisy w ksigzee obmiarow podlegafa potwierdzeniu przez tnZzyniera/Kierownika

1.4.17. Laboratorium - drogowe Jub inne laboratorium badaweze, zaakceptowane przez Zarnawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich bada#i i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonanta robét, zgodne z dokurnentacjg, projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez InZyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt Zbudowany nad przeszkodg wodnaq dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchy pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzeh od ruchu na

podioze gruntowe i Zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) a) Warstwa scieralna - géma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchuy i czynnikéw
atmosferycznych.

b} b} Warstwa wigzgca - warstwa Znajdujaca sie migdzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajgca lepsze
roziozenie naprezers w nawierzchni | przekazywanie ich ng pedbudowe.

¢} ¢} Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania hieréwnosct padbudowy lub profill istniejgcej
nawietzchni.

d} d} Podbudowa - dolna czes¢ nawierzehni shizaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podicze,
Podbudowa moze skiadaé sig z podbudowy Zasadniczej | podbudowy pomocniczej.

e} e) Podbudowa zasadnicza - géma czesé podbudowy spefniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni,
Moze ona skiadaé sie z jednej lub dwach warstw.

f) f) Podbudowa pomoenicza - doina czgsé podbudowy spetniajgea, obok funkeji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozy i przenikaniemn czgstek podioza, Moze Zawierac

warsiwe mrozoochronng, odsgczajacy lub odcingjacs,
g) g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gidwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami

dziatania mrozy.
h} h} Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w cely uniemozliwienia przenikania czgstek drobnych gruntu do

warstwy nawierzchni lezacej powyZej.
i} i) Warstwa cdsgczajaca - warstwa stugca do odprowadzenia wody przedostajgeej sig do nawierzchni.
1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyZnie pionowego przekrojut w osi drogi lub
obiektu mostowego. .
1.4.22. Obiekt mostowy - mast, wiadukt, estakada, tunel, kiadka dla pieszych i przepust.
1.4.23. Objazd tymezasowy - droga specjainie przygotowana i odpowiednio utrzyrnana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na ckres budowy.
1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnogé wykenywanych robst z dopuszezonymi tolerancjami, a jesli
przedziat toleranci nie zostat okreslony - = przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi Zwyczajowo dia danego
rodzaju robst budowlanych.
1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszeozania w nim drogi i
zwigzanych z nig urzadzenh oraz drzew | kizewdw. Pas drogowy moze réwniez obejmowat teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzgdzen chroniacych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.
1.4.26. Pobocze - Cczesc korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczefhstwa ruchy oraz do ruchu pieszych, sluzgca jednoczeénie do bocznego oparcia
kenstrukeji nawierzehni.
1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy fub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosc prZemarzania,
1.4.28. Podioze ulepszone nawierzchni - géma warstwa podioza, lezgea bezposradnio pod nawierzchnis,
ulepszona w cely umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzehni
1.4.29. Polecenie InZyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawey przezr
inzyniera/Kierownika projekty, w formig pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot ub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyezna bedaca autorem dokumentacji projektows;.
1.4.31. Przedsigwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego pofgczenia drogowego lub catkowita
modernizacjafprzebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym)
istniefacego polgczenia,
1.4.32. Przepust — hudowls o Przekroju poprzecznym zamkniglym, przeznaczona do przeprowadzenia ciekuy,
szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzgdzen technicznych przez korpus drogowy.
1.4.33. Przeszkoda naturaina - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dalina, bagno, rzeka, szlak wedrdwek dzikich zwierzat itp.
1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, Furociag, kanat, ciag pieszy fub rowerowy itp.
1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacii projektowsj, kidra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke | wymiary obiekty bedgcego przedmictem robét.




1.4.36. Przyczdiek - skrajna podpora obiekty mostowego. Moze skiadad si¢ z peinej $ciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skrzyii, komér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na cefy Uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietosc tearetyczna - odlegloss migdzy punktami podparcia {fozyskarmi), przesta tmostowego.

1.4.38. Szeroko$é catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odiegios¢ micdzy zewnetrznymi krawedziami konstrukeji
obiektu, mierzona w Iinii prostopadiej do osi podiuznej, obgjmuje catkowita szerokose konstrukeyjng, ustroju
niosacego.

1.4.40. Szerokoéé uzytkowa obiekty - szerokosdé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dia poszczegdinych rodzajow
Fuchu oraz szerokosé chodnikow mierzana w $wietle porgczy mostowych 2z wylgezeniem konstrukeji przy jezdni
dolem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iosci {przedmiarem) w kolgjnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawizjacego dia wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzgee czesé terenu budowy.

1.4.43. Tunel - oblekt zagiebiony ponfzej poriomu terenu dia Zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszago.

1.4.44. Wiadukt - obiekt Zbudowany nad linia kolejowg lub inng drogg dla bezkolizyjnego zapswnienia
kemunikacji drogowej i ruchu pieszega.

1.4.45, Zadanie budowiane - czeSE przedsigwziecia budowfanega, stanowigca odrebng catosé konstrukeying lub
technologiczna, zdolng do samodzieinego pelnienia funkgiji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na
wykonywaniu robét Zwigzanych z budowa, maodernizacjg/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowii
drogowsj lub jej elementy.

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét

_ Wykonawca jest odpowiedziainy za jakost wykonanych rob6t, bezpieczefistwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosé z dokumentacjg projekiows, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.6. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie 0dpowiadat za ochrone rob6t | zg wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do rohét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakofczenia rob6t przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawea bedzie utrzymywacé roboty do czasu odbiory ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa Iub iej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas,

de momentu odbiory ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwick czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoaczat roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po ofrzymaniu tego polecenia,

1.7. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiscw

Wykonawea Zobowiazany jest znaé wszystkie zarzgdzenia wydane przez wiadze centralne migjscowe
oraz inne przepisy, Fegulaminy | wytyezne, ktore 54 w Jakikolwiek sposob Zwigzane z wykonywanymi rebotami |
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét,

2. MATERIALY
2.1, Zrédta uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed Zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw
przeznaczonych do robét, Wykonawea przedstawi InZynierowifKierownikowi projekiu do zatwierdzenia,
szczegolowe informacje dotyczace proponowanego zrédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialow jak rowniez odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiaiéw.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego Zradfa nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrédia uzyskajg zatwierdzenie,

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badar w cefu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego frodia w sposob ciagly spelniajg wymagania SST w czasie realizacji robdt.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST Przewidujg moziiwose wariantowego zastosowania rodzaju
materialy w wykonywanych robotach, Wykonawea powiadomi InzynierafKierownika projekiu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzZyciem tego materiatu, albo w okresie duzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakeeptowany rodzaj materiaty
nie moze byé pézniej Zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektuy.




2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowatly swoja jakos¢ | wlasciwosei i byly dostepne do kontrofi
brzez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialow bedg ziokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z tnzynierem/Kierownikiern projektu lub poza terenem budowy w miejscach Zorganizowanych przez
Wykonawece t zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakosc wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgedny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lupb projekcie organizacji

Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwaranfowad przsprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okresionymi w dokumentagii projektowej, SST | wskazaniach InZyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnosécia Wykonawoy jub wynaiely do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego
uZytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie Jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawiac lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi inZzyniera/Kierownika projekiu o swoim zamiarze wybory j
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akeeptacji Inzyniera/Kierownika projekiu, nie
moZe byc¢ pdzniej Zmieniany bez jeqo Zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, Urzadzenia i narzedzia nie gwaraniujgee zachowania warunksw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszezone do robét,

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania Jedynie takich $rodkéw fransportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jakosé wykonywanych robét | wiagciwosci przewozonych materiaféw,

Liczba $rodkaw transportu powinna Zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowsj, SST i wskazaniach inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa,

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spefniad wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniy do dopuszczalnych naciskéw na 0§ | innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie speiniajace tych warunkéw mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stany pierwotnego uzytkowanych odcinkdw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszi, wszelkie Zanieczyszcezenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do tereny budowy,

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robst zgednie z warunkami UMOWY Craz za jakosé
Zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, zg ich Zgodnosé z dokumentacjg projektows, wymaganiarni
SS8T, PZJ, projektemn organizacji robot opracowanym przez Wykonawece oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika
projekiu.

Whykonawcea jest odpowiedziainy za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie | wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okrestonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez InzynieralKierownika projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i WyzZnaczaniu robét zostana, usuiniete przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sig skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pigmie przez Inzyniera/Kierownika projektu,

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokoSei przez InZyniera/Kierownika projektu nie
Zwalnia Wykonawoy od odpowiedzialnosci za ich dokiadnosé

Decyzje Inzyniera/Kierownika projekiy dotyczaes akeeptacii lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacii projektowej t w 88T, g
takZe w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji InzyniertKierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materialéw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przesziosci, wyniki badar naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na fozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kisrownika projektu powinny byé wykonywane przez Wykonawee w czasie
okre$lonym przez InzynieraKierownika projektu, pod grozba Zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonhawea.




6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnad zalozong
Jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robst | jakosci materiatow, Wykonawea zapewn]
odpowiedni system kontroli, wiaczajac persenel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia
niezbgdne do pobierania prébek i badar materialow oraz robet

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli InZzynier/Kierownik projektu moze zazadac od Wykenawcy

7. OBMIAR ROBOT
Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslad faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacjg
projektows i SST, w Jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiary robot dokonuje Wykonawca pe pisemnym powiadomieniuy Inzyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych rob6t i termitie obmiary, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beds wpisane do ksigzki obmiarpw.

Jakikoiwiek biad lub przeoczenie {opuszezenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie
indzie] w SST nie zwalnia Wykonawey od obowiazku ukoficzenia wszystkich rob6t. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kisrownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesigcznej platnogci
na rzecz Wykonawcy lub w Innym czasie okreslonym w umowie iub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera/Kierownika projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustaleri odpowiednich SST, roboty pedlegajg nastepujacym etapom odbioru;
a) a} odbiorowi robst zanikajacych | ulegajacych Zakryciuy,
b} b} odbiorowi czesciowemu,
¢) ¢} odbiorowi ostatecznemuy,
d) d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr rohst Zanikajgeych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ffosci i jakosci wykonywanych
robot, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng, Zakryciu.

Odbidr robot zanikajgeych | dlegajgeych zakryciu bedzie dokonany w czasie umoziiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robét,

Qdbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowosé danej czesci robét do odbioru zglasza Wykonawea wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiademieniem InZyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie brzeprowadzony niezwiocznie, hie
péZniej lednak niz w ciggyu 3 dni od daty Zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomionia o tym fakcie
inzyniera/Kierownika projektu.

Jakosé i iloéé robst ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentaw
Zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych | w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbi6r czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie fosci i jakosci wykonanych czgsci robit. Odbiory czZgsciowego robst
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robst dokenuje Inzynier/Kierownik projektu.

3.4. Odbiar ostateczny robét

Zasady odbioru ostatecznego robat

Odbiér ostateczny polega na finalne] ocenie Zeczywistego wykonania robét w adniesieniu do ich ilogc,
jakosci | wartogei,

Cailkowite zakonczenie robst oraz gotowosé do edbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawee wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakeie
Inzyniera/Kierownika prajektu.




Odbiér ostateczny robst nastapi w terminie ustatonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projekiu zakofczenia robdt i pizyjgcia dokumentow, o Ki6rych mowa w

punkcie 8.4.2.

W przypadkach niewykonania Wyzhaczonych robét poprawkowych lub robst uzupeiniajgcych w warstwie
Scieralngj lub robotach wykoiiczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbiory
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosé wykonywanych robét w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projekiowa i SST 2 uwzglednieniem tolerangji i
nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczeristwo ruchuy, komisja dokona potracen,
Oceniajac pomnisjszang wartosé wykonywanych robét w stosunky do wymagah przyjetych w dokumentach
umowy.,

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Qdbiar pogwarancyjny peolega na ocenie wykonanych robdgt Zwiazanych =z usunieciem wad

stwierdzonych przy odbiarze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Qdbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiu z uwzglednieniem zasad

opisanych w punkcie 8.4 . Odbitr ostateczny robst”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowiane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 7 péZniejszymi Zmianami).

2. 2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazy |
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1 38, poz. 1555),

3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1085 1. 0 drogach publicznyeh (Dz. U. Nr 14, poz. 60 2 pbZniejszymi Zmianami),




SZCZEGOLOWE SPECYF IKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowe] specyfikacii technicznej (S3T) 58 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robgt Zwigzanych z odiworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania 88T

Szozegbiowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana Jako dokument przetargowy | kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimj
czynnosciami umozliwiajacymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiggu trasy drogows]j oraz polozenia
obielddw inzynierskich.

1.3.1. Cdtworzenie trasy i punktow wysoko$ciowych

W zakies robst pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punkiow wysokosciowych wehodza;
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyinego i wysoko$ciowego punktéw gidwnych osi frasy | punktow
wysokosciowych,
b) uzupetnienis osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
C) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
d} wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdb
utatwiajacy odszukanie | ewentuaine odtworzenie,

1.4. Okredlenia podstawowe
t1.4.1. Punkty gidwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt
rasy.
1.4.2. Pozostate okresienia podstawowe sg zgodne 2 obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogéine” pkt 1.4.
1.5. Ogéline wymagania dotyczace robét
Og6ine wymagania dotyczgce robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

Ogéine wymagania dotyczace materiaiw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-M-00.00.00
~ymagania ogoine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Do utrwatenia punktdw giéwnych trasy nalery stasowad pale drewniane z gwozdziem fub pretem
stalowym, shupki betonowe o dhugosei okole 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg rob6t ziemnych, w sgsiedziwie punktow zatamania trasy,
powinny micé srednice od 0,15 do 0,20 m idlugoss od 1.5do 1,7 m.

Do stabifizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i

diugosci okolo 0,30 m, a dia punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i

diugosci od 0,04 do 0,05 m.
~Swiadki” powinny mieé diugose okoto 0,50 m przekrj prostokatny.




3. SPRZET
3.1. Ogéine wymagania dotyczgce sprzetu
0Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3.

3.2, Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet;
teodolity fub tachimetry,
— niwelatory,
~ dalmierze,
- iyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki

Sprzgt stosowany do odtworzenia frasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowad

uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru,

4. TRANSPORT
4.1. Ogéine wymagania dotyczgce transportu
Ogéine wymagania dotyczgce transportu podano w OST D-M-00.00.00 -YWymagania ogdine" pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzet | materialy do odtworzenia trasy mozna przewozié dowolnymi $rodkami transportu,

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdine zasady wykonania robét
Qgdine zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania agéine” pki 5.

5.2. Odtworzenie osi frasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonac w oparciy o dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyijnej, okresionej w dokurmentagji projektowe],

O$ trasy powinna bys WwyzZnaczona w punktach gidwnych i w punktach posrednich w odlegioéei zaleznej
od charakterystyki terenu | uksztaltowania trasy, lecz nie tzadziej niz co 50 meiréw.

Bopuszezalne adchylenie sytuacyjne wytyczonej osi frasy w stasunku do dakumentacji projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad | drég ekspresowych lub 5 em dig pozostatych drég. Rzedne niwelety
punktéw osi trasy nalezy wyznaczyé z dokfadnoscia do 1 cm w stosunky do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentaciji projekiows).

Do utrwalenta osi trasy w terenie nalezy uzyé materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi frasy jest dopuszczaine tylko wéwezas, gdy Wykonawea robét zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umisszezonych poza granicg robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli Jakosci robst
Ogéine zasady kontroii jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ~JVymagania ogéine” pkt 8,

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontralg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokoSciowych nalezy

- prowadzié wediug ogéinych zasad okrestonych w instrukcjach | wytyeznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z

wymaganiami podanymi w pkt 5.4,

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa

Jednostkyg obmiarowsg jest km {kitometr) odtworzonej trasy wterenie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robdt zwigzanych z cdtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicgw i dziennikaw
pomiaréw geodezyinych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada Inzynicrowi
9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezjt | Kartografii, Warszawa

1879.




Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,
tnstrukeja techniczna G2, Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983
Instrukcja techniczna -4, Fomiary sytuacyine i wysokosciowe, GUGIK 1870
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjine, GUGIK 1983,

NGOG o

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW — WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikaci technicznej (SST) sg wymagania ogélne dotyczace
wykonhania | odbioru robst zwigzanych z wykonywaniem pedbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbiowa Specyfikacja Techniczna {S5T) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu | reakizacji robst wymienionych w punkgie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabitizowanych mechanicznie wg PN-8-06102 [21] i ohejmuja SST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamansgo stabilizowanege mechanicznic,

Podbudowe z kruszyw stabifizowanych mechanicznie wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymiw
dokumentacii projektows;j, jako podbudows Zasadniczg wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych
i potsztywnych [31].

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim Zageszczeniu w optymalnej
wilgotnosei kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostaie okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgeymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ~ymagania ogélne™ pkt 1.4 oraz w OST dotyczacych
poszczegdinych rodzajéw podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznje,

1.5. Og6ine wymagania dotyczgce robdt
Ogélne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania cgéine” pkt 1.5,

10




2, MATERIALY
2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatow
Ogdine wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skiadowania, podanc w OST D-M-00.00.00
~WVymagania ogdine’ pkt 2.
2.2. Rodzaje materiaiéw

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w OST
dotyczgeyeh poszczegbinych rodzajéw podbudéw:
0-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabiifzowanego Mmechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatiéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziamienia kruszywa powinna by¢ ciggla i nie moze przebiegac od dolnej krzywej granicznej

uziarnienia do gomej krzywej granicznej uziamienia na sasiednich sitach. Wymiar najwickszege ziarna Kfuszywa
nie moze przekraczad 2/3 grubosei warstwy ukiadane] jednorazowo,

3. SPRZET
3.1. OgdIne wymagania dotyczace sprzetu

Ogéine wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujgey do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykazacé sie mozliwoscig korzystania z nastepujgeego sprzetu:
&) mieszarck do wytwarzania rieszanki, wyposaZzonych w urzgdzenia dozujace wode. Mieszarki powinny
Zapewnic wytworzenie iednorodnej mieszanki o wilgotnosei optymalnej,
b) réwniarek albo ukiadarek do rozkladania mieszanki,
¢) walcdw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W migjscach trudno
dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki piytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M—G0.00.0D ~Wymagania ogéine” pkt 4.
4.2, Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozié dowolnymi Srodkami transports w warunkach Zabezpieczajgcych je przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiemym wysuszeniem | zawilgoceniemn.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogé6ine zasady wykonania robot
QOgéine zasady wykonania rohét podano w OST D-M-00.00.00 ~Nymagania ogéine” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioza

Podioze pod podbudows powinno spefniaé wymagania okre$lone w OST D-04.01.01 Koryto wraz z
profilowaniem i zageszereniem poedioza” i O8T D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna by¢ ufoZzona na podiosy Zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do

podbudowy.

sposéb zaakceptowany przez inZyniera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiadé naciagniecie sznurkéw lub finek do wytyczenia
robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 m,

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byé rozkladana w warstwie o Jjednakowej grubosei, takiej, aby jgj
ostateczna grubosé po ZagesZczeniu byia rowna grubosci projektowanej. Warstwa podbudowy powinna byé
roziozona w sposab Zapewniajgey osiagniecie wymaganych spadkéw | rZednych wysokosciowych. Jezeli
podbudowa skiada sie z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byé wyprofilowana i
Zageszezona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej
nastepnej warstwy moze nastgpié po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.
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Wilgotnoéé mieszanki Kruszywa podczas Zageszezania powinna odpowiadag wilgotnesc optymaine),
okrestonej wediug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda H). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien Zostaé osuszony przez mieszanie i napowietrzanie, Jezelj wilgotnosé mieszanki kruszywa jest nizsza od

optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna byé zwilzona okreslong iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadkuy, gdy wilgotno$é mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymainej o 10% jej wartosci,
mieszanke nalezy OSUSZYC.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8031-12 [29] powinien odpowiadad przyjetemu

poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za Zgodsg Inzyniera, gotows podbudowe do ruchy
budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pizez ten ruch.
Koszt napraw wynikiych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obeigza VWykonawce robgt

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robét

Ogélne zasady kontroli jakosei robét podano w OST D-M-00.00.00 «Wymagania ogéine” pki 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robst Wykeonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t | przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w cely akceptacji materiatéw. Badania te powinny
obejmowad wszystkie wlasciwosci okresfone w pkt 2.3 ninigjszej SST.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badari i pomiaréw
Czgstotliwosc oraz zakres badan padano w fablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwosé ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
: lk Czestotliwosc badan

- . Malksymalna
Minimaina liczba | powierzchnia

Al mm: - dart ra dziennej
Lp. Wyszezegélnienie badar bad ; | pocdbudowy przy-
P y g dzialce roboczej padajgea na jedno
badanie (m?)
Uziarnienie mieszanki
2 800

2 [ Wilgotno§é mieszanki
Zageszezenie warstwy 1 10 prébek na 10000 m?2

. L dla kazdej pariii kruszywa i
4 | Badanie wiagciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kazd ejJ zgmiani e kru)gywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bye zgodne z wytmaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobieraé
W sposéb losowy, z roztoZzonej warstwy, przed e} zageszczeniem. Wyniki badan powinny byé na bieraco
pizekazywane inzynisrowi.

6.3.3. Wilgotnosé mieszanki

Wilgotnosé mieszanki powinna odpowiadad wilgotnosc optymainej, okreslonej wediug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] {metoda 1), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotno$é nalezy okreslic wediug PN-B-08714-17 [5]

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé sig az do osiggniecia wymaganegc wskaznika
Zageszozenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé wediug BN-77/8931-12 [30] W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemoziiwe ze wzgledu na gruboziariste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy
oprze¢ na metodzie obcigzen piytowych, wg BN-84/8931-02 [27] | nie rzadziej niz raz na 5000 m* lub wediug

Zalecen Inzyniera.

6.3.5. Wiasciwosei kruszywa
Badania kruszywa powinny obajmowaé ocene wszystkich wlasciwoscei okreslonych w pkt 2.3.2,
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Probki do badan peinych powinny byé pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w obecnosci
Inzyniera.

6.4, Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1 Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie maoze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 em, -5 cm.
6.4.2 R6wnos¢ podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy naleZy mierzyé 4-metrowg fatq lub plancgrafem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzys 4-metrowy fata.

Nieréwnosci podbudowy nie tnoga przekraczaé:
- 10 mm dia podbudowy Zasadniczgj,

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczna podbudowy na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows, z
tolerancig £ 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé + 1 cm, -2 em.

6.4.8, Uksztaftowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza

O¢ podbudowy w planie nie moze hy¢ przesunieta w stosunku do osi projektowansej o wieee niz + 5 om.
16.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Grubos¢ podbudowy nie moze sig rozni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

6.4.8. Nosnoss podbudowy

— modut cdksziaicenia wg BN-84/8931-02 [27] pawinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,

— ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-05 [29] powinno byé zgedne z podanym w tablicy 4.

nosnosci podbudowy wynikio z niewlagciwego wykonania robét przez \Wykonaweg podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robdt
Ogdine zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ~Nyrmagania ogdine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m° (metr kwadratowy) podbudaowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sig za zgodne z dokumentacjg projektowa, wymaganiami Inzyniera, jezeil wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogéline ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogéline ustalenia dotyczace podstawy platnosci podanc w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-B-08714-12 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczeri obeych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziamowego
4. PM-B08714-16 Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwesci
7.  PN-B-06714-19 Kruszywa mineratne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metods bezposrednig
8. PN-B-08714-26 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszezefi organicznych
8. PN-B-06714.28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoécl siarki metodg bromows,
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10.  PN-B-08714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpady krzemianowego

. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

12, PN-B-068714-42 Kruszywa rineralne. Badania. Qznaczanie Scieralnosci w bebnie Los Angeles

3.  PN-B-06731 Zuzel wielkopiscowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne
4. PN-B-11111 Kruszywa mineraine. Kruszywa nafuralne do nawierzchni drogowych. Zwir | mieszanka
15, PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni dregowych

i6.  PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Plasek

17 PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnosai

18.  PN-B-23006 Kruszywo do betony lekkiego

19, PN-B-30020 Wapno

20.  PN-B-32250 Materialy budewlane. Woda do betony i Zapraw

21, PN-$-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

22, PN-3-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa | nawierzchnia z tiucznia kamiennego

23.  PN-5-96035 Popioly lothe

24.  BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
25.  BN-84/8774-02 Kruszywo mineraine. Kruszywo kamienne iamane do nawierzchni drogowych

26.  BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

27.  BN-84/8931-02 Drogi samachodowe. Oznaczanie modutu odksztaleenia nawierzchni podatnych i podioza
przez obcigzenie piyta

28.  BN-68/8831-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzehni planografem ifaty

29, BN-70/8931-06 Drogt samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym

30, BN-77/8831-12 Qznaczanie wskaznika Zageszozenta gruntu

10.2. Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukeii nawierzchni podatnych i pélsztywnych, IBDIN - Warszawa 1097

OGOINE SPECYFIKACIE TECHNICZNE
D - 04.04.04

PODBUDOWA 7 TLUCZNIA KAMIENNEGO

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejsze} ogdinej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonaniem podbudéw z tucznia kamiennego.

1.2, Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna {OST) stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegdtowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniy i realizacji
robét na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sie wykorzystanie OST przZy zlecaniu robét na dregach migjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot ohjetyeh OST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikagji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych 2
wykonywaniem podbudéw z Hucznia kamiennego.
Podbudowe z thicznia kamiennego wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentagji

projektowsj, jako:
- podbudowe pomocnicza,
- podbudowe zasadnicza,
1.4, Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z Hucznia kamiennego - czes¢ konstrukeji nawierzchni skiadajaca sie z jednej lub wiecej
warstw noénych z Hucznia i kiffica kamiennego.
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1.4.2. Pozostale okregienia 83 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiedrimi pofskimi normami | z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ~Vymagania ogdine” pkt 1.4.
1.5. Ogoine wymagania dotyczice robét

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w OST D-M-00. 00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogéine wymagania dotyczace matarialow
Ogéine wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania | skiadowania podano w OST B-M-00.00.00
,Wymagania ogéine’ pkt 2.
2.2. Rodzaje materialéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z Hucznia, wg PN-8-96023 [}, sa;
— - kiuszywo lamane zwykie: Huczer | Kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— - woda do skropienia podezas walowania | kiinowania.
2.3. Wymagania dla kruszyw
Do wykonania podbudowy nalezy uzyé nastepujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 {81
— - tiuczen od 31,5 mm do 63 mm,
— = Kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— - Kkruszywo do kiinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.
Inzynier moze dopuscié do wykohania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane sposrod

wymienionych w PN-S-96023 {9}, dia ktérych wymagania zostang okreslone w SST.
Jakos¢ kruszywa powinna by¢ zgedna z wymaganiami normy PN-B-11112[8), okreslonymi dla;

— - Kasyconaimniej!l -dia podbudowy zasadniczej,
— =~ Klasy Il il - da podbudowy pomochiczej.

Do jednowarstwowych podbuddw [ub podbudowy zasadniczej nalezy stosowaé kruszywo gatunku co
najmnigj 2.

Wymagania dia kruszywa przedstawiono w tablicach 1|2 ninfejszej specyfikacj

Tabilica 1. Wymagania dla tlucznia i klifica, wg PN-B-11112 I8}

Lp. Wiasciwosci Kasall | Kiasa il

1 | Scieralnosé w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7];
a) po peinej liczbie obrotow, %. ubytku masy, nie wiecej niz:

- w thuczniy 35 50
- w klifcu 40 S0
b) po 1/5 pelnej liczby obrotéw, % ubytku masy w stosunku
do ubytku masy po peingj liczbie obrotéw, nie wiecej niz; 30 35
2 | Nasigkfiwosé, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie wiecej niz:
a) dla kruszyw ze skaf magmowych | przeabrazonych - 20 3,0
b} dla kruszyw ze skat osadowych ' 3,0 5,0

3 [ Odpornoéé na dziatanie mrozu, ‘wg PN-B-06714-19 [5], %
ubytku masy, nie wiecej niz; .
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 40 10,0
b) dia kruszyw ze skat osadowych 50 10,0
4 |Cdporno$é na dziatanie mrozu wediug zmodyfikowanej
metody bezposrednigj, wg PN-B-06714-19 [5] | PN-B-11112
{8], % ubytku masy, nie wiecej niz:

- w kitficu i 30 tie bada sig
- w Huezniy sig bada sia nie bada sie

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia i Klifica w zalezno$el od warstwy podbudowy tluczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudows
. L. Jednawarstwows hub Podhudowa pomosniczs
Lp. Wiasciwosci podbudowa zasadnicz
1 | Uziarnienie, wg PN-B-08714-15 2]
a) zawarto$é ziarn mnigjszych niz 0,075 mm, odsia-

nych na mokro, % myim, nie wigcs] niz:

- wttuczniy 3 4

- w Klincu 4 5
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