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OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1.WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogéine} specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania ogblne dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z remontem uficy Zielonej w Skrzyszowie gmina Goddw.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogéina specyiikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe apracowania szczegblowej specyfikacii
technicznej stosowanej jako dokument przetargowy | kontrakiowy przy ziecaniu i realizacji robét na drogach krajowych.

1.3. Zakres robdt objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspoine dla robdt objetych ogdinymi
specyfikaciami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegdinych asortymentéw robét drogowych | mostowych. W
przypadku braku ogéinych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dia danego asortymentu robot, ustalenia
dotyczg réwniez dla SST sporzadzanych indywidualnie.
1.4. Okres$lenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumied w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy caloéé techniczno-uzytkowa (droga) albo
jego czesé stanowigea odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Diugosé mostu - odleglo$¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw fukowych z
nadsypke - odlegiosé w Swietle podstaw skiepienia mierzona w osi jezdni drogowej.
1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwiazanymi z prowadzeniem i zabezpisczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalinie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obslugujgcych
zadanie budowlane na czas jegoe wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego, wydany zgodnie z
cbowigzujacymi przepisami, stanowigey urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i
okolicznoéci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania
poleceti i innej korespondencii technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkodg, terenowg dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.8. InzynierfKierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedziaina za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.
1.4.9. Jezdnia - czeé¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowaZniona do kierowania robotami i do wystepowania
W jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielgeymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - ukiad warstw nawierzehni wraz ze sposobem ich polgezenia,
1.4.13. Konstrukcja no$na {przesto iub przesta obiekiu mostowego) - cze$¢ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrgj niosgcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopuy, kibra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w ceiu ulozenia w nim konstrukejf nawierzchni.
1.4.16. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez inzynierafKierownika projekiu zeszyt z ponumerowanymi stronami, siuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zatacznikéw.
Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez InzynierafKierownika projektu.
1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, Zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan | préb zwigzanych z ocena jakosci materialow oraz robét.




1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjq projektows i specyfikaciami
technicznymi, zaakceptowane przez inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla Zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podioze

gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.
a} a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezpoérednio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw

atmosferycznych.
b) b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujaca sig miedzy warstwa Scieraing a podbudows, zapewniajgca lepsze roziozenie
naprezZen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
¢} ©} Warstwa wyrdwnawcza - warstwa shuzgea do wyréwnania nieréwnosc podbudowy lub profilu isiniejgcej nawierzchni.
d} d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni suzaca do przenoszenia obcigZen od ruchu na podioze. Pedbudowa moze

skfadac sig z podbudowy zasadniczej | podbudowy pomochiczej.
e) e) Podbudowa zasadnicza - gérna czeé¢ podbudowy speiniajgca funkeje nosne w konstrukeji nawierzchni. Moze ona

skiadac sig z jednej fub dwoch warstw.
fy f) Podbudowa pomocnicza - dolna czeéé podbudowy speiniajaca, obok funkeji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawiera¢ warstwg mrozoochronnag,

odsgczajacy lub odcinajaca,
g} g) Warstwa mrozoochronna - warsiwa, ktorej giéwnym zadaniem Jjest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania

mrozu.
h) h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobnych gruntu do warstwy

nawierzchni lezacej powyzej.
fy 1) Warstwa odsgezajgca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajace] sie do nawierzchni.
1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowsgo.,
1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, funel, kladka dla pieszych i przepust.
1.4.23. Objezd tymczasowy - droga speciainie przygotowana i odpowiednio ufrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.
1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnosé wykonywanych robot z dopuszczonymi toleranciami, a jesli przedziat
tolerancii nie zostal okresiony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwiazanych
Z nig urzadzen oraz drzew | krzewdow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzadzen chroniaecych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powedowanymi przez ruch na drodze.

1.4.28. Pobacze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen organizacii i
bezpieczefistwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shizgea jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzehni.

1.4.27. Podloze nawierzehni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzehnig do giebokoéci przemarzania.

1.4.28. PodioZe ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podioza, lezaca bezposérednio pod nawierzchnia, ulepszona w cely
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawey przez InzynierafKierownika
projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacii robét fub Innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.30. Prajektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacii projektows;.

1.4.31. Przedsiewzigcie  budowlane - kompleksowa realizacia nowego polgczenia drogowego lub calkowita
modemizacja/przebudowa {zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejgecego
polgczenta.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierzat dzike zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przykiad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przykiad droga,
kolej, rurociag, kanaf, cigg pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czeS¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke | wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét,

1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiadaé sie z peine] Sciany, stupéw lub innych form
konstrukeyjnych, np. skizyh, komér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpigtos¢ teoretyczna - odleglosé miedzy punktami podparcia (iozyskami), przesta mostowego.

1.4.39. Szerokosé catkowita obiektu (mostu / wiaduldu) - odlaglo$¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami konstrukcii obiektu,
mierzona w linii prostopadlej do osi podiuznej, obejmuje catkowitg szerokosé konstrukeyjng ustroju niosacego.

1.4.40. Szerokosé uzytkowa obiekiu - szerckosé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegéinych redzajow ruchu
oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w $wietle poreczy mostowych z wylgczeniem konstrukcfi przy jezdni dotem
oddzielajace] ruch kotowy od ruchu pieszege.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci technologiczne] ich wykonania.
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1.4.42, Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w konirakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.
1.4.43. Tunel - obiekt zagiebiony ponizej poziomu terenu dia zapewnienia komunikacji drogowej 1 ruchu pieszego.

1.4.44. Wiaduki - obiekt zbudowany nad finig kolejowa tub inng drogg dia bezkolizyjnego zapewnienia komunikacii drogowej
i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cre$é przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catosé konstrukeyjng ltub
technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcii techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegad na wykonywaniu
robét zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli dragowej iub jej efementu.

1.5. Ogoine wymagania dotyczace robdi

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnost z dokumentacig projekiows, SST i poleceniami
tnzyniera/Kierownika projekiu.

1.6. Ochrona I utrzymanie robét

WWykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenta uzywane do robét
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé prowadzone w
taki sposdb, aby budowia drogowa lub jef elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru

ostatecznego.
Jesli Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzynisra/Kierownika projektu

powinien rozpoczag roboty utrzymaniowe nie pdZniej niz w 24 godziny po ofrzymaniu tego polecenia.

1.7. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb Zwigzane Z wykonywanymi robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowiert podczas prowadzenia robdt.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiaiow przeznaczenych do
robét, Wykonaweca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotyczace
proponowanege Zrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialdw fak réwniez odpowicednie Swiadeciwa
badan laboratoryjnych oraz probki materiaidw.

Zatwierdzenie partii materialow z danego #rédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego Zrédta
uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badafi w celu wykazania, Ze materialy uzyskane z dopuszezonego
Zrodia w sposob ciagly spelniajg wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.4. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadorni Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem tego materialu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi ha wykonanie badan
wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie mozZe byé péiniej
zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika prajeltu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykaonaweca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robat, byly
zabezpieczone przed zanieczyszezeniami, zachowaly swojg jakosé | wlasciwosci i byly dostepne do kontroii przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skiadowania materialéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnege wplywu na
jakes¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé
pod wzgledem typdw | ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacii robdt, zaakceptowanym przez
tnzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢
uzgodniony | zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba | wydajnosé sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami ckreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST | wskazaniach Inzynisra/ierownika projektu,

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.




Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszezenie
sprzetu do uzytkowania | badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Yykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwnier naprawiaé lub wymieniac sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wartantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacii Inzyniera/Kierownika projektu, nie moZe byé pozniej zmieniany bez jego
Zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw Uumowy, zostang
przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do rob6t.

4. TRANSPORT

Wykonawea jest zobowiazany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na
jakos¢é wykonywanych robot | wiasciwosci przewozonych materialéw.

Liczba Srodkéw fransportu powinna zapewniad prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowsj, SST i wskazaniach inzyniera/Kierownika projektu, wterminie przewidzianym umowa,

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg speiniac wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie speidniajace tych
warunkow rmoga byé dopuszczone przez InzynierafiKierownika projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawey.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za - prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosé
zastosowanych materiaiéw i wykonywanych robét, za ich zgodnosé z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST, PZJ,
projektem organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedziainy za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest adpowiedzialny za dokiadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreSlonymi w dokumentacji projekiowe] lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Biedy popedione przez Wykenawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostang, usuniete przez Wykonawce na
wiasny koszt, z wyjatkiern, kiedy dany bigd okaze sie skutkiem bledu zawartego w danych dostarezonych Wykonawcy na
pistie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez InZynierafKierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcey od odpowiedzialnoscl za ich dokladnoss.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projekiu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robat bedg
oparte na wymaganiach ckreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projekiowe] | w SST, a takze w nommach |
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgigdni wyniki badan materiatéw i robét, rozizuty
normainie wystepujace przy produkgji i przy badaniach materiatow, dodwiadozenia z przesziosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu pawinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie okresionym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z 1ego tytulu poniesie Wykenawca,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie fakie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniemn, aby osiagnat zalozong jakosc

robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robét i jakodci materiatéw. Wykonawea Zapewni odpowiedni

system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania

prébek | badah materiaiow oraz rahat.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu  moze zazgdad od Wykonawcy

przeprowadzenia badaf w celu zademonstrowania, e poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.
Wykonawca bedzie przeprowadzad pomiary | badania materialéw oraz robét z czestotliwodcia zapewniajgcg
stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe] i SST

7. OBMIAR ROBOT

Ogblne zasady obmiaru robdt

Obmiar robét bedzie ckrestac fakiyczny zakres wykonywanych rab6t zgodnie z dokumentacjg. projektows | SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki ebrniaru bedg wpisane do ksigzki obmiaraw,

Jakikolwiek biad iub przeoczenie {(opuszezenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie iub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoficzenia wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wy instrukcii
InzynierafKierownika projekiu na pismie.




Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoSci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru;
a) a} odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) b) odbicrowi czesciowemu,
¢) ¢} ocdbicrowi ostatecznemu,
d) d} odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr rabdt zanikajacych i ulegaigeych zakryciu

Qdbiér robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finainej ocenie ilosci i jakosci wykenywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajgeych zakryciu bedzie dokonany w crzasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robét dakonuje InzynierfKierownik projektu.

Gotowosé danej czesci robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadamieniem inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzany niezwiocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu
3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projekiu.

Jakos¢ | flo$¢ robét ulegajacych zakryciu ocenia inzynierfKierownik projekiu na podstawie dokumentow
Zawierajgeych komplet wynikéw badan laboratoryinyeh | w oparciu © przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacia projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czeéciowy polega na ocenie itosci | jakosc wykonanych czesci robét. Odbioru czegciowegoe robét dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbiory robét dakonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robét

Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci,

Calkowite zakoficzenie robét oraz gotowosé do odbiory ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odhidr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umawy, liczae od dnia potwierdzenia przez
tnzyniera/Kierownika projektu zakoficzenia robét i przyjecia dokumnentéw, o kiGrych mowa w punkeie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w abecnosci inzyniera/Kierownika
projekiu § Wykonawoy. Komigja odbierajgca roboty dokana ich oceny jakosciowej ha podstawie przediozonych dokumentéw,
wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgednosci wykonania robdt z dokumentacja projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie Z realizacjg ustalert przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robat uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w warstwie Scieralnej
tub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznege.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, 2e jakosé wykonywanych rob6t w poszezegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa | SST z uwzglednieniem tolerancii i nie ma wiekszego wplywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona polrgeen, aceniajac pormniejszong wartosé
wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach LITIOWY.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy

odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizuainej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych

w punkcie 8.4 Odbidr ostateczny robat”,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z péZniejszymi zmianami).

2. 2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbisrki oraz
tablicy informacyjnej {Dz. U. Nr 138, poz. 1555},

3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1885 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi Zmianami).




SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot S5T

Przedmiotem niniejszej szczegttowej specyfikacii technicznef (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbiory
robét zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowesj i jej punktow wysokosciowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szezegdlowa Specyfikacja Techniczna {SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwiazanych z wszystkimi
czynnoSciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz poloZenia obicktéw
inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy | punkiéw wysckosciowych

VW zakres robdt pomiarowych, zwigzanyceh z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wehodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punkiéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
b} wvzupelnienie osi frasy dodatkowymi punktami {wyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punkiéw wysokosciowych {reperéw roboczych),
d} wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajgey

cdszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt frasy.




1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe $3 zgodne z obowiazujgeymi, cdpowiednimi polskimi normami i z definiciami
podanymi w 88T D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.4.
1.5. Ogédine wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ~SVymagania ogolne” pkt 1.5,
2. MATERIALY
2.1. Ogdine wymagania dotyczace materialow
Ogéine wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00
~Nymagania ogolne” pkt 2.
2.2, Rodzaje materiaiéw

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwoZdziem fub pretem stalowym, stupki

betonowe o diugosci okofo 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granica robt ziemnych, w sasiedziwie punktéw zalamania frasy, powinny mieé

Srednicg od 0,15 do 0,20 m i diugosé od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punkiow nalezy stosowaé paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i diugo$ci okolo
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.
.Swiadki” powinny mie¢ diugosc okoto 0,50 m | przekroj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu
Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ~M¥ymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet pemiarowy
Do oditworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowat nastepujgey sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
~ dalmierze,
—  tyczki,
- faty,

— tadmy stalowe, szpiiki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej ijej punkiéw wysokosciowych powinien gwarantowad uzyskanie

wymaganej dokiadnosci pomiaru.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogoine wymagania dotyczgce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ~NVymagania ogdine” pkt 4.

4.2, Transport sprzgtu i materialow
Sprzet | materialy do odtworzenia trasy mozna przewozié dowolnymi Srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdine zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogéine” pkt 5.

5.2. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacjs projekiows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji parstwowsj albo innej osnowy geodezyinej, okresionsj w
dokumentacii projektows;,

Os frasy powinna byé wyznaczona w punktach giéwnych i w punkiach posrednich w odleglosci zaleznsi od
charakterystyki terenu i uksztaltowania frasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczaine odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi frasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wigksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 em dia pozostatych drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy
nalezy wyznaczyé z dokiadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentaci projektows;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigeie pali z osi trasy jest dopuszezalne tylko wowezas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi patami
po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg rob6t.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robot
Ogdine zasady kontroli jakosci robét podane w OST D-M-00.00.00 ~Nymagania og6ine” pkt 6.




6.2. Kontrola jakoécl prac pomiarowych

Kontrole jakoéci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy prowadzicé
wediug ogéinych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK {1,2,3,4,5,8,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w
pkt 8.4,
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odfworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
Odbidr robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarew
geodezyjnych tub protokétu z kontroli geodezyjnej, kidre Wykonawca przedkiada Inzynierowi.
. PRZEPISY ZWIAZANE

g
1. Instrukeja techniczna 0-1. Ogéine zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
3. Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcia techniczna G-2, Wysokosciowa osnowa geodezyina, GUGIK 1983,

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne | wysokasciowe, GUGIK 1979,

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW — WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji technicznej (S5T) sa wymagania ogdine dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szezegolowa Specyfikacia Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkeie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] i obejmujg SST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanege mechanicznie,




Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sig, zgodnie z ustaieniami podanymi w
dokumentaciji projektowej, jako podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i
potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu,

1.4.2. Pozostale ckresienia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polsiimi normami oraz z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4 oraz w OST dotyczacych poszczeg6inych rodzajéw podbudéw
Z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robst
Ogdine wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ~NVymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogéine wymagania dotyczace materiatéw
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w OST D-M-00.00.00
~Nymagania ogéine” pkt 2,
2.2, Rodzaje materialéw

Materialy stosowane do wykonania podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podanoc w OST
dotyczacych poszezegdinych rodzajéw podbuddw:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dia materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziamienia kruszywa powinna byé ciagta i nie moze przebiegac od dolnej krzywej granicznej uziarienia do
gémej krzywej granicznej uziamienia na sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekraczaé 2/3
gruboéci warstwy ukiadanej jednorazowo,

3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu

Ogodine wymagania dotyczace sprzetu podano w OST B-M-00.00.00 ~Aymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac
sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
a} mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposaZzonych w urzgdzenia dozujgee wode. Mieszarki powinny Zapewnic
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b) réwniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,
c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych fub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zaggszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczace transportu podane w OST D-M-00.00.00 ~Nymagania ogdine” pkt 4.

4.2, Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robst
Ogéine zasady wykonania robét podanoc w OST D-M-00.00.00 ~Vymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioza

Paodloze pod podbudowe powinna spelniaé wymagania okreslone w OST D-04.01.01 , Koryto wraz z profilowaniem
| zaggszozeniem podioza” | OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna by¢ utozona na podiozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do podbudowy.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaffowania podbudowy powinny byé wezesniej przygotowane.

in




Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi drogi, lub w inny sposéb

zaakceptowany przez inzyniera.
Rozmieszczenie palikéw fub szpilek powinnoe umozliwiaé naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyszenia rob6t w

odstepach nie wigkszych niz co 10 m.
5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozidadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé
po zageszczeniu byla rowna gruboscl projektowanej. Warstwa podbudowy powinna byé rozlozona w sposob Zapewniajacy
osiggnigcie wymaganych spadkéw i rzednych wysakosciowych. Jezeli podbudowa skiada sig z wiece] niz jedne] warstwy
kruszywa, o kazda warstwa powinna byé wyprofilowana i Zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych
wysokosciowych, Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy mozZe nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera,

Wilgotnoé¢ mieszanki kruszywa podczas zageszezania powinna odpowiadac wilgotnosci optymainej, okresione]
wedtug préby Proctora, 2zgodnie z PN-B-04481 [1] {metoda 11). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé osuszony
przez mieszanie | napowistrzanie. Jezeli wilgotnosé mieszanki kruszywa jest nizsza od optymainej o 20% jef wartosci,
mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslona iloscig wody | réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosd
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% Jei wartodci, mieszanke nalezy osuszyé.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadad przyjetemu poziomowi
wskaznika nodnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11,

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed uloZeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa, podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robét,

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogéine zasady kontroli jakoci robét

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ~Mymagania ogdine” pkt 8.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rabst Wykonawca powinien wykanat badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawié wyniki tych badar Inzynierowi w celu akeeptacji materiatéw. Badania te powinny obejmowaé wszystkie
wiasciwosci okreslone w pkt 2.3 ninigjsze] SST.

6.3. Badania w czasie robét
8.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badar i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badari podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudewy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Czestotliwos¢ badan

. X Maksymaina
Minimalna ficzba powierzchnia

badan na dziennej podbudowy przy-

Lp. Wyszczegdinisnie badan . ‘
p h g dzialee roboczej padajaca na jedno
badanie (m°)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 500

2 | Wilgotnos¢ mieszanki
3 |Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?

. PN dla kazdej partii kruszywa i
4 | Badanie wiadciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kazdej‘ Srni anie krugywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinne byé zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3, Prabki naiezy pobieraé w sposéb
losowy, z roziozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badar powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.
6.3.3. Wilgotnose mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymainej, okreslonej wediug préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 [1] (metoda 1), z tolerancig +10% -20%.
Wilgotnosc nalezy ckreslic wediug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywad sie az do osiagnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia.

Zageszezenie podbudowy nale?y sprawdzaé wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé na metedzie
obcigzen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27]i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, iub wedlug zalsceni Inzyniera,
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6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowaé ocene wszystkich wiagciwosci okreSlonych w pkt 2,3.2.
Probki do badar peinych powinny byé pobierane przez Wykonawce w sposdh losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1 Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moZe réznié sie od szerokosc projektowansj o wiecej niz +10 em, -5 cm.
6.4.2 Roéwnos¢ podbudowy

Nierownosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows fata,
Nieréwnosci podbudowy nie mogs przekraczaé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny byé zgodne z dokurmentacja projektows, z tolerancjg
+0,5%.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowyrmi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczad + 1
cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podioZa
Os$ podbudowy w planie nie moze byé przesunista w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £ 5 em.
6.4.7. Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Grubos¢ podbudowy nie moze sie réznié od grubosci projektowansj o wiecej niz;
- dla podbudowy zasadnicze] + 10%,

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy
— modut adksztalcenia wg BN-64/8931-02 {27} powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno byc zgodne z podanym w tablicy 4.
nosnosci podbudowy wynikio z niewdasciwego wykonania rob6t przez Wykonawee podbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robst
Ogdine zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ~ymagania ogéine” pki 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m° {metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Raoboty uznaje sig za zgodne z dokumentacjg, projektowa, wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie poriary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogédine ustalenia dotyczace podstawy plainosci
Ogdine ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano wOST D-M-00.00.00 ~YWymagania ogéine” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1 PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie zawartosci Zanieczyszczefi obeych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie skladu Ziarnowego
4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaftu ziarn
5. PN-B-08714-17 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7. PN-B-06714-1% Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodparnosci metodg bezposrednig
8. PN-B-08714-26 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszezen organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartesc siarki metods bromowg

10. PN-B-08714-37 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

1. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

12, PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci w bebnie Los Angeles
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13.  PN-B-086731 Zuzel wielkopiecowy kawalkowy. Kruszywo budowlane | drogowe. Badania techniczne
14.  PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
15, PN-B-11112 Kruszywa mineraine. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineraine. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Plasek

17.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena Zgodnosci

18.  PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19.  PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

21 PN-8-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

22, PN-S-28023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z #iucznia kamiennego

23.  PN-5-896035

24,  BN-88/6731-08
25,  BN-84/6774-02
26. BN-54/893101
27. BN-64/893102

Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineraine. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaZnika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podicza
przez obciazenie plytg

Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzehni plancgrafem i fata

Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym

Oznaczanie wskazZnika zageszczenia gruntu

28, BN-88/8931-04
28, BN-70/8931-06
30. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i pdisztywnych, IBDIM - Warszawa 1997,

OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 04.04.04

PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedriotem niniejszej ogdine]j specyfikacji techniczngj {OST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbiory robét
zwigzanych z wykonaniem podbudéw z tlucznia kamiennego.
1.2. Zakres stosowania OST

Qgélna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujges podstawe opracowania szezegblowe] specyfikadji
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy ziecaniu i realizacji robét na drogach
krajowych | wojewddzkich.

Zalsca sig wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem

podbudéw z tiucznia kamiennego.
Podbudowe z thicznia kamiennego wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projekiowej,

jako:
- podbudowe pomocnicza,
- podbudowe zasadnicza,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z fucznia kamiennege - czesé konstrukejt nawierzchni sktadajaca sie z jednej lub wigce] warstw nosnych
z Hucznia i klinca kamiennego.

1.4.2. Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normarmi i z definicjami podanymi w OST
D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogéine wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ~ymagania ogdlne” pkt 1.5.




2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw

Ogédine wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00
~Wyragania ogélne” pkt 2,
2.2. Rodzaje materialow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z tucznia, wg PN-5-86023 [9), sg;
— - kruszywo lamane zwykie: tuczen i kliniec, wg PN-B-11112 {8},
— - woda do skropienia podczas walowania i kiinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nalezy uzyé nastepujace rodzaje kruszywa, wedlug PN-B-11112 [8]:
— - Huczen od 31,5 mm do 63 mm,
— - Kiniec od 20 mm do 31,5 mm,
— - kruszywo do kfinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.
Inzynier moze dopuscié do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane sposréd wymienionych w PN-
5-96023 [9], dla ktérych wymagania zostanag okreélone w 8ST.
Jakos¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], okreélonymi dia:
— - Kasyconajmniej Il - dia podbudowy zasadniczej,
- - Kasylliil) - dia podbudowy pomocniczej.
Do jednowarstwowych podbud6w lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowaé kruszywo gatunku co rajmnigj 2.
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicach 12 niniejsze] specyfikacii

Tabtlica 1. Wymagania dia Hucznia i kiinca, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Wiasciwodci Hlasa ll Klasa i}

1 | Scieralno&é w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 {7k
&) po peingj liczbie obrotéw, % ubytku masy, nie wiecej niz:

- wHuczniu 35 50
- w klificu 40 50
b) po 1/5 pelngj liczby obrotéw, % ubytku masy w stosunku
do ubytku masy po peinej ficzbie obrotéw, nie wiecej niz: 30 35
2 | Nasigkliwo$¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie wiecej niz;
a} dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych - 2,0 3,0
b} dia kruszyw ze skai osadowych 3,0 5,0

3 |Odpornoéé na dzialanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5] %
ubytku masy, nie wiecej niz:

a) dia kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 50 10,0
4 10Odpornoé¢ na dzisdanie mrozu wedhg zrnodyfikowanej
metody bezposSredniej, wg PN-B-068714-19 [5] i PN-B-11112
[8}, % ubytku masy, nie wigcej niz:

- w klificu 30 rie bada si
- w Huczniu mebadasie | Mebadd sie

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia i kiifica w zaleznosci od warstwy podbudowy tiuczniowej, wg PN-B-11112[8]

Podbudowa
jedn wowa jub Padbud pomacnicza
Lp W}aéciwogci podbudowa zasadnicza
1 ] Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]

&) zawartosé ziarn mniejszych niz 0,075 mm, adsia-

nych na mokre, % mfm, nie wigcej niz:

- w tuczniu 3 4

- w klincu 4 5
b) zawartosé frakcji podstawowej, % m/m, nie

mniej niz:

- wiluczniu i w klifteu 75 65
c} zawartodc podziarna, % mfm, nie wiecef niz:

- wtluczniu i w Kificu 15 25
d} zawartos¢ nadziarna, % m/m, nie wiccej niz:

- wtluczniu i w klificy 15 20

2 | Zawartos¢ zanieczyszczer obcych, wg PN-B-06714-

12 [1], % mim, nie wigcej niz:
- w Huczniu i w klincuy 0,2 0,3
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3 | Zawartos¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-18

[3], % mim, nie wiece| niz:

- w ttuezniu 40 45

- w Klificu nie bada sie | nie bada sie

4 | Zawarto$¢ zanieczyszczefh organicznych, barwa

cieczy wg PN-B-06714-26 [6].

- w Huczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsza
niz: WZorcowa

2.4. Woda

Woda uzyta przy wykenywaniu zageszczania i Kinowania podbudowy moze by¢ studzienna lub z wodociggu, bez
specjalnych wymagan.

3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dofyczace sprzety

Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujgey do wykonania podbudowy z tucznia kamiennego powinien wykaza¢ sie mozliwoscia,
korzystania z nastepujacego spizetu:
a) a) réwniarek lub ukladarek kruszywa do rozkladania tucznia i klifica,
by b) rozsypywarek kruszywa do roziozenia kiifica,
) ¢} walcdw statycznych gladkich do zageszczania kruszywa grubego,
4 d) walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek plytowych do klinowania kruszywa grubego klificem,
g} &) szczotek mechanicznych do usuniecia nadmiaru klinca,
fy 1) walcow ogumionych lub stalowych gladkich do koficowego dogeszczenia,
9 9} przewoznych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu

Ggdine wymagania dolyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 Miymagania ogoline” pkt 4,
4.2, Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozic dowolnymi $rodkami transporty w warunkach zabezpieczajacych je przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiafami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5 WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéine zasady wykonania robét

Ogéine zasady wykonania robét podane w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdline” pkt 5.
5.2, Przygotowanie podioza

Podioze pod podbudowe Huczniowa powinno spelniaé wymagania okresione w OST D-04.01.01 Koryto wraz z
profilowaniem | zageszczeniem podioza”.

Podbudowa Huczniowa powinna byé ulozona na podiozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu
do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowg tuczniows powinna byt woZona warstwa odcinajgca lub
wykonane ulepszenie podioza.

W przypadku zastosowania pomiedzy warstwa podbudowy Huczniowej a spoistym gruntem podioza warstwy
odcinajgee] albo odsaczajace), powinien byé spelniony warunek nieprzenikania czgstek drobnych, wyrazony wzorem:

Lis <15
85
gdzie:  Dys - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajgcef albo adsaczajgee],

dss - wymiar sita, przez kitre przechodzi 85% ziarn grunfu pedioza.

Geowldkniny przewidziane do uzycia pod podbudowe tuczniows powinny posiadaé aprobate techniczng wydang,
prZez uprawniong jednostke. W szczegélnoSci wymagana jest odpowiednia wylrzymalesé mechaniczna geowdéknin,
uniemaozliwiajgca ich przehicie ziarna tucznia oraz odpowiednie whagciwosai filtracyjne, dostosowane da uziarnienia podioza
gruntowego,

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umoziiwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja projektowg
lub wediug zaleceri Inzyniera, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki ub szpilki do prawidtowego ukszialtowania podbudowy powinny by¢ wezesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposob
zaakeeptowany przez |nzyniera.

Rozmieszczenie palfikéw lub szpilek powinno umozliwiad naciggnigeie sznurkdw lub linek do wytyczenia robdt w
odstepach nie wiekszych niz co 10 m.
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